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General Precautions

+ Some drawings in this manual are shown with protective covers or shields removed in order
to show detail with more clarity. Make sure all covers and shields are replaced before
operating the product.

« This manual may be modified when necessary because of improvements to the product,
modifications, or changes in specifications.

« To order a copy of this manual, or if your copy has been damaged or lost , contact your
OMRON YASKAWA Motion Control B. V.

(Hereinafter called the OYMC) representatives.

« OYMC is not responsible for any modification of the product made by the user, since that
will void the guarantee.

* This Manual is based on software number:

a) 5740 for units up to 4,0 kW
b) 5750 5,5 kW and 7,5 kW units

Safety Information

The following conventions are used to indicate precautions in this document. Failure to heed
precautions provided in this document can result in serious or possibly even fatal injury or damage to
the products or to related equipment and systems.

Indicates precautions that, if not heeded, could possibly result in loss of

A WARNING life or serious injury.

Indicates precautions that, if not heeded,could result in relatively
& CAUTION serious or minor injury, damage to the product, or faulty operation.

It may also be used to alert against unsafe practices. Even items
classified as cautions may result in serious accidents in some
situations. Always follow these important precautions.

Failure to heed a precaution classified as a caution can result inserious consequences depending on
the situation.

B Precautions for UL/cUL Marking

« Do not connect or disconnect wiring, or perform signal checks while the power supply is turned ON.

« The Inverter internal capacitor is still charged even after the power supply is turned OFF. To prevent
electric shock, disconnect all power before servicing the Inverter, and then wait at least one minute
after the power supply is disconnected. Confirm that all indicators are OFF before proceeding.

« Do not perform a withstand voltage test on any part of the Inverter. The Inverter is an electronic
device that uses semiconductors, and is thus vulnerable to high voltage.

« Do not remove the Digital Operator or the blank cover unless the power supply is turned OFF.
Never touch the printed circuit board (PCB) while the power supply is turned ON.

« This Inverter is not suitable for use on a circuit capable of delivering more than 18,000RMS
symmetrical amperes, 250 volts maximum (200V class Inverters) or 480 volts maximum(400V class
Inverters).




A CAUTION
Use 75 C copper wires or equivalent.

Low voltage wires shall be wired with Class | Wiring.

B Precautions for CE Markings

« Only basic insulation to meet the requirements of protection class | and over voltage category Il is
provided with control circuit terminals.
Additional insulation may be necessary in the end product to conform to CE requirements.

« For 400 V class Inverters, make sure to ground the supply neutral to conform to CE requirements.

» For conformance to EMC directives, refer to section 3 in this document. For details, refer to the
following document: Document No. EZZ008390 for English version

W Receiving

A\ caution

« Do not install or operate any Inverter that is damaged or has missing parts.
Failure to observe this caution may result in injury or equipment damage.

H Mounting

A CAUTION

« Lift the Inverter by the heatsink. When moving the Inverter, never lift it by the plastic case

or the terminal covers.
Otherwise, the main unit may fall and be damaged.

« Mount the Inverter on nonflammable material (i.e., metal).
Failure to observe this caution may result in a fire.

* When mounting Inverters in an enclosure, install a fan or other cooling device to keep
the intake air temperature below 122°F (45°C) for IP20 (open chassis type), or below
105°F(40°C) for NEMA1 (TYPE1).

Overheating may cause a fire or damage the Inverter.

« The Inverter generates heat. For effective cooling, mount it vertically.

Refer to the figure in Mounting Dimensions on section 3.




B Wiring

A WARNING

+ Only begin wiring after verifying that the power supply is turned OFF.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.

« Wiring should be performed only by qualified personnel.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.

» When wiring the emergency stop circuit, check the wiring thoroughly before operation.
Failure to observe this warning may result in injury.

+ Always ground the ground terminal @) according to the local grounding code.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.
« For 400V class, make sure to ground the supply neutral.
Failure to observe this warning may result in an electric shock or a fire.
« If the power supply is turned ON during the FWD(or REV) RUN command is given, the
motor will start automatically.
Turn the power supply ON after verifying that the RUN signal is OFF.
Failure to observe this warning may result in injury.
» When the 3-wire sequence is set, do not make the wiring unless the multi-function input
terminal parameter is set.
Failure to observe this warning may result in injury.

/A cAuTIoN

« Verify that the Inverter rated voltage coincides with the AC power supply voltage.
Failure to observe this caution may result in personal injury or a fire.

« Do not perform a withstand voltage test on the Inverter.
Performing withstand voltage tests may damage semiconductor elements.

« To connect a Braking Resistor, Braking Resistor Unit, or Braking Unit, follow the
procedure described in this manual.
Improper connection may cause a fire.

« Always tighten terminal screws of the main circuit and the control circuits.
Failure to observe this caution may result in a malfunction, damage or a fire.

« Never connect the AC main circuit power supply to output terminals U/T1, V/T2, W/T3,
B1, B2, -, +1 or +2.
The Inverter will be damaged and the guarantee will be voided.

« Do not connect or disconnect wires or connectors while power is applied to the circuits.
Failure to observe this caution may result in injury.

* Do not perform signal checks during operation.
The machine or the Inverter may be damaged.

« To store the constant with an ENTER command by communications, be sure to take
measures for an emergency Stop by using the external terminals.
Delayed response may cause injury or damage the machine.




W Operation

A WARNING

« Only turn ON the input power supply after confirming the Digital Operator or blank
cover(optional) are in place. Do not remove the Digital Operator or the covers while
current is flowing.

Failure to observe this warning may result in an electric shock.

Never operate the Digital Operator or DIP the switches with wet hands.

Failure to observe this warning may result in an electric shock.

Never touch the terminals while current is flowing, even if the Inverter is stopping.
Failure to observe this warning may result in an electric shock.

When the fault retry function is selected, stand clear of the Inverter or the load. The
Inverter may restart suddenly after stopping.

(Construct the system to ensure safety, even if the Inverter should restart.) Failure to
observe this warning may result in injury.

When continuous operation after power recovery is selected, stand clear of the Inverter
or the load. The Inverter may restart suddenly after stopping.

(Construct the system to ensure safety, even if the Inverter should restart.) Failure to
observe this warning may result in injury.

The Digital Operator stop button can be disabled by a setting in the Inverter. Install a
separate emergency stop switch.

Failure to observe this warning may result in injury and machine damage.

A\ warNING

If an alarm is reset with the operation signal ON, the Inverter will restart automatically.
Reset an alarm only after verifying that the operation signal is OFF.

Failure to observe this warning may result in injury.

When the 3-wire sequence is set, do not make the wiring unless the multi-function input
terminal parameter is set.

Failure to observe this warning may result in injury.

If the parameter access (n001) is set to 5, a Run command can be received via control
terminal, even while changing a constant. If sending a Run command while changing a
constant, such as during a test run, be sure to observe all safety precautions.

Failure to observe this warning may result in injury.

In case of Bi-directional function is enabled (n145=1), the motor rotation direction might
be wrong, because analogue frequency reference and digital input command might be
oppositional.

Failure to observe this warning may result in injury and machine damage.




/A cauTion

» Never touch the heatsinks, which can be extremely hot.
Failure to observe this caution may result in harmful burns to the body.

« It is easy to change operation speed from low to high. Verify the safe working range of
the motor and machine before operation.
Failure to observe this caution may result in injury and machine damage.

« Install a holding brake separately if necessary.
Failure to observe this caution may result in injury.

« If using an Inverter with an elevator, take safety measures on the elevator to prevent the
elevator from dropping.
Failure to observe this caution may result in injury.

« Do not perform signal checks during operation.
The machine or the Inverter may be damaged.

« All the constants set in the Inverter have been preset at the factory. Do not change the
settings unnecessarily.
The Inverter may be damaged.

B Maintenance and Inspection

/A\ WARNING

« Never touch high-voltage terminals on the Inverter.

Failure to observe this warning may result in an electrical shock.

« Disconnect all power before performing maintenance or inspection, and then wait at
least one minute after the power supply is disconnected. Confirm that all indicators are
OFF before proceeding.

If the indicators are not OFF, the capacitors are still charged and can be dangerous.

« Do not perform withstand voltage test on any part of the Inverter.

The Inverter is an electronic device that uses semiconductors, and is thus vulnerable to
high voltage.

* Only authorized personnel should be permitted to perform maintenance, inspections, or
parts replacement.

(Remove all metal objects (watches, bracelets, etc.) before starting work.)
Failure to observe these warnings may result in an electric shock.

A\ caution

* The control PCB board employs CMOS ICs.
Do not touch the CMOS elements.
They are easily damaged by static electricity.
« Do not connect or disconnect wires, connectors, or the cooling fan while power is applied
to the circuit.
Failure to observe this caution may result in injury.




H Others

A WARNING
« Never modify the product.

Failure to observe this warning can result in an electric shock or injury and will invalidate

the guarantee.
A CAUTION

« Do not subject the Inverter to halogen gases, such as fluorine, chlorine, bromine, and
iodine, at any time even during transportation or installation.
Otherwise, the Inverter can be damaged or interior parts burnt.
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1. Installation

Modell Abmessungen (mm Empfohlene Zuleitungen
Nenn- V7AZ w H H1 H2 Leistungs- Leiter-
Spannung schalter (A) | querschnitt
(mm?)
P 68 28 7 5 5
0P2 68 28 76 5 5
0P4 68 28 08 5 5
= 2
Dreiphasig  |—5THt— 55106 : 5
200V AC 22 B 28 20 | 9% 5 0 35
4P0 40 28 3 | 128 0 55
5P5 0| 260 70 | 164 4 0
7P5 0 6 7 164 44 0
BOP 68 28 7 5
BOP2 68 28 7 5 5
i - BOP4 68 28 31 5 10
Einphasig 0P 08 28 40 5 20 35
200V AC P5 08 28 5 % 20 55
2P2 40 28 3 | 128 40 55
4P0 70 28 0 | 158 50
40P2 0 28 92 96
40P4 28 1 o 5
40P7 28 7 o 5 5
— 1P 2
400 VAC 43P0 40 28 73 28 5 20
24P0 40 28 43 28 5 20
45P5 0 | 260 70 64 4 8 30 55
47P5 0 | 260 70 64 44 8 30 55
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Netzfilter-Spezifikationen

P

= ﬂ

= XL
=4 JJ
[ —
==

Modell Filter Abmessungen (mm
V7AZ 3G3MV- w L H Y X d
20P1
20P2
>oPa PFI2010-SE 82 194 50 62 181 53
20P7
21P5
5553 PFI12020-SE 111 169 50 91 156 53
24P0 PFI12030-SE 144 174 50 120 161 53
;?:g PFI2050-SE 184 304 56 150 264 6,0
BOP1
BOP2 PFI1010-SE 71 169 45 51 156 53
BOP4
BOP7
575 PFI11020-SE 111 169 50 91 156 53
B2P2 PF11030-SE 144 174 50 120 161 53
B4P0 PF11040-SE 175 174 50 150 161 5,0
20P2
T0Pa PFI3005-SE 111 164 45 91 156 53
20P7
41P5 PFI3010-SE 111 169 45 91 156 53
42P2
43P0
4350 PFI3020-SE 144 174 50 120 161 53
45P5
T7PE PFI3030-SE 184 304 56 150 288 6,0
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EMV-gerechte Installation

L1 L2 L3 PE N ..PE
I Kabel- Kabel-
bschirmung Abschirmung
Schaltschrank . il Schaltschrank [
Montage- = < Montage-
platte platte
(Metall) (Metall)
L
Filter
EER .
Erdungs- fio)
Kontakifizichen E@E Erdungs-
(samtlichen Kontakt-
Lack :‘3.9"3" h
samtlichen
entfemen) VT Series Lack
v ( Inverter entfernen)
Filter
ES Y 3
Bl 1E
Erdungs- Kabelab- :;:frlr?.?r-\g
Kontaktfichen schirmung Erdungs-Kontaktflichen
(samtlichen Lack entfernen) (sémtlichen Lack entfernen)
Motorzuleitung Motorzuleitung
(max. 20 m) ax. 20 m)

CIMR-V7AZ40P2 bis 47P5
CIMR-V7AZ20P1 bis 27P5
Einbauabmessungen

min. 30 mm*

T,

o8
O
(|
B

7

*: Freiraum bei Frequenzumrichtern mit
5,5/7,5 kW Leistung: min. 50 mm

DE-4

CIMR-V7AZBOP1 bis B4P0

min. 30 mm*

Luft
min. 100 mm

1

min. 100 mm

P




2. Verdrahtung

Kurzschlussbriicke ™t ——, i
— WM ------
versorgung mccs s
R o—M-o ALY
Einphasiy
( RILT und S1L2 ) s —SoMQ sz um
verwenden ~

T

DCDrossel  Uberlastrelis  Bremswiderstand
( piona) (optonal)

nkions

[ Multfunktions-
Relaisausgang

| 250 VAC, max. 1A 2

| 30V DC, max. 1A

Impulséingang

INBETRIES

Muttifunktions-
Optokoppler-Ausgang
+48V DC, max. 50 mA

Frequenzsolert

s Froguensobue
" S
“"T Jc
A Eruensolvart
T i,
pebipdigs
Y8

QUENZUBEREINSTIMMUNG

MEMOBUS-

Kommunikation
RS-485/422

max. 19.2 kBits

S0 [Df

Ausgangsfrequenz

b >
3 20—y ~—= Anlogausgang
IS 0}
H . Abschiusswiderstand ¥ > (bis +10V DC (2mA)
(112 W, 120 Ohm) 5
4 =

Analoge/lmpuis-

=

Ausgang wahlbar

(M S ———

___—6—*- Abgeschirmt HFC Abgeschimtes paarweise verdrilltes Kabel

: Die

sind nur mit einer [}

versehen. Moglicherweise ist eine zusatzliche Isolation im Endpmduk‘ eﬂorderhch um die
Konformitét mit den CE-Anforderungen zu erzielen.

*1. Die Kurzschlussbriicke muss beim Anschluss einer DC-Drossel entfernt werden

*2. Zuléssige Mindestlast:

Erdungsklemmen

5V DC, 10 mA (Referenzwert)

{ MABM Rel gang

@H
00000000008

{ 00000000000

MA MB MC




3. Steuerklemmen

Symbol IBezeichnung Funktion Signalspezifikation
Eingédnge [S1 Multifunktions- Einstellung in Parameter n050
leingang 1 \Werkseinstellung: Vorwarts/Stopp _|Optokoppler-
Multifunktions- Einstellung in Parameter n051 Isolierung,
leingang 2 Werkseinstellung: Rickwérts/Stopp |8 mA bei 24 V DC
Multifunktions- Einstellung in Parameter n052
leingang 3 Werkseinstellung: Externer Fehler, |iinweis: Diese Klem-
S4 Multlfunktlons- E|nste||gng in Parameter n053 men sind werksseitig
leingang 4 V\{grkselnstellung: Fehler- auf NPN eingestellt.
Riicksetzung,
S5 Multifunktions- Einstellung in Parameter n054 .
leingang 5 Werkseinstellung: Festrehzahl Bit0 [Keine externe
Multifunktions- Einstellung in Parameter n055 [Spannungsversorgung
leingang 6 \Werkseinstellung: Festrehzahl Bit 1 |erforderlich.
Multifunktions- Einstellung in Parameter n056 Siehe Anschlusspléne
leingang 7 Werkseinstellung: JOG-Befehl auf der folgenden Seite.
SC Eingangs- (Gemeinsames Bezugspotenzial fiir
Bezugspotenzial Eingénge S1 bis S7
RP Impulsfolgeeingang fir [Impulsfolge-Eingangssignal Max. 33 kHz
Hauptdrehzahlsollwert
FS Frequenzsollwert- DC-Spannungsversorgung fir die |20 mA bei 12V DC
Spannungsversorgung |Einstellung des Frequenzsollwerts
FR Frequenzsollwert- Eingangsklemme fiir die Einstellung |0 bis 10 V DC, 20 kQ
Eingang des Frequenzsollwertes
FC Frequenzsollwert- Bezugspotenzial fir die Einstellung (4 bis 20 mA
Bezugspotenzial des Frequenzsollwertes 0 bis 20 mA
Ausginge [MA Multifunktionsaus-
[gang: SchlieRer Einstellung in Parameter n057 Relaisausgang
MB Multifunktionsaus- \Werkseinstellung: Fehler max. 1 A bei 30 VDC
lgang: Offner und 250 V AC
MC Multifunktionsausgang- [Bezugspotenzial fir MA und MB
Bezugspotenzial
P1 Optokoppler- Einstellung in Parameter n058
Ausgang 1 \Werkseinstellung: IN BETRIEB (Optokoppler-Ausgang,
P2 (Optokoppler- Einstellung in Parameter n059 max. 50 mA bei
|Ausgang 2 \Werkseinstellung: +48 V DC
FREQUENZUBEREINSTIMMUNG
PC [Bezugspotenzial fir  |Bezugspotenzial fur P1 und P2
(Optokoppler-Ausgénge
AM /Analoger Uberwa- Einstellung in Parameter n065
chungsausgang \Werkseinstellung: Ausgangs- max. 2 mA bei 0 bis
frequenz 10V DC
AC Bezugspotenzial fiir  [Bezugspotenzial fir Klemme AM
lanalogen Uberwa-
chungsausgang
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Auswahl der Eingangspolaritat

Stellen Sie beim AnschlieBen der Transistor-
eingange (S1 bis S7) den Drehschalter SW1

auf die passende Polaritét ein (0-V-Bezugspotenzial:
NPN, +24-V-Bezugspotenzial: PNP).
Werkseinstellung: NPN.

swi

Auswahl der Sequenzeingangs-Polaritit

Mit Hilfe des Schalters SW1 kann die Eingangspolaritit wie dargestellt
zwischen NPN und PNP umgeschaltet werden.

I
[&) i
@ e
(Werkseinstellung) 1 ) —,:fﬁ
l w:ﬂ;
e kel
1y -
i
1!
L1
|
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4. Verwendung der
Bedienkonsole

Uberwachungs-
element-

Ansaigen FREQUENCY-

Drehregler

Bedientasten

Bezeichnung

Funktion

Datenanzeige

Anzeige entsprechender Datenelemente, z. B. Frequenzsollwert,
Ausgangsfrequenz, Parameter-Einstellwerte.

Sollwert-
potenziometer

Einstellung des Frequenzsollwerts auf einen zwischen 0 Hz und der
Maximalfrequenz liegenden Wert.

FREF-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Frequenzsollwert angezeigt
und kann eingestellt werden.

FOUT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird die Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters angezeigt.

I0UT-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, wird der Ausgangsstrom des
Frequenzumrichters angezeigt.

MNTR-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, werden die Werte fiir die Parameter
U-01 bis U-19 eingestellten Werte angezeigt.

F/R-Anzeige Wenn diese Anzeige leuchtet, kann die Drehrichtung verandert

werden, wenn der Frequenzumrichters mit der RUN-Taste auf der
Bedienkonsole betrieben wird.

LO/RE-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, ist wahlbar, ob der Frequenzumrichters
Uber die digitale Bedienkonsole oder gemaR der eingestellten Parameter
angesteuert wird.

Hinweis: Der Status dieser Anzeige kann nur bei laufendem Frequenz-
umrichterbetrieb angezeigt werden. RUN-Befehle werden ignoriert,
solange diese Anzeige leuchtet.

PRGM-Anzeige

Wenn diese Anzeige leuchtet, konnen die Parameter n001 bis n179
angezeigt und eingestellt werden.

Hinweis: Wahrend des Frequenzumrichterbetriebs kénnen die Parame-
ter lediglich angezeigt werden. Nur einige wenige Parameter lassen sich
andern. RUN-Befehle werden ignoriert, solange diese Anzeige leuchtet.

Betriebsarten-Taste

Wechselt der Reihe nach durch die Anzeige- und Einstellungsanzeigen.
Ungespeicherte Anderungen an Parametereinstellungen werden
verworfen, wenn diese Taste gedriickt wird.

Erhohen-Taste

Heraufsetzen von Anzeigewerten, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Verringern-Taste

Herabsetzen von Anzeigewerten, Parameternummern und
Parameter-Einstellwerten.

Eingabetaste

Ubernahme von Anzeigewerten, Parameternummern und internen
Datenwerten nach deren Einstellung oder Anderung.

RUN-Taste Startet den Frequenzumrichter, wenn er (iber die digitale
RUN N N )
Bedienkonsole betrieben wird.
STOP STOP/RESET- Stoppen des Frequenzumrichters, sofern die STOP-Taste nicht durch
RESET Taste eine entsprechende Einstellung des Parameters n007 deaktiviert wurde.

DE-8



5.

Schritte zur Inbetriebnahme

Die folgenden sieben Schritte beschreiben das empfohlene
Minimalverfahren zur Bedienung, mit dem der V7 zur Ansteuerung eines
angeschlossenen Motors in einer typischen Konfiguration verwendet
werden kann, um einen einfachen Betrieb in kiirzester Zeit zu ermdglichen:

Schritt 1 — Grundiiberpriifungen

1-1)

1-5

Kontrollieren Sie, ob die Versorgungsspannung korrekt ist.
CIMR-V7AZ2: Dreiphasig 200 bis 230 V AC

CIMR-V7AZB: Einphasig 200 bis 240 V AC (Leiter R/L1 und S/L2)

CIMR-V7AZ4: Dreiphasig, 380 bis 460 V AC

Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss des Motors an den Motorausgangsklemmen
(UIT1, VIT2, WIT3).

Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss des Steuergerats an die Steuerklemmen.
Stellen Sie sicher, dass alle Steuerklemmen auf AUS geschaltet sind.

Trennen Sie den Motor von der Last (der Maschine).

Schritt 2 — AnschlieBen der Spannungsversorgung und Uberpriifen
des Anzeigestatus

2-1)

2-2)

SchlieBen Sie nach Durchfiihren der Uberpriifungen in Schritt 1 die Spannungsversorgung an
den Frequenzumrichter an.
Nach dem Einschalten wird Folgendes angezeigt:
RUN-Anzeige: Blinkt
ALARM-Anzeige: AUS
Sonstige Anzeigen (Einstellung/Anzeige): FREF, FOUT oder IOUT leuchtet.
Datenanzeige: zeigt die der leuchtenden Anzeige entsprechenden Daten
(Frequenzsollwert, Ausgangsfrequenz oder Ausgangsstrom) an.
Trat beim Einschalten der Versorgungsspannung ein Fehler auf, werden Details zum Fehler
angezeigt. Konsultieren Sie in diesem Fall das Bedienerhandbuch, und ergreifen Sie die

erforderlichen MaRnahmen.



Schritt 3 — Zuriicksetzen der Parameter auf die Werkseinstellungen

Zum Zurlcksetzen der Frequenzumrichter-Parameter auf die Werkseinstellungen setzen Sie den
Parameter n001 auf 12. In dieser Einstellung erfolgt die Ansteuerung mit START/STOPP-Befehlen
des V7 in der so genannten Zweidrahtansteuerung, d. h. ein Multifunktionseingang (,Draht”) dient fir
den VORWARTS/STOPP-Befehl, ein zweiter fir den RUCKWARTS/STOPP-Befehl.

Tastenfolge Anzeige Daten- Erlauterung
anzeige
(Beispiel)

Spannung EIN

Drucken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die PRGM-
Anzeige leuchtet.
Driicken Sie die Eingabetaste. Die Einstellung des Parameters

n001 wird angezeigt.
Stellen Sie Parameter n001 mit der Erhéhen- oder Verringern-

Taste auf den Wert 12 ein. Die Anzeige leuchtet.
Driicken Sie die Eingabetaste, damit der geénderte Wert

ibernommen wird. AnschlieRend wird der Wert nicht mehr
blinkend, sondern konstant leuchtend angezeigt.
Die Parameternummer wird wieder angezeigt.
a0 |

Schritt 4 — Einstellung des Motornennstroms

Dieser Parameter regelt das Verhalten des elektronischen Thermorelais fiir den Motoriiberlastschutz (OL1). Bei korrekter
Einstellung dieses Parameters verhindert der Frequenzumrichter das Durchbrennen des Motors bei Uberlastung.

Lesen Sie den auf dem Typenschild des Motors angegebenen Nennstrom (in A) ab, und stellen Sie Parameter n036 auf
diesen Wert ein. Das folgende Beispiel zeigt die Einstellung des Werts auf 1,8 A.

Q:‘ E
=
(|

Nach ca.
1s.

EREIEEEE

Tastenfolge Anzeige Daten- Erlauterung
anzeige
(Beispiel)

Anzeige der Parameternummer.

Driicken Sie die Erhohen- oder Verringern-Taste, bis n036
angezeigt wird.

Driicken Sie die Eingabetaste. Die Einstellung des Parameters
n036 wird angezeigt.

Stellen Sie mit der Erhdhen- oder Verringern-Taste den
Motornennstrom ein. Dabei blinkt die Datenanzeige.

Driicken Sie die Eingabetaste, damit der geanderte Wert
ibernommen wird. AnschlieRend wird der Wert nicht mehr

blinkend, sondern konstant leuchtend angezeigt.
Die Parameternummer wird wieder angezeigt.

Nach ca.
1s.

EEEEEE
gl

Schritt 5 — Einstellung der Motornennfrequenz

Die Motornennfrequenz gibt die Frequenz an, fiir die der Motors im Netzbetrieb ausgelegt ist. Der
Frequenzumrichter benétigt diese Angabe, um den Motor optimal ansteuern zu kdnnen.

Lesen Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebene Nennfrequenz (in Hz) ab, und stellen Sie
Parameter n011 auf diesen Wert ein.
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Schritt 6 — Einstellung des START-Befehls

Legen Sie fest, wie die Start- und Stoppbefehle gegeben werden. Dies kann wahlweise (iber die RUN-

bzw. die STOP/RESET-Taste oder lber entsprechende Signale an Multifunktionseingangen erfolgen.

Die Einstellung der Befehlsquelle erfolgt durch Setzen von Parameter n003 auf den entsprechenden Wert:
0 = Die RUN- und die STOP/RESET-Taste der digitalen Bedienkonsole sind aktiviert.

1 = Start- und Stoppbefehle werden tber Steuerklemmen gegeben.

Das nachstehende Schema zeigt den Anschluss eines Schalters zum Starten/Stoppen des Motors im
Vorwartslauf bei so genannter Zweidraht-Ansteuerung. Dazu muss Parameter n003 = 1 gesetzt sein.
Um mit einem weiteren Schalter an Steuerklemme S2 den Riickwartslauf zu aktivieren, miissen

zusatzlich Parameter n051 = 2 und Parameter n050 = 1 gesetzt sein (dies ist die Werkseinstellung fir

die Parameter n050 und n051).

My ——(v)

Vorwérts g
Start/Stopp &0 SW
Rickwarts o——S2
Start/Stopp SE

Schritt 7 — Einstellung des Frequenzsollwerts

Legen Sie fest, wie die Drehzahl des Motors eingestellt wird. In der Werkseinstellung erfolgt die Einstellung
ber die digitale Bedienkonsole. Der Frequenzsollwert kann mittels des FREQUENCY-Drehreglers an der
digitalen Bedienkonsole, eines externen Potentiometers oder eines analogen SPS-Ausgangs gesteuert
oder auf einen von acht im Frequenzumrichter vorprogrammierten und mittels der Multifunktionseingange
ausgewahlten Werten gesetzt werden.

Um beispielsweise den Frequenzsollwert mittels eines externen Potentiometers oder eines analogen SPS-

Ausgangssignals zu steuern, muss Parameter n004 = 2 gesetzt werden.

/)
o o M R W @
Spannungs-
Haupt- : esgng
Frequenz- (0 bis +10 V) [+12V, 20 mA)
FR
sollwert
FCOv)
2KQ
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Parameteriibersicht

Parameter
Nr.

Beschreibung

Einstellbereich

Werkseinstellung

n001

Parameterschutz:

1: Beschrankter Zugriff auf die Parameter

4: Vollstandiger Zugriff auf die Parameter

12: Zurlicksetzen der Parameter auf die
Werkseinstellungen

0 bis 13

n002

Regelmodus-Auswahl:
0: U/f-Regelung
1: Vektorregelung

0,1

n003

Betriebsbefehl

0: Digitale Bedienkonsole RUN, STOP/RESET
1: Steuerklemmen START/STOPP

2: Kommunikation (MEMOBUS)

3: Kommunikation (Option)

0 bis 3

n004

Frequenzsollwertquelle:
Digitale Bedienkonsole
(FREQENCY-Drehregler)
Frequenzsollwert 1 (n024)
Steuerklemme (0 bis 10 V)
Steuerklemme (4 bis 20 mA)
Steuerklemme (0 bis 20 mA)
Steuerklemme (Impulsfolge-Sollwert)
Kommunikation (MEMOBUS)
Digitale Bedienkonsole
(Stromkreis, 0 bis 10 V)
Digitale Bedienkonsole
(Stromkreis, 4 bis 20 mA)

: Kommunikation (Option)

NoghrwoNM= O

© ®

0 bis 9

n011

Maximale Ausgangsfrequenz

50 bis 400 Hz

50 Hz

n012

Maximale Ausgangsspannung

0,1 bis 255 V (200-V-Klasse)
0,1 bis 510 V (400-V-Klasse)

200 (200-V-Klasse)
400 (400-V-Klasse)

n019

Beschleunigungszeit 1

0,0 bis 6000 s

10s

n020

Verzogerungszeit

0,0 bis 6000 s

10s

n024

Frequenzsollwert 1

0,0 bis 400 Hz

6 Hz

n025-n031

Frequenzsollwerte 2 bis 8

0,0 bis 400 Hz

O0Hz

n036

Motornennstrom

Modellabhéangig

0 bis 150 % des
Frequenzumrichter-
Nennstroms

n050-n056

Multifunktionseingénge (S1 bis S7)

0 bis 35

n057

Multifunktionsausgénge (MA/MB-MC)

0 bis 21

n066

Analoger Multifunktionsausgang (AM-AC):
0: Ausgangsfrequenz (10 V = Maximalfrequenz)
1: Ausgangsstrom

(10 V = Frequenzumrichter-Nennstrom)

0 bis 6
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n080 Taktfrequenz 1 bis 4 (2,5 bis 10 kHz) Modellabhangig
7 bis 9
(Proportional zur
Ausgangsfrequenz)
n089 DC-Bremsstrom 0 bis 100 % 50 %
n090 DC-Bremsstrom beim Stopp 0,0bis25,5s 0,5s
n091 DC-Bremsstrom beim Start 0,0bis25,5s 0,0s
n092 Blocki_erschu!z bei Verzégerung: 0,1 0
0: Aktiviert
1: Deaktiviert
Hinweis: Eine vollsténdige Liste finden Sie im Bedienerhandbuch.
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6. Vollstindige Parameterliste

Parameter- Beschreibung Werks- Para’{‘neter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung r. einstellung
n001 Parameterzugriff 1 n021 Beschleunigungszeit 2 10,0s
n002 Auswahl Steuermodus 0 (Hin- n022 Verzégerungszeit 2 100s
weise 1, 4)
n003 START-Befehl 0 n023 S-Kurven-Auswahl 0
n004  [Frequenzsoliwert-Auswahl 1 n024  (Frequenzsoliwert 1 6,00 Hz
(Hauptfrequenzsollwert)
n005  [Auswahl der Stoppmethode Y n025  |Frequenzsoliwert 2 0,00 Hz
noo6 Riickwartslaufsperre 0 n026 Frequenzsoliwert 3 0,00 Hz
n007  |Stopptasten-Auswahl 0 n027  |Frequenzsoliwert 4 0,00 Hz
noo8  (Frequenzsoliwert- 1 n028  |Frequenzsoliwert 5 0,00 Hz
Auswahl in lokalem Modus
n009 Methode zur Frequenzsoliwert- 0 n029 Frequenzsoliwert 6 0,00 Hz
einstellung Uber die digitale
Bedienkonsole n030  |Frequenzsoliwert 7 0,00 Hz
n010 Kon'aktfeh\elj—Erkennung der 0
digitalen Bedienkonsole n031 Frequenzsoliwert 8 0,00 Hz
no11 Max. Ausgangsfrequen: 50,0 H.
X. Ausgangsirequenz “ n032 Jog-Frequenz 6,00 Hz
n012 Max. Spannun: 200V
% Spannung (Hinweis 2) n033 Frequenzsoliwert-Obergrenze 100 %
no13 Frequenz bei max. 50,0 Hz n034 Frequenzsollwert-Untergrenze 0%
Ausgangsspannung
n014 Mittlere Ausgangsfrequenz 1,3 Hz n035 Auswahl der Einheit fiir Anzeige/ 0
(Hinweis 4) Einstellung des Frequenzsollwerts
n015 Spannung bei mittlerer 12,0V n036 Motornennstrom (Hinweis 3)
Ausgangsfrequenz (Hinweise
. n037 Auswahl des elektronischen 0
n016 Min. Ausgangsfrequenz 1,3Hz thermischen Motorschutzes
Hinweis 4
(Hinweis 4) n038 Zeitkonstante fiir elektronischen 8 Min
n017  |Spannung bei min. 120V thermischen Motorschutz
Al f Hinwei
usgangsirequen= (Hiweise n038  |Auswahl des Kihllifterbetriebs 0
n018 Auswahl der Einheit zur 0 n040 Motordrehrichtung 0
Einstellung
von Beschleunigung-/
Verzégerungszeit no41 Beschleunigungszeit 3 100s
1 Beschleuniy it 1 1
no19 eschleunigungszeit 00s no42 Verzégerungszeit 3 100s
2 Verzo it 1 1
n020 erzogerungszeit 00s n043 Beschleunigungszeit 4 100s
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Parameter- Beschreibung Werks- Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung Nr. einstellung
n044 Verzégerungszeit 4 100s n065 Signalauswahl des Analogaus- 0
ganges
n045 Frequenzsollwert-Verstarkungs- 0,00 Hz N
Schiitt (AUF/AB-Befehl 2) n066 Funktion des Analogausganges 0
n046 Verstarkung fiir Beschl.-/Verz.- 0 n067 Verstarkung des Analogausgan- 1,00
Rate (AUF/AB-Befehl 2)
n047 Verstérkungs-Modus 0 n068 Verstarkung fiir analogen Fre- 100 %
(AUF/AB-Befehl 2) quenzsollwert (Spannungsein-
gang von Bedienkonsole)
n048 Verstarkungswert 0,0 %
(AUF/AB-BgefehI 2) ; n069 Offset fiir analogen Frequenzsoll- 0%
wert (Spannungseingang von Be-
n049 Erkennungslevel fir analogen 1.0 % dienkonsole)
gaq’:t;/e\rglsaoellf\gﬁlnz ) n070 Filterzeitkonstante fiir analogen 0,10s
Frequenzsoliwert (Spannungsein-
n050  |Auswahl fir Multfunktions- 1 gang von Bedienkonsole)
i 1 (Kl 1
eingang 1 (Klemme S1) n071 Verstérkung fiir analogen Fre- 100 %
n051  |Auswahl fir Multfunktions- 2 quenzsoliwert (Stromeingang von
eingang 2 (Klemme S2) Bedienkonsole)
- " N 072 Offset fiir analogen Frequenzsoll- 0%
n052 Auswahl fiir Multifunktions- 3 n - ;
eingang 3 (Klemme S3) \livoer:tsglsgomemgang von Bedien-
n053 Auswahl fiir Multifunktions- 5 N - -
) n073 Filterzeitkonstante fiir analogen 0,10s
eingang 4 (Klemme S4) Frequenzsollwert (Stromeingang
n054  |Auswahl fiir Multfunktions- 6 von Bedienkonsole)
eingang 5 (Klemme S5) n074  |Offset fir Impuls- 100 %
n055  |Auswahl fir Mulifunktions- 7 Frequenzsoliwert
eingang 6 (Klemme S6) n075 Verstarkung fiir Impuls- 0%
n0S6 | Auswahl i Mulffunktions- 10 Frequenzsalivert
eingang 7 (Klemme S7) n076 Filterzeitkonstante fiir Impuls- 0,10s
n057  |Auswahl fiir Multfunktions- 0 Frequenzsoliwert
Ausgang 1 n077  |Funktion des Multfunktions- 0
Analogeil
n058  |Auswahl fir Mulifunktions- 1 nalogeingangs
Ausgang 2 n078 Signalsauswahl fiir Multifunktions- 0
n059  |Auswahl fiir Multfunktions- 2 Analogeingang
Ausgang 3 n079 Frequenzsollwert-Offsetwert 10 %
n060 Verstérkung fiir analogen 100 % (FBIAS)
Frequenzsoliwert n080 Taktfrequenzauswahl (Hinweis 3)
n061 Offset fiir analogen 0%
Frequenzsollwert nos1 Uberbriickung bei kurzzeitigem 0
Spannungsausfall
n062 Filterzeitkonstante fiir 0,10s
analogen Frequenzsoliwert n082  |Automatische Neustartversuche 0
bei Fehler
n063 SI-TV7 W-DT Erkennung 0
n083 Ausblendfrequenz 1 0,00 Hz
n064 Auswahl fiir Erkennung- 0
von Frequenzsoliwertveriust n084 Ausblendfrequenz 2 0,00 Hz

DE-15



Parameter- Beschreibung Werks- Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung Nr. einstellung
n085 Ausblendfrequenz 3 0,00 Hz n106 Motor-Nennschlupf (Hinweis 3)
n086 Ausblendfrequenz-Bandbreite 0,00 Hz n107 Motor-Wicklungswiderstand (Hinweis 3)
n087 Funktionsauswahl fiir kumulative 0 n108 Motorstreuinduktivitat (Hinweis 3)
Betriebszeit
" : " n109 Spannungsbegrenzung fiir 150 %
n088 Kumulative Betriebszeit OH Drehmomentkompensation
n089 DC-Bremsstrom 50 % n110 Motorleerlaufstrom (Hinweis 3)
n090 DC-Bremszeit beim Stopp 05s n111 Schlupfkompensations- 00s
Verstarkung (Hinweis 4)
n091 DC-Bremszeit beim Start 00s n112 Schiupfkompensations- 20s
Zeitkonstante (Hinweis 4)
n092 Blockierschutz wahrend 0
Verzogerung n113 Schlupfkompensation bei 0
generatorischem Betrieb
n093 Blockierschutzgrenzwert bei 170 %
Beschleunigung n114 SI-T/V7 BUS-Erkennungszahler 2
n094  |Blockierschutzgrenzwert bei Be- 160 % n115 Blockierschutz {iber Eckfrequenz 0
trieb bei Betrieb
n095 Erkennungsfrequenz fiir Dreh- 0,00 Hz n116 Beschleuni &
- g igungs-/Verzégerungs- 0
zahlibereinstimmung zeit wéhrend Blockierschutz
n096 Funktionsauswahl fiir 0 " -
i . "7 Funktionsauswahl fiir 0
Drehmoment-Uberschreitungser- n -
kennung 1 Unterschreitungserkennung 1
" - 118 Grenzwert fiir Drehmoment- 10%
n097 Funktionsauswahl fiir Drehmo- 0 n i
ment-Uber-/Unterschreitungser- Unterschreitungserkennung
kennung 2 o
n119 Zeit fiir Drehmoment- 01s
n098 Grenzwert fiir Drehmoment-Uber-| 160 % Untersohreitungserkennung
schreitungserkennung
n120 Frequenzsollwert 9 0,00 Hz
n099 Zeit fiir Drehmoment-Uberschrei- 01s
tungserkennung n121 Frequenzsollwert 10 0,00 Hz
n100 Auswahl fiir Halteausgang- 0
Frequenzspeicherung n122 Frequenzsollwert 11 0,00 Hz
n101 Fangfunktions-Verzogerungszeit 20s n123 Frequenzsoliwert 12 0,00 Hz
n102  |Fangfunktions- 150 % n124  |Frequenzsoliwert 13 0,00 Hz
Betriebsgrenzwert
n103 Drehmoment-Kompensationsver- 1,0 n125 Frequenzsollwert 14 0,00 Hz
stérkung
n104 Drehmomentkompensations-Zeit- 03s n126 Frequenzsoliwert 15 000 Hz
konstante (Hinweis 4)
n127 Frequenzsollwert 16 0,00 Hz
n105 Eisenverlust fiir Drehmoment- (Hinweis 3)
Kompensation
n128 Auswahl PID-Regelung 0
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Parameter- Beschreibung Werks- Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung Nr. einstellung
n129 PID-Riickfiihrungsverstarkung 1,00 n151 MEMOBUS Zeitliberschreitungs- 0
Erkennung
n130 Proportionalverstarkung (P) 1,0 n152 Einheit fir MEMOBUS- 0
Frequenzsoliwert und -Frequenz-
n131 Integrationszeit (1) 10s anzeige
n153 MEMOBUS Slave-Adresse 0
n132 Differenzial-Zeit (D) 0,00
n154 MEMOBUS BPS-Auswahl 2
n133 PID-Offsetanpassung 0%
n155 MEMOBUS Paritatsauswahl 0
n134 Obergrenze fiir Integrationswerte | 100 %
. - § n156 Ubertragungs-Wartezeit 10ms
n135 Primére Verzégerungszeitkon- 00s
stante fiir PID-Ausgang
n157 RTS-Steuerung 0
n136 Auswahl fiir PID-Istwertverlust- 0
Erkennung n158 Max. Spannung (2. Motor) 200V
~ (Hinweis 2)
n137 Grenzwert fiir PID-Istwertverlust- 0%
Erkennung n159 Spannung bei mittlerer 120V
- Ausgangsfrequenz (2. Motor) (Hinweise
n138 Erkennungszeit fiir PID-Istwert- 10s X
verlust
N n160 Spannung bei min. 120V
n139 Auto-Tuning-Auswahl 0 Ausgangsfrequenz (2. Motor) (Hinweise
2,3)
n140 {\gaﬁg{gf)gangsfrequenz 50,0 Hz n161 Motor-Nennstrom (2. Motor) (Hinweise
3 2,3)
nt4t PTC-Thermistor-Auswahl 0 n162  [Motor-Nennschlupf (2. Motor) (Hinweise
2,3)
n142 Motortemperatur-Filterzeit 02s
n163 PID-Ausgangsverstarkung 1,0
n143 Sequenzeingang zweimal lesen 0
n164 PID-Riickfiihrungswert-Auswahl 0
n144 Stoppdistanz-Verléngerungsver- 1,00 —
stérkung n165 Uberhitzungsschutz-Auswahl 0
fiir externen Bremswiderstand
n145 Bidirektional-Auswahl 0
n166 Erkennungsgrenze fiir Eingangs- 0%
n146 Frequenzoffset-Auswahl 0 phasen-Ausfall
n167 Erkennungszeit fir Eingangspha- Os
n147 Ausgangsfrequenz bei max. 50,0 Hz sen-Ausfall
Spannung (2. Motor)
n168 Erkennungsgrenze fiir Ausgangs- 0%
n148 Parameterspeicherung bei 0 phasen-Ausfall
Unterspannungserkennung
n169 Erkennungszeit fiir Ausgangspha- 00s
n149 Impulseingangs-Skalierung 2500 sen-Ausfall
(25 kHz)
n170 Auswahl fiir Verhalten bei 0
n150 Frequenzauswahl fir 0 ENTER-Befehl (MEMOBUS-

Impulsausgang

Kommunikation)
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Parameter- Beschreibung Werks-
Nr. einstellung

n171 Obergrenze fiir Frequenz- 0,0 %
sollwert-Offsetwert
(AUF/AB-Befehl 2)

n172 Untergrenze fiir Frequenz- 0,0 %
sollwert-Offsetwert
(AUF/AB-Befehl 2)

n173 Proportionalverstérkung fiir 83
DC-Bremsung (0,083)

n174 Integrationszeitkonstante fiir DC- 25
Bremsung (100 ms)

n175 Auswahl fiir Reduktion der 0
Taktfrequenz bei niedriger (Hinweis 5)
Drehzahl

n176 Konstanten-Kopierfunktion- rdy
Auswahl

n177 Sperre der Konstanten- 0
Leseauswahl

n178 Fehlerspeicher -

n179 Software-Versionsnummer -

Multifunktionseingdnge

Funktion

Ruckwarts/Stopp

Externer Fehler (SchlieRer)
Externer Fehler (Offner)
Fehlerriicksetzung

Festdrehzahl Bit 0

Festdrehzahl Bit 1

Festdrehzahl Bit 2
Tippfrequenzbefehl

Externe Endstufensperre (SchlieRer)
Externe Endstufensperre (Offner)
Auswahl lokal/dezentral

Hinweis: Im Bedienerhandbuch finden Sie die
vollstéandige Liste.

1.

Wird bei Initialisierung der Konstanten
nicht zurlickgesetzt.

Obergrenze von Einstellungsbereich und
Werkseinstellung sind bei 400-V-Klasse
doppelt so hoch.

Von der Leistung des Frequenzumrichters
abhangig. Siehe Bedienerhandbuch.

Bei Anderung der Steuermodus-Auswahl
(n002) entspricht die Werkseinstellung
dem gewahlten Steuermodus. Siehe
Bedienerhandbuch.

Aktiviert bei Frequenzumrichtern mit

5,5 kW und 7,5 kW

Multifunktionsausgange

Wert Funktion

0 Fehlerausgang

1 In-Betrieb-Ausgang

2 Frequenziibereinstimmung

6 Uberdrehmoment erkannt (SchlieRer)
12 RUN-Betriebsart
13 Frequenzumrichter bereit
15 Unterspannung erkannt
Analogausgangsfunktionen
Wert Funktion

0 Ausgangsfrequenz

1 Ausgangsstrom

Hinweis: Eine vollstéandige Liste der Einstellwerte finden Sie im Bedienerhandbuch.
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Beispiel fiir Parametereinstellungen

p——

-t — —
= | I
| &
Einstelldaten Faom REZIAAN ”E
werden { _)‘

verworfen :
———— [Pacu]| 2|

Nach ca. 1 Sekunde

T Anzeig D! i Erlauterung
(Beispiel)

Spannungsversorgung EIN

Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis
die PRGM: ige leuchtet.

n001

Stellen Sie mit der Erhohen- oder Verringern-Taste die
- Parameternummer ein.

Driicken Sie die Eingabetaste.

Die aktuelle des

Stellen Sie den gewlnschten Wert mithilfe der

Erhahen- oder Verringern-Taste ein. Dabei blinkt die

Driicken Sie die Eingabetaste, damit der geanderte

Wert i wird wird der Wert
IPRGM| E nicht mehr blinkend, sondern konstant leuchtend

angezeigt (siehe Hinweis 1).

Die Parameternummer wird wieder angezeigt.

Hinweis 1: Zum Verwerfen des Einstellwerts driicken Sie stattdessen die Betriebsarten-Taste. Der
Parameter wird angezeigt.

Hinweis 2: Einige Parameter kdnnen nicht gedndert werden, wahrend der Frequenzumrichter in
Betrieb ist. Naheres finden Sie in der Parameterliste. Wenn Sie versuchen, einen dieser Parameter zu
andern, zeigt die Datenanzeige beim Driicken der Erhdhen- oder Verringern-Taste keine Anderung.
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7. UberwachungsgroRen

Der Frequenzumrichter V7 erméglicht die kontinuierliche Anzeige bestimmter
Betriebsparameter (z. B. Ausgangsstrom oder Status der Multifunktionseingange).
Diese Anzeigeparameter sind durch ein ,U-* gekennzeichnet.

T, Anzeig D

(Beispiel)

Erlauterung

EIN

B.00

Driicken Sie wiederholt die Betriebsarten-Taste, bis die
PRGM-Anzeige leuchtet.

Stellen Sie mit der Erhohen- oder Verringern-Taste die
Nummer des Uberwachungswertes ein.

Driicken Sie die Eingabetaste.
Die Daten zum ausgewahiten Uberwachungswert
werden angezeigt

Driicken Sie die Eingabe- oder Betriebsartentaste.
Die Nummer des Uberwachungswertes wird angezeigt.

Kons- Bezeichnung Beschreibung
tante Nr.
U-01 Frequenzsoliwert (FREF) ' Hz Anzeige des Frequenzsollwerts
(identisch mit FREF)
U-02 Ausgangsfrequenz Hz Anzeige der Ausgangsfrequenz
(FouT)"! (identisch mit FOUT)
U-03 Ausgangsstrom A Anzeige des Ausgangsstroms
(lout)! (identisch mit IOUT)
U-04 Ausgangsspannung Anzeige der Ausgangsspannung
U-05 Zwischenkreisspannung \ Anzeige der Zwischenkreisspannung
U-06 Eingangsklemmenstatus - Anzeige des Status der Steuerklemmen
u-07 Ausgangsklemmenstatus - Anzeige des Status der Ausgangsklemmen
U-08 Drehmomentiiberwachung % Anzeige des Ausgangs-Drehmomentwerts. Bei Auswahl der
V/f-Regelungsart wird “-—-* angezeigt.
U-09 Fehlerspeicher - Anzeige der letzten vier Fehler
letzte 4 Fehler)
U-10 Software-Versionsnummer - Anzeige der Software-Versionsnummer
U-11 Ausgangsleistung 2 kw Anzeige der Ausgangsleistung
U-12 Frequenzoffset-Anzeige Hz Anzeige von Frequenzoffsets
U-14 ASCII-Code von der SPS - Anzeige von ASCII-Code von der SPS
U-15 Datenempfangsfehler - Anzeige des Inhalt des MEMOBUS-Kommunikations-
Datenempfangsfehler-Registers
entspricht dem Ubertragungsregisters 003DH)
U-16 PID-Riickfiihrung % Eingang 100 (%), max. Ausgangsfrequenz oder
Entsprechung
u-17 PID-Eingang % +100(%). Wobei max. Ausgangsfrequenz = 100 %
U-18 PID-Ausgang % +100(%). Wobei max. Ausgangsfrequenz = 100 %
uU-19 Frequenzsollwert- % +100(%). Wobei max. Ausgangsfrequenz = 100 %
Offsetanzeige

*1 Die Statusanzeige-LED leuchtet nicht.
*2 Bei Vektorregelung wird "---* angezeigt.
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Eingangs-/Ausgangsklemmenstatus

Eingangsklemmenstatus

1: Klemme S1 ist auf EIN gesetzt
1: Klemme S2 ist auf EIN gesetzt
1: Klemme S3 ist auf EIN gesetzt
1: Klemme 84 ist auf EIN gesetzt
1: Klemme S5 ist auf EIN gesetzt
1
1
N

: Klemme S6 ist auf EIN gesetzt
: Klemme S7 ist auf EIN gesetzt
icht verwendet

Ausgangsklemmenstatus

[
RN
u—- 1: Durchgang zwischen Klemmen MA-MC

1: Durchgang zwischen Klemmen P1-PC
1: Durchgang zwischen Klemmen P2-PC

Nicht verwendet

Datenempfangsfehler-Anzeige

{1 (¥}
X ’

)
R

R

{
{

1: CRC-Fehler

1: Datenlange-Fehler
1: Nicht verwendet

1: Paritatsfehler

1: Uberlauffehler
{I:

1

N

Rahmen-Fehler
Zeitliberschreitung
icht verwendet
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8. Fehler und Alarme

Fehleran- Bezeichnung und Bedeutung Mogliche Ursachen und Abhilfemanahmen
zeige

ocC Uberstrom Ausgang auf Kurz- oder Erdschluss tberpriifen.
Der Ausgangsstrom betrégt mehr als  |Die Last ist zu groR. Last reduzieren oder leistungs-
250 % des Frequenzumrichternenn-  |fahigeren Frequenzumrichter einsetzen. Maxima-
stroms. len Motorstrom in Hinsicht auf maximalen

Frequenzumrichter-Ausgangsstrom und
U/f-Einstellung tberprifen.

ov Uberspannung Beim generatorischen Betrieb des Motors ist die
Die Zwischenkreisspannung tibersteigt [Massentragheit der Last zu groRR. Verzégerungszeit
den Uberspannungs-Erkennungspe-  |(n020 oder n022) vergroRern. Externen Bremswi-
gel. derstand anschlieRen und n092 auf 1 setzen.

Bremswiderstand und Verdrahtung prifen.

uv1 Zwischenkreisunterspannung \ersorgungsspannung und Anschliisse tberpri-
Die Zwischenkreisspannung unter- fen. Eignung der Versorgungsspannung fiir den
schreitet den Unterspannungs-Erken- |Frequenzumrichter Gberprifen.
nungspegel. \ersorgungsspannung auf Spannungseinbriiche

und -unterbrechungen liberwachen.

OH Uberhitzung Richtlinien und Empfehlungen im Bedienerhand-
Die Temperatur im Inneren des Fre- buch beachten. Kiihllifter (sofern vorhanden) tiber-
quenzumrichters hat 110°C Uberschrit- |prifen. U/f-Kennlinie Gberpriifen oder
ten. Taktfrequenz reduzieren.

oL1 Motoriiberlastung Last Uiberpriifen und ggf. reduzieren.

Der Frequenzumrichter schiitzt den U/f-Kennlinie Uberpriifen (Umax and Fmax).
Motor mittels interner, auf dem Wert Motordrehzahl erhéhen.

des Parameters n036 basierender [%t- |Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten erhéhen.
Berechnungen vor Uberlastung.

EF Externer Fehler \erdrahtung der Steuerklemmen Uberpriifen.

Dem Frequenzumrichter wurde ein ex- |Einer der Parameter fiir die Funktion der Multifunk-

terner Fehler signalisiert. tionseingange wurde auf 3 oder 4 gesetzt. Vor
Ricksetzung des Fehlers muss das Betriebssignal
aufgehoben werden.

SER Sequenzfehler Prifen Sie die Steuersequenz und achten Sie dar-

(blinkt) |Der Frequenzumrichter hat bei laufen- |auf, dass bei laufenden Betrieb des Frequenzum-
den Betrieb ein Befehlssignal zur LO- |richters keine Befehlssignale zur LOCAL/
CAL/REMOTE-Auswahl oder zur REMOTE-Auswahl oder zur Kommunikations-/
Kommunikations-/Steuerklemmen- Steuerklemmen-Auswahl gegeben werden.
Auswahl empfangen.

bb Externe Endstufensperre \erdrahtung der Steuerklemmen Uberpriifen.

(blinkt) |Ein externer Endstufensperrbefehl wur-|Einer der Parameter fiir die Funktion der Multifunk-
de gegeben. tionseingange wurde auf 12 oder 13 gesetzt.

EF Sequenzfehler \orwarts- und Riickwartslaufsignal wurden gleich-

(blinkt) |Ein Sequenzfehler ist aufgetreten. zeitig angelegt. Priifen Sie die Steuersequenz und

achten Sie darauf, dass keine Vorwarts- und Riick-
wartslaufsignale gleichzeitig angelegt werden.

Hinweis: Eine vollstandige Fehlercode-Liste finden

DE-22
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1. Installation

© ] —r = J
L owm ] 8 o !
W bl B -
Model . § Supply
Rated V7AZ Dimensions (mm) Recommendations
Voltage W H D Wi A A2 MCCB Wire
(A) (mm?
P 68 28 7 5 5
0P2 68 28 76 5 5
0P4 68 28 08 5 5
Three Phase 135 688 gg — 2? 9% g g
200 VAC 2P2 8 28 20 | 9% 5 0 35
4P0 40 28 3 128 0 55
5P5 0 260 70 164 4 50
7P5 0 6 7 164 44 60
BOP 68 28 7 5
BOP2 68 28 7 5
" BOP4 68 28 31 10
s'g%'gi:gse 0P 08 28 40 20 35
P5 08 28 56 96 20 55
2P2 40 28 63 128 40 55
4P0 70 28 80 158 50
40P2 0 28 92 96 5
40P4 28 1 of 5
40P7 28 4 o
Three Phase 41P5 0 28 56 ] 2 10
400 VAC 42P2 0 28 56 of 5 10
43P0 40 28 43 28 5 20
44P0 40 28 43 28 5 20
45P5 0 260 70 64 4 8 30 55
47P5 0 260 70 64 44 8 30 55

EN-2



Input Filter Specifications

[ ‘1

%L

’ J

[nJ) et

Ly —

w

Model Filter Dimensions (mm)
V7AZ 3G3MV- w L H Y X d
20P1
20P2
S0PA PFI2010-SE 82 194 50 62 181 5.3
20P7
21P5
2P2 PFI2020-SE 111 169 50 91 156 5.3
24P0 PFI2030-SE 144 174 50 120 161 5.3
25P5
57PE PFI2050-SE 184 304 56 150 264 6.0
BOP1
BOP2 PFI1010-SE 71 169 45 51 156 5.3
BOP4
BOP7
iP5 PFI1020-SE 111 169 50 91 156 5.3
B2P2 PFI1030-SE 144 174 50 120 161 53
B4P0O PF11040-SE 175 174 50 150 161 5.0
40P2
20P1 PFI3005-SE 111 164 45 91 156 5.3
40P7
41P5 PFI3010-SE 111 169 45 91 156 5.3
42P2
43P0
24P0 PFI3020-SE 144 174 50 120 161 5.3
45P5
17PE PFI3030-SE 184 304 56 150 288 6.0
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EMC Installation

L1 L2 L3 PE
I Shield Cable
Control Panel sl
& o Metal
Mounting
Plate
Filter
Ground
Bonds
(remove
any paint)
Ground
Sonc Shea
(remove
any paint)

CIMR-V7AZ40P2 to 47P5
CIMR-V7AZ20P1 to 27P5
Mounting Dimensions

30 mm*
(1,18in.)
or more

o

*: Inverter size 5.5 / 7.5 kW min. space

EN-4

Max. 20 m
Motor Cable

Shield Cable
Control Panel o
& =) Metal
Mounting
Plate
Ground
Bonds Ground
(removet Bonda
any paint) (remove
any paint)
Filter
Shield
Cable
Ground Bonds
(remove any paint)

Max. 20 m
Motor Cable

CIMR-V7AZBOP1 to B4P0O

AR

1

100 mm (3,94 in.)
ormore é

1




2. Wiring

DC Reactor  Terminal Braking Resistor
(opuonan Overload Relay ~ (optional)

ox e
Shortcircuit bar *1 i
ﬂ 8- dant
vcos  it2 1
Power Supply " —SormOm
For Single-phase. —oMQ
( UseRLTandsi2. | S S um

T

01 Grounding

Mt nton |

Contact Output
Fat 0 S thoriess 2]
00C Aeless |
¥
; I
2 |
o | Multifunction |
| i & P Photocoupler Output
| Pulse Train Input e P i T & [ +a8vocsomAoriess |
O RP e 35 k) S
I s 5 [
3 o I ) : n
|z - FA Frsaginy Solig -
£ T o PV, g |
:E L : I
I\ i |
! b - l
| T Tl [ D— g === Analog Monitor
| MEMOBUS < A @Oulpm |
Communications ? & Terminal Resistance 5 010+10VDC (2mA
| S-485/422 i 2 (112 W, 120 Ohm) ) |
[ omezen | Ll ge & ouputrrgency |
T T "{] ‘Analog Monitor/Pulse
| Monitor selectable |

== Shielded —ire Shielded twisted-pai cable

Only bsic insulton (potective class 1, oversotag category ) i providd for the coiol ot
terminals. Additional insulation may be necessary in the end product to conform to CI
requirements.

*1. Short-circuit bar should be removed when connecting a DC reactor.
*2. Minimum permissible load: 5 VDC, 10 mA (as reference value).

MAIMBIMC] Contact Output
3 RAJFS]

A

@Oooo©00006

{ 00000000

MA MB MC

Ground terminals
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3. Control Circuit Terminals

Symbol Name Function Signal Level
Input S1 Multi-function Set by parameter n50
input 1 Default setting: Forward/Stop Photo-coupler
S2 Multi-function Set by parameter n51 Insulation,
input 2 Default setting: Reverse/Stop 8 mA at 24 VDC
S3 Multi-function Set by parameter n52
input 3 Default setting: External fault. . ;
S4 Multi-function Set by parameter n53 ggft:m:\‘:e’;“il:;?;
inpu?4 _ Default setting: Fault Reset. these terminals.
S5 Multi-function Set by parameter n54
input 5 Default setting: Multi-stop
speed reference 1 No external power
S6 Multi-function Set by parameter n55 supply is required.
input 6 Default setting: Multi-stop Refer to
speed reference 2 connections
s7 Multi-function Set by parameter n56 shown on the
input 7 Default setting: JOG command following page.
SC Sequence input Common for S1 through S7
common
RP Master speed Pulse train input signal Max. 33 kHz
reference train
input
FS Frequency DC power supply for frequency 20mA at 12 VDC
Reference power reference setting
supply
FR Frequency Input terminal for frequency 0 to10VDC 20kQ
Reference Input reference setting
FC Frequency Common for frequency 4to 20 mA
Reference reference use 0to 20 mA
common
Output MA Multi-function
output: NO Set by parameter n57 Relay output
MB Multi-function Default setting: Fault 1A max. at 30
output: NC VDC and 250 VAC
MC Multi-function Common for MA and MB use
output common
P1 Photo-coupler Set by parameter n58
output 1 Default setting: RUNNING Photo-coupler
P2 Photo-coupler Set by parameter n59 output , 50A max
output 2 Default setting: at +48VDC
FREQUENCY AGREED
PC Photo-coupler Common for P1 and P2
output common
AM Analogue Monitor Set by parameter n65
output Default setting: 2mA max. at 0 to
output frequency 10VDC.
AC Analogue Monitor Common for AM use

common
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Selecting Input Method

When connecting sequence inputs (S1to S7)
with transistor, turn the rotary switch SW1 N
depending on the polarity (OV common:NPN |
side, +24 V. common: PNP side). K
Factory setting: NPN side

Selecting Sequence Input Method

By using SW1, NPN or PNP input can be selected as shown below.

T

g F gk

(Default setting) | —_— —%
L AT
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4. Operator Use

Data display

Monitor item
indicators FREQUENCY
adjuster

Operation keys

Appearance Name Function
Displays relevant data, items, such as frequency reference, output
Data display frequency and parameter set values.
Sets the frequency reference within a range between OHz and the
FREQ adjuster maximum frequency.

FREF Indicator

The frequency reference can be monitored or set while this
indicator is lit.

FOUT Indicator

The output frequency of the inverter can be monitored while this
indicator is lit.

10UT indicator

The output current of the inverter can be monitored while this
indicator is lit.

MNTR indicator

The values set in U-01 through U-19 are monitored while this
indicator is lit.

F/R indicator

The direction of rotation can be selected while this indicator is lit
when operating the inverter with the run key.

LO/RE indicator

The operating of the inverter through the Digital Operator or
according to the set parameters is selected while this indicator is lit.
Note: The status of this indicator can be only monitored while the
inverter is in operation. Any RUN command input is ignored while
this indicator is lit.

PRGM indicator

The parameter in n01 through to n179 can be set or monitored
while this indicator is lit.

Note: while the inverter is in operation, the parameters can be only
monitored and only some parameters can be changed. Any RUN
command input is ignored while this indicator is lit.

Mode Key

Switches the setting and monitor item indicator in sequence.
Parameter being set will be cancelled if this key is pressed before
entering the setting.

Increment Key

Increases multi-function monitor numbers, parameter numbers and
parameters set values.

Decrement Key

Decreases multi-function monitor numbers, parameter numbers
and parameters set values.

Enter Key Enters multi-function monitor numbers, parameter numbers and
internal data values after they are set or changed.
RUN Key Starts the inverter running when it is in operation with the Digital
Operator.
STOP STOP/RESET Stops the inverter unless parameter n07 is not set to disable the
RESET Key STOP Key.

&
2
c
z

EN




5. Start up Steps

The following seven steps describe the recommended minimum operations
to allow the V7 to control a connected motor in typical configuration, to allow
simple operation in the quickest time:

Step 1 — Initial checks

1-1) Check the power supply if it is of the correct voltage.
CIMR-V7AZ2: Three phase 200 to 230VAC

CIMR-V7AZB: Single phase 200 to 240VAC (Wire R/L1 and S/L2)
CIMR-V7AZ4: Three phase 380 to 460VAC
1-2) Make sure that the motor output terminals (U/T1, V/T2, W/T3) are connected to the motor.
-3) Ensure that the control circuit terminals and the control device are wired correctly.
1-4) Make sure that all control terminals are turned off.
1-5)

Set the motor to no-load status (i.e. not connected to the mechanical system)

Step 2 — Connecting the power supply and check the display status
2-1) After conducting the checks in step-1, connect the power supply.
2-2) After power on, the display reads as follows:

RUN indicator: flashes

ALARM indicator: off

Setting/monitor indicators: FREF, FOUT or IOUT is lit.

Data display: displays the corresponding data for the indicator that is lit.

When fault has occurred, the details of the fault will be displayed. In that case, refer to user’s

manual and take necessary action.
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Step 3 - Initializing parameters
To initialize the drive parameters to factory defaults, set parameter n001 = 12.
This will set the V7 to accept START/STOP commands in what in termed “2-wire control”, i.e. 1 wire

for a motor FORWARD/STOP command, and 1 wire for a motor REVERSE/STOP command.

Key Display Explanation
sequence example

Power On

Press the Mode Key repeatedly until the PRGM indicator is lit.

Press the Enter Key. The data of n001 will be displayed.

JEE

Use the Increment or Decrement Key to set n001 to 12. The
display will be lit.

Press the Enter Key so that the set value will be entered and
the data display will be lit.

The parameter number will be displayed.

In approx.
1s.

AEEEE
ke

Step 4 — Set the motor rated current

This parameter is used for the electronic thermal function for motor overload detection (OL1). By correctly setting this, the
V7 will protect an overloaded motor from burning out.

Read the rated current (in amps) on the motor nameplate, and enter this into parameter n036. The example to the below
shows entering a value of 1.8Amps.

Key Indicator Display Explanation
sequence example

Displays the parameter number.

Use the Increment or Decrement Key until n036 is displayed.

Press the Enter Key. The data of n036 will be displayed.

Use the Increment or Decrement Key to set the rated motor
current. The display will flash.

Press the Enter Key so that the set value will be entered and
the data display will be lit.

The parameter number will be displayed.

In approx.
1s.

EHEEHE
el

Step 5 — Set the motor rated frequency

This is the maximum frequency the motor can run and allows the V7 to properly control the motor.

Read the rated frequency (in Hz) on the motor nameplate, and enter this into parameters n011.

EN-10



Step 6 — Set the operation command

This is the method for motor run and stop commands (i.e. how the inverter will start and stop the
motor). The two basic operations are for the RUN and STOP/RESET keys on the Digital Operator, or
for one of multi-function inputs through the control circuit terminals.

To set the operation command, enter the appropriate value into parameter n003:
0 = RUN and STOP/RESET keys on the Digital Operator are enabled.

1 = Multi-function inputs through the control circuit terminals.

The diagram below shows how to connect a switch to start/stop the motor in the forward direction in
“2-wire control”. Set parameter n003=1. To enable a separate switch for reverse rotation on control
terminal S2, set parameter n051=2, parameter n050=1 (This is actually the factory default setting for
n051 and n050).

FWD RUN/STOP o6 S1

REV RUN/STOP j S2
SC

Step 7 — Set the frequency reference

This is the method for selecting the source for the motor speed command. The factory default is for

the digital Operator. Frequency reference can also come from the potentiometer on the digital
operator, an external potentiometer, an analog output from a PLC, or up to 8 pre-programmed
speeds held in the inverter and selected via the multi-function inputs.

For example, to accept frequency reference from an external potentiometer, or a 0-10V analog out

from a PLC, set parameter n004=2.

M
60— /M 4y W @
FS
(Frequency
Master Speed Se;t\\r}gz%owir
Frequency (0to+10V) ;;{ "20 mA)
Reference
FC (V)
2KQ
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Quick Parameter List

Parameter Description Range Default
No.
1001 Parameter access: 0to 13 1
1: Limited parameter access
4: Full parameter access
12: Factory parameter initialise
Control mode selection: 0.1 0
002
" 0: V/F control mode
1: Vector control mode
n003 Run Command Oto3 0
0: Digital operator RUN, STOP/RESET
1: Control circuit terminal run/stop
2: Communications (MEMOBUS)
3: Communications (option)
noo4  |Frequency reference selection: 0to9 1
0: Digital operator (potentiometer)
1: Frequency reference 1 (n024)
2: Control circuit terminal (0 to 10V)
3: Control circuit terminal (4 to 20mA)
4: Control circuit terminal (0 to 20mA)
5: Control circuit terminal (Pulstrain reference)
6: Communications (MEMOBUS)
7: Digital operator circuit (0 to 10V)
8: Digital operator circuit (4 to 20 mA)
9: Communication (option)
not Maximum output frequency 50 to 400Hz 50Hz
no12 Maximum output voltage 0.1 to 255V (200V class) 200 (200V class)
0.1 to 510V (400V class) 400 (400V class)
no19 Acceleration time 1 0.0 to 6000sec 10 sec
n020 Deceleration time 0.0 to 6000sec 10sec
n024 Frequency reference 1 0.0 to 400Hz 6Hz
n025-n031 |Freauency reference 2-8 0.0 to 400Hz OHz
n036 Motor rated current Depending on model 0 to 150% of inverter rated
output current
n050-n056 |Multi-function input (S1-87) 0to 35 -
n057 Multi-function output (MA-MB-MC) 0to 21 1
n066 Multi-function analog output (AM-AC): 0to6 0
0: Output frequency (10V/Max, freq.)
1: Output current (10V/Inverter rated current)
n080 Carrier frequency 1to 4 (2.5 - 10kHz) Depending on model

7109
(Proportional to output freq.)
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n089 DC injection braking current 0to 100% 50%
n090 DC injection braking at stop 0.0 to 25.5sec 0.5sec
n091 DC injection braking at start 0.0 to 25.5sec 0.0sec
n092 Stall prevention during deceleration: 0.1 0
0: Enabled
1: Disabled
Note:  Refer to user’s manual for complete list.
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6. Full parameter list

ot Parameter Description Factory
Parameter Description Factory N
No. Setting No. Setting
n001 Parameter Access 1 n022 Deceleration Time 2 10.0s
n002 Control Mode Selection 0 n023 S-curve Selection 0
(Note1, 4)
n003 RUN Command 0 n024 Frequency Reference 1 6.00Hz
(Master Frequency Reference)
n004  |Frequency Reference 1 n025  |Frequency Reference 2 0.00Hz
Selection
n005  |Stopping Method Selection 0 n026  |Frequency Reference 3 0.00Hz
n006 Reverse Run Prohibit 0 n027 Frequency Reference 4 0.00Hz
n007 Stop Key Selection 0 n028 Frequency Reference 5 0.00Hz
n008 Frequency Reference 1 n029 Frequency Reference 6 0.00Hz
Selection in Local Mode
F Refe 7 .00H:
n009 Frequency Reference Setting 0 n030 requency Relerence 0.00Hz
Method From Digital Operator
n031 Frequency Reference 8 0.00Hz
n010 Detecting Fault Contact of Digi- 0
tal Operator
P n032 Jog Frequency 6.00Hz
n011 Max. Output Frequency 50.0Hz
n033 Frequency Reference Upper 100%
n012  |Max. Voltage 200V Limit
Note 2
( ) n034 Frequency Reference Lower 0%
013 |Max. Voltage Output 50.0Hz Limit
Frequenc
quency n035  |Setting/displaying Unit Selec- 0
n014  |Mid. Output Frequency 1.3Hz tion for Frequency Reference
Note 4
( ) n036 Motor Rated Current (Note 3)
n015 Mid. Output Frequency 12.0V
Voltage (Note 2,4) n037  |Electronic Thermal Motor 0
Protection Selection
n016 Min. Output Frequency 1.3Hz
(Note 4) n038 Electronic Thermal Motor Pro- 8min
tection Time Constant Setting
n017 Min. Output Frequency 12.0v
Voltage (Note 2,4) n039  |Selecting Cooling Fan 0
Operation
n018 Selecting Setting Unit for 0
Acceleration/deceleration Time n040 Motor Rotation Direction 0
n019 Acceleration Time 1 10.0s
n041 Acceleration Time 3 10.0s
n020 Deceleration Time 1 10.0s
n042 Deceleration Time 3 10.0s
n021 Acceleration Time 2 10.0s
n043 Acceleration Time 4 10.0s
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Parameter Description Factory Parameter Description Factory
No. Setting No. Setting
n044 Deceleration Time 4 10.0s n064 Frequency Reference 0
Loss Detection Selection
n045 Frequency reference bias 0.00Hz "
stop amount (UP/DOWN n065 Monitor Output Type 0
command 2)
n066 Monitor Item Selection 0
n046 Frequency reference bias ac- 0
|/decel rate (UP/DOWN
ey | n067  |Monitor Gain 1.00
no47 Frequency reference bias op- 0 n068  |Analog Frequency Reference 100%
eration mode selection (UP/ Gain (Voltage input from Opera-
DOWN command 2) tor)
n048 Frequency reference bias val- 0.0% n069 Analog Frequency Reference 0%
ue (UP/DOWN command 2) Bias (Voltage input from Opera-
tor)
n049 Analog frequency reference 1.0%
fluctuation limit level (UP/ n070 Analog Frequency Reference 0.10s
DOWN command 2) Filter Time Constant (Voltage
input from Operator)
n050 Multi-function Input Selection 1 1
(Terminal S1) n071 Analog Frequency Reference 100%
Gain (Current input from Opera-
no51 Multi-function Input Selection 2 2 tor)
(Terminal S2)
n072 Analog Frequency Reference 0%
n052 Multi-function Input Selection 3 3 Bias (Current input from Opera-
(Terminal S3) tor)
n053 Multi-function Input Selection 4 5 n073 Analog Frequency Reference 0.10s
(Terminal S4) Filter Time Constant (Current
input from Operator)
n054 Multi-function Input Selection 5 6
(Terminal S5) n074 Pulse Train Frequency 100%
Reference Gain
n055 Multi-function Input Selection 6 7
(Terminal S6) n075 Pulse Train Frequency 0%
Reference Bias
n056 Multi-function Input Selection 7 10
(Terminal S7) n076 Pulse Train Frequency 0.10s
Filter Time Constant
n057 Multi-function Output 0
Selection 1 n077 Multi-function Analog Input 0
Function
n058 Multi-function Output 1
Selection 2 n078 Multi-function Analog Input Sig- 0
nal Selection
n059 Multi-function Output 2
Selection 3 n079 Frequency Reference Bias 10%
(FBIAS) Value
n060 Analog Frequency Reference 100%
Gain n080 Carrier Frequency Selection (Note3)
1 Analog F Ref ¥
nos Binaasog requency Relerence 0% n081 Momentary Power Loss 0
Ridethrough Method
n062 Filter Time Constant for 0.10s )
Analog Frequency Reference n082  |Automatic Retry Attempts 0
n063 SI-T/V7 W-DT Detection 0 n083 Jump Frequency 1 0.00Hz
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Parameter Description Factory Parameter Description Factory
No. Setting No. Setting
n084 Jump Frequency 2 0.00Hz n106 Motor Rated Slip (Note3)
n085 Jump Frequency 3 0.00Hz n107 Motor Line-to-neutral (Note3)
Resistance
no8s Jump Frequency Range 0.00Hz n108 Motor Leakage Inductance (Note3)
n087 Cumulative operation time 0
function selection n109 3%1%%1?_?;:?;”53"% 150%
n088 Cumulative operation time OH n110 Motor No-load Current (Note3)
n089 DC Injection Braking Current 50% 111 Slip Compensation Gain 0.0s
(Note4)
n090 DC Injection Braking Time at 0.5s
Stop n112 Slip Compensatlon Time 2.0s
Constant (Note4)
n091 DC Injection Braking Time at 0.0s
tartup n113 Slip Compensation During 0
Regenerative Operation
n092 Stall Prevention During 0
Deceleration n114 SI-T/V7 BUS Detection Counter| 2
n093 Stall Prevention Level During 170% "
: n115 Stall Prevention Above Base 0
Acceleration Speed During Run
nog4 Stall Prevention Level During 160% n116 Acceleration/deceleration Time 0
Running during Stall Prevention
n095 Frequency Detection Level 0.00Hz n17 Undertorque Detection 0
Function Selection 1
n096 Overtorque Detection 0
Function Selection 1 n118 Undertorque Detection Level 10%
n097 Overtorque/Undertorque Detec- 0 " .
tion Function Selection 2 n119 Undertorque Detection Time 0.1s
n098 Overtorque Detection Level 160% n120 Frequency Reference 9 0.00Hz
n099 Overtorque Detection Time 0.1s n121 Frequency Reference 10 0.00Hz
n100 Hold Output Frequency 0 n122 Frequency Reference 11 0.00Hz
Saving Selection
n101  |Speed Search Deceleration 2.0s n123  |Frequency Reference 12 0.00Hz
Time
n124 Frequency Reference 13 0.00Hz
n102 Speed Search Operation 150%
Level
n125 Frequency Reference 14 0.00Hz
n103 Torque Compensation Gain 1.0
n126 Frequency Reference 15 0.00Hz
n104 Torque Compensation Time 0.3s
Constant (Noted) n127 Frequency Reference 16 0.00Hz
n105 Torque Compensation Iron (Note3)
n128 PID Control Selection 0
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Parameter Description Factory Parameter Description Factory
No. Setting No. Setting
n129 PID Feedback Gain 1.00 n152 MEMOBUS Frequency 0
Reference and Frequency Mon-
N 3 itor unit
n130 Proportional Gain (P) 1.0
n153 MEMOBUS Slave Address 0
n131 Integral Time (1) 1.0s
n154 MEMOBUS BPS Selection 2
n132 Derivative Time (D) 0.00
n155 MEMOBUS Parity Selection 0
n133 PID Offset Adjustment 0%
n156 Transmission Waiting Time 10ms
n134 Upper Limit of Integral Values 100%
n157 RTS Control 0
n135 Primary Delay Time Constant 0.0s
for PID Output n158  |Max. Voltage (2nd Motor) 200V
(Note 2)
n136 Selection of PID Feedback 0
Loss Detection n159  |Mid. Output Frequency (2nd 12,0V
N Motor) (Note 2,3)
n137 PID Feedback Loss Detection 0%
Level n160  [Min. Output Frequency (2nd 12,0V
N Motor) (Note 2,3)
n138 PID Feedback Loss Detection 1.0s
Time n161  |Motor Rated Current (2nd Mo- | (Note 2,3)
tor,
n139 Auto-tuning Selection 0 )
n162 Motor Rated Slip (2nd Motor) (Note 2,3)
n140 Max. Output Frequency 50.0Hz
(2nd Motor) n163  |PID Output Gain 10
n141 PTC Thermistor Selection 0
n164 PID Feedback Value Selection 0
n142 Motor Temperature Filter Timer 02s
n165 Externally-mounting type 0
3 N braking resistor overheat
n143 Read sequence input twice 0 protection selection 8
n144 Stop Distance Enlarge Gain 1.00 n166 anutIOpen-phase Detection 0%
evel
n145 Bi-direction Selection 0 n167 Input Open-phase Detection 0s
Time
n146 Frequency Offset Selection 0 N
n168 Output Open-phase Detection 0%
Level
n147 Max. Voltage Output Frequency | 50.0Hz
(2nd Motor) n169 Output Open-phase Detection 0.0s
ime
n148 Parameter memorization at UV 0
detection n170  |ENTER Command Operation 0
Selection (MEMOBUS Commu-
n149 Pulse Train Input Scaling 2500 nication)
(25kHz)
n171 Frequency reference bias 0.0%
n150 Pulse Monitor Output 0 upper limit (UP/DOWN
Frequency Selection command 2)
n151 MEMOBUS Timeover 0
Detection
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Parameter Description Factory

No. Setting

n172 Frequency reference bias 0.0%
lower limit (UP/DOWN
command 2)

n173 DC Injection Braking 83
Proportional Gain (0.083)

n174 DC Injection Braking Integral 25
Time Constant (100ms)

n175 Reducing Carrier Frequency 0
Selection at Low Speed (Note5)

n176 Constant Copy Function rdy
Selection

n177 Constant Read Selection 0
Prohibit

n178 Fault History -

n179 Software Version No. -

Multi-Function Inputs

Value Function

EN-18

~No o s wN

12
13
17

Reverse/Stop

External fault (NO)
External fault (NC)

Fault reset

Multi-step reference 1
Multi-step reference 2
Multi-step reference 3
JOG command

External base block (NO)
External base block (NC)
Local/Remote selection

Note: Refer to user's manual

for complete list

1.Not initialized by constant
initialization.

2.Upper limit of setting range and
factory setting are doubled for
400V Class.

3.Depends on inverter capacity.
Refer to user’'s manual.

4.When control mode selection
(n002) is changed, factory
setting corresponds to the
control mode. Refer to user’s
manual.

5.Enabled (1) for 5.5kW and
7.5kW inverters

Multi-Function Outputs

Value

N =2 o

6
12
13
15

Function

Fault output

Running output

Frequency agree

Overtorque being Monitored (NO)
Run mode

Inverter ready

Undervoltage in progress

Analogue Output Functions

Value
0
1

Function
Output frequency
Output current

Note: Refer to user’'s manual for full set value listings



Example of Parameter Settings

—

00

|

- o 00~ sl

U]
Cancels RELIAMT
set data | ‘

In approximately

Key

Display

Power ON

Press the Mode Key repeatedly until the PRGM
indicator is it

Use the Increment or Decrement Key to set the
parameter number.

Press the Enter Key.
The data of the selected parameter number will
displayed.

Use the Increment or Decrement Key to set the data.
At that time the display will flash.

Press the Enter Key so that the set value will be
entered and the data display will be lit. (see note 1)

In approx. 1s

HEEEEEE
AN

The parameter number will be displayed.

Note 1: To cancel the set value, press the Mode Key instead. The parameter will be displayed.

Note 2: There are parameters that cannot be changed while the Inverter is in operation. Refer to the
list of parameters. When attempting to change such parameters, the data display will not change by
pressing the Increment or Decrement Key.
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7. Monitors

The V7 allows you to monitor various conditions, such as output current and status of
multi-function inputs. These monitors are indicated by "U-".

Key

Display

Power ON

Press the Mode Key repeatedly until the PRGM
indicator is lit.

Use the Increment or Decrement Key 1o set the
monitor number.

Press the Enter Key.
The data of the selected monitor number will be
displayed.

Press the Enter or Mode Key.
The monitor number will be displayed.

(’\?‘.onstant Name Unit Description
0.
U-01 Frequency reference Hz Frequency reference can be monitored.
(FREF)*1 (same as FREF)
U-02 Output frequency Hz Output frequency can be monitored.
(FOUT)*1 (Same as FOUT)
U-03 Output current A Output current can be monitored.
(IOUT)*1 (Same as IOUT)
U-04 Output voltage v Output voltage can be monitored.
U-05 DC voltage Vv Main circuit DC voltage can be monitored
U-06 Input terminal status - Input terminal status of control circuit terminals can be
monitored.
u-07 Output terminal status - Output terminal status of control circuit terminals can be
monitored.
U-08 Torque monitor % The amount of output torque can be monitored. When V/f
control mode is selected, “-—--* is displayed.
U-09 Fault history (last 4 faults) - Last four fault history is displayed.
U-10 Software No. - Software No. can be checked.
U-11 Output power*2 KW Output power can be checked.
U-12 Frequency offset monitor Hz Frequency offset can be monitored.
U-14 ASCII code from the PLC - ASCII code from the PLC is displayed.
U-15 Data reception error - Contents of MEMOBUS communication data reception
error can be checked.
(contents of transmission register No. 003DH are the same’
U-16 PID Feedback % Input 100(%) Max. output frequency or equivalen.
U-17 PID input % +100(%). Where Max. output frequency=100%
U-18 PID output % +100(%). Where Max. output frequency=100%
U-19 Frequency reference bias % +100(%). Where Max. output frequency=100%
monitor

*1 The status indicator LED is not turned ON.

*2 When in the vector control mode,”---“ will be displayed.
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Input / Output terminal status

Input terminal status

[N XN NI
Ve

i —

: Terminals S1 is "closed.”
: Terminals S2 is "closed.”
Terminals S3 is "closed."
Terminals S4 is "closed.”
: Terminals S5 is "closed.”
: Terminals S6 is "closed.”
: Terminals S7 is "closed.”
Not used

Output terminal status

()t
(XXX
T—

: Terminals MA-MC is "closed."
: Terminals P1-PC is "closed."
: Terminals P2-PC "closed.”

Not used

Data reception error display

: CRC error

Data lenght fault
Not used

Parity error
Over run error

: Framing error

: Timeover

Not used
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8. Faults and alarms
Fault Display Fault name and meaning Possible cause and remedy

ocC Overcurrent Check output for shortcircuit or ground fault.
Output current is higher than 250% of [The load is too large, reduce it or use larger
inverter rated current. inverter. Check motor FLA rating compared to

inverter and V/f setting.

ov Overvoltage Load inertia is too large and the motor is re-
DC bus voltage has exceeded detec- |generating. Increase deceleration time (n020
tion level. or n022).

Connect an external braking resistor and set
n092 to 1. Check braking resistor and wiring.
uv1 Main circuit undervoltage Check mains power supply voltage and con-

DC bus voltage is below detection nections. Check correct supply for inverter be-

level. ing used.

Monitor for mains dips or interruptions.

OH Unit overheat Refer to manual for installation guidelines and
Temperature inside the inverter has |recommendations. Check cooling fan (if fit-
exceeded 110°C ted). Check V/f characteristic or reduce carrier

frequency.

oL1 Motor overload Check and reduce the load.

The inverter is protecting the motor |Check V/f characteristic (Vmax and Fmax).

from overload, based on an internal |Increase the running speed of motor.

12t calculation using n036 setting. Increase acceleration/deceleration times.

EF External fault Check your control terminal wiring.

An external fault has been input. A multi-function digital input has been set to 3
or 4. Run signal has to be removed before this
can be reset.

SER Sequence error Check sequence and make sure that LOCAL /
(flashing) [Inverter received LOCAL / REMOTE |REMOTE selection or communication / control
selection command, or communica- |circuit selection command is not set during op-

tion / control circuit selection com- eration.

mand signal during operation.

bb External Baseblock Check your control terminal wiring.

(flashing) |An external baseblock command has |A multi-function digital input has been set to

been input. 12 or 13.

EF Sequence error Forward and reverse run signal have been

(flashing) [Sequence Error has occurred. applied simultaniously. Check sequence and
make sure that FORWARD and REVERSE
Run is not set at the same time.

Note: Refer to user's manual for full fault code listings
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1. Instalacion

Modelo Dimensiones (mm) Recomendaciones para la
Tension V7AZ alimentacion
nominal w H D W1 H1 H2 MCCB (A) Cable (mm*)
oP 68 28 76 56 8 5 5
0P2 68 28 76 56 8 5 5
0P4 68 28 0 56 5 5
Trifasico P 68 28 1 12 5 > 0
200 Ve.a 5 08 28 9 0
- 2P2 08 28 40 9 0 3.5
4P0 40 28 43 128 30 55
5P5 0 260 70 164 4 50
27P5 0 260 70 164 44 60
BOP 68 28 76 56 5
BOP2 68 28 76 56 5
Ao 0P4 68 28 31 56 0
'\g‘(’]%"\f/a::" 0P B 28 40 [ % 20 35
- P5 08 28 6 96 20 55
2P2 40 28 3 128 40 55
4P0 70 28 0 158 50
40P2 [i] 28 92 96
40P4 28 1 9 5
40P7 0 28 40 f 5 5
ieaai 41P5 0 28 56 o 5 0
Trifésico 22P2 0 28 56 9 5 0
400 Ve.a. 43P0 40 28 3 28 0
44P0 40 28 3 28 0
45P5 0 260 70 64 0 55
47P5 0 260 70 64 44 0 55
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Especificaciones de filtro de entrada

i~
2

o

% ——1}

o

poonoooanno

,‘

N fitt
LHA | e—y—
y—

Modelo Filtro Dimensiones (mm)
V7AZ 3G3MV- W L H Y X ]
op
P2 | PRi0t0SE | 82 | 194 | 50 | 62 | 181 | 53
0P7
P5
10> 1 PFI020SE | 111 | 169 | 50 | 91 156 | 53
2P0 | PFI2030-5E | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
5
2568 PFI2050-SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 264 | 60
BOP
BOP? PFI1010-SE | 71 169 | 45 | 51 156 | 53
0P
0P7
EL—{ PFM020SE | 111 | 169 | 50 | 91 156 | 53
22 | PFMO30-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
2P0 | PFI1040-SE | 175 | 174 | 50 | 150 | 161 | 5.0
5
4002 PRI0osSE | 111 | 164 | 45 | of 156 | 53
40P7
41P5 | PFI010-SE | 111 | 169 | 45 | o1 156 | 53
42P2
43P0
S PFI3020SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
A | PFI030SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 288 | 60
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Instalaciéon segun EMC

L1 L2 L3 PE

N _ _PE
Cable apantallado
M P Cable apantallado
Panel de control o Panel de control [
Placa
P
de montaje < & d!eari\aonlaje
metélica metalica
T [

Filtro =

Conexiones e

amasa

2 masa (quie 2 o

(quite la pintura) (quite la

pintura) pintura)

Filtro
Conexiones oo
Cab\i apanta-
(quite la pintura) e Conexiones a masa =0
(quite la pintura)

Cable del
motor:
max. 20 m

CIMR-V7AZ40P2 a 47P5 CIMR-V7AZBOP1 a B4P0
CIMR-V7AZ20P1 a 27P5

Dimensiones de instalacion

30 mm* 3101rgm'
1,18in. ,18in. —
E:omom) (comom) T AR
100 mm (3,94 in.)
como minimo é
: oog *
o
(|
=]
=]

como minimo

*: Convertidor de 5,5/ 7,5 kW, espacio min. i
de 50 mm

100 mm (3,94 in.) é
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2. Cableado

Readarciadeco. Rektémioode  Restonciade fono
(opciona) brecarga peional)

Puente de cortocircuito *1

aimentacion O e o
R/ o—M-O RILT
Para monofasico. S
(UseR/LtyS/LZ ) N MY sz um

|
I
|

PORLE G
' 1
e
i . Do |
e e Sal‘\[d:‘ e oo
mufuncional
| ey — oo 12 Falo i S|
Conand ? Frveriis |
| 5 s
(©) lida de fotoacopiador |
_______ = N i sa
do apantalado | =/ multifuncional:
] Entrada de tren de pulsos. - e w g [ +48Vec,50maomenos |
D RP e sy e
) £s Fuente de alimentacion % i
lg 2a ] JUNCEE 03 |
1& A Gty rc g
H FF o ot E |
1€ §3 20 mina2ama o
3 = iksom) - |
| ; : |
(BN ! H |
| H ] |
[ FE T 3 |
| Comunicagiones 4 : |
MEMOBUS ? H é & Restencace 5 |
| B PRI R om [ & | Frecuenca do sada |
I Tl =l ; Monitzackén
| 32— i analogicalde pulsos |
: seleccionable

= Apantallado Cable de par trenzado apantallado

' :Los terminales del circuito de control sGlo disponen de aislamiento bésico (Clase de proteccion 1,
Categoria de sobrefension I, Es posible que sea necesario un aislamiento adicional en los
extremos de conexion del producto para cumplir con las normativas CE.

*1. Reire el puente al conectar una reactancia de c.c.
*2. Carga minima permitida: 5 Vc.c., 10 mA (como valor de referencia).

MA Salida de contacto
Ellﬂlﬁ: [FRIFC)

Terminales del circuito
de cont

)0000000000

[0)
ol {[TTafess00000008

MA MB MC

Terminales de tierra
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3. Terminales del circuito de control

Simbolo Nombre Funcion Nivel de sefial
Entrada S1 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n50
nal 1 Configuracion predeterminada: Directa/parada |Fotoacoplador
S2 Entrada multifuncio- {Configurada mediante el parametro n51 Aislamiento,
nal 2 Configuracién predeterminada: Inversa/parada|8 mA para 24 Vc.c.
S3 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n52
nal 3 Configuracion predeterminada: Fallo externo. |Nota: La configuracion
S4 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n53 predeter.mlnada de es-
nal 4 Configuracion predeterminada: Reset de fallo. tos terminales es NPN.
S5 Entrada multifuncio- [Configurada mediante el parametro n54 .
nal5 Conﬂguracic'm predetermiﬁada: Referencia de No se requlgre una N
multivelocidad 1 fuente de alimentacion
S6 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n55 exema. .
nal 6 Configuracion predeterminada: Referencia de Consulte las conexiones
multivelocidad 2 a las que se hace refe-
S7 Entrada multifuncio- |Configurada mediante el parametro n56 renca en la siguiente
nal 7 Configuracion predeterminada: Comando JOG| pagina.
SC  |Comun de entrada de|{Comun para S1 hasta S7
secuencia
RP Entrada de tren de re{Sefial de entrada de tren de pulsos Max. 33 kHz
ferencia de velocidad
maestra
FS Alimentacion de refe- [Alimentacion de c.c. para configuracion de 20mAa 12 Ve.c.
rencia de frecuencia |referencia de frecuencia
FR Entrada de referencia|Terminal de entrada para configuracion de 0a10Ve.c. 20 kQ
de frecuencia referencia de frecuencia
FC Comiin de referencia | Comun para uso de referencia de frecuencia |4 a 20 mA
de frecuencia 0a20mA
Salida MA Salida multifuncional:
NO Configurada mediante el parametro n57 Salida de relés
MB Salida multifuncional: |Configuracion predeterminada: Fallo 1Améax.a30Vcc.y
NC 250 Vc.a.
MC  [Comun de salida Comun para uso de MA y MB
multifuncional
P1 Salida 1 de Configurada mediante el parametro n58
fotoacoplador Configuracion predeterminada: EN MARCHA |Salida de fotoacoplador,
P2 Salida 2 de Configurada mediante el parametro n59 50 Améx. a +48 Ve.c.
fotoacoplador Configuracién predeterminada:
FRECUENCIA ALCANZADA
PC Comuin de salidade [Comun para P1y P2
fotoacoplador
AM  [Salida de monitoriza- | Configurada mediante el parametro n65
cion analdgica Configuracién predeterminada: frecuencia de |2 mA max. de 0
salida a10Ve.c.
ca. Comun de monitoriza:

cion analdgica

Comun para uso de AM
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Seleccion del método de entrada

Cuando conecte entradas de secuencia (S1a S7)
con transistor, gire el conmutador SW1
dependiendo de la polaridad (OV comdn: lado NPN,
+24 V comun: lado PNP).

Configuracion de fabrica: lado NPN

SWi1

Seleccion de método de entrada de secuencia

La entrada NPN o PNP puede seleccionarse empleando SW1, tal y como se indica a continuacion.

El
:~'J o

|
i
© P 8
|
|

(Configuracion —_——
. ]EE T
= E4
3 ,k I

predeterminada)

ES-7



4. Manejo del Operador

Display dé
Indicadores de
gomertcece ] Fosnsomoro o
FRECUENCIA
Tecias de
operacion
Aspecto Nombre Funcién
Muestra datos relevantes, como la referencia de frecuencia, la
Display de datos frecuencia de salida y los valores seleccionados de parametro.

Potenciémetro de
ajuste de frecuencia
(FREQ)

Selecciona la referencia de frecuencia en un intervalo entre 0 Hz y
la frecuencia maxima.

Indicador de referencia
de frecuencia (FREF)

La referencia de frecuencia se puede monitorizar o seleccionar
mientras este indicador esta iluminado.

Indicador de salida de
frecuencia (FOUT)

La frecuencia de salida del Convertidor se puede monitorizar
mientras este indicador esta iluminado.

Indicador de salida del
Convertidor (IOUT)

La corriente de salida del Convertidor se puede monitorizar
mientras este indicador esta iluminado.

Indicador de monitori-
zacion (MNTR)

Se monitorizan los valores configurados de U-01 a U-19 mientras
este indicador esté iluminado.

Indicador de directa/
inversa (F/R)

La direccion de rotacién se puede seleccionar mientras este indicador
esta iluminado cuando se opera el Convertidor con la tecla RUN

Indicador de local/
remota (LO/RE)

Mientras este indicador esta iluminado, se puede seleccionar la ope-
racion del Convertidor a través del Operador digital o segun los para-
metros seleccionados.

Nota: El estado de este indicador sélo puede monitorizarse mientras
el Convertidor esté en funcionamiento. Cualquier entrada de
comando RUN sera ignorada mientras este indicador esté iluminado.

Indicador PRGM

Los parametros de n01 hasta n79 pueden seleccionarse o monitori-
zarse mientras este indicador esté iluminado.

Nota: Mientras el Convertidor esta funcionando, los parametros tni-
camente se pueden monitorizar y sdlo algunos parametros se pueden
cambiar. Cualquier entrada de comando RUN sera ignorada mientras
este indicador esté iluminado.

Tecla de modo

Alterna secuencialmente los indicadores de elemento de configura-
cién y monitorizacion. El parametro que se esté configurando que-
dara cancelado si se pulsa esta tecla antes de introducir la seleccion.

Tecla Mas Aumenta nimeros de monitorizacién multifuncional, nimeros de
paréametros y valores seleccionados de parametro.

Tecla Menos Reduce nimeros de monitorizacién multifuncional, numeros de
parametros y valores seleccionados de parametro.

Tecla Enter Permite introducir nimeros de monitorizacion multifuncional,
numeros de parametro y valores de datos internos después de
haber sido seleccionados o modificados.

Tecla Run Inicia el funcionamiento del Convertidor cuando esta en operacion

con el Operador digital.

Tecla STOP/RESET

Detiene el funcionamiento del Convertidor, siempre y cuando el
parametro n07 no esté configurado para inhabilitar la tecla STOP.




5. Pasos iniciales

Los siete pasos siguientes describen las operaciones minimas
recomendadas para habilitar el V7 para el control de un motor conectado
con una configuracion tipica y una operacién sencilla y rapida:

Paso 1 — Comprobaciones inicales
1-1) Compruebe que la tensién de alimentacion es correcta.
CIMR-V7AZ2: Trifasica de 200 a 230 Vc.a.

CIMR-V7AZB: Monoféasica de 200 a 240 Vc.a. (hilo R/L1y S/L2)

CIMR-V7AZ4: Trifasica de 380 a 460 Vc.a.
1-2) Asegurese de que los terminales de salida del motor (U/T1, V/T2, W/T3) estén conectados al

motor.

1-3) Asegurese de que los terminales del circuito de control y el dispositivo de control estén
cableados correctamente.

1-4) Asegurese de que todos los terminales de control estén desconectados.

1-5) Ajuste el motor para funcionar en vacio (es decir, no conectado al sistema mecanico).

Paso 2 — Conexion de la fuente de alimentacion y comprobacion del

estado del display
2-1) Una vez realizadas las comprobaciones del paso 1, conecte la fuente de alimentacion.
2-2) Después de conectar la alimentacion el display se visualiza como sigue:

indicador RUN: parpadea

indicador ALARM: apagado

Indicador de seleccion/monitorizacion: FREF, FOUT o IOUT iluminado.

Display de datos: muestra los datos correspondientes al indicador iluminado.

En caso de haberse producido un fallo, presentara los detalles del mismo. En tal caso, consulte

el manual del usuario y adopte las medidas pertinentes.
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Paso 3 - Inicializacion de parametros

Para inicializar los parametros a los valores predeterminados de fabrica, configure el parametro
n001 = 12. De este modo, el V7 quedara configurado para aceptar comandos de inicio/parada
(START/STOP ) en lo que se denomina “control de 2 hilos”. Es decir, un hilo para el comando de
marcha directa/parada (FORWARD/STOP) y el otro para un comando de marcha inversa/parada
(REVERSE/STOP) de un motor.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display

Alimentacién ON

Pulse varias veces la tecla Modo hasta que se ilumine el

1| indicador PRGM.

Pulse la tecla Enter. De este modo se visualizaran los datos del
parametro n001.

Utilice las teclas Mas o Menos para configurar el parametro
n01 con el valor 12. El display se iluminara.

Pulse la tecla Enter para introducir el valor seleccionado, tras
lo cual se iluminara el display de datos.

Se mostrara el nimero de parametro.
n00 1

Paso 4 — Configuracion de la corriente nominal del motor

|;| - E
=
(]

En aprox.
1s.

BEEEEE

Este parametro se utiliza para la funcién termoelectronica de deteccion de sobrecarga del motor (OL1). Si lo configura
correctamente, el V7 impedira que un motor sobrecargado se queme.

Lea la corriente nominal (en amperios) en la placa de referencia del motor, y especifique este valor en el parametro n036.
En el siguiente ejemplo se ha especificado un valor de 1,8 amperios.

Secuencia Indicador Ejemplo Explicacion
de teclas de display

Muestra el nimero del parametro.

Pulse las teclas M&s o Menos hasta que aparezca n036.

Pulse la tecla Enter. Se visualizaran los datos del parametro
n036.

Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar la corriente
nominal del motor. El display parpadeara.

Pulse la tecla Enter para introducir el valor seleccionado, tras
lo cual se iluminaré el display de datos.

En aprox.
1s.

Se mostrara el numero de parametro.

EEEEEE
37|

Paso 5 — Configuracién de la frecuencia nominal del motor

Es la frecuencia maxima a la que puede funcionar el motor, y permite que el V7 pueda controlarlo
correctamente. Consulte la frecuencia nominal (en Hz) en la placa de referencia del motor, y
especifique este valor en el parametro n011.
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Paso 6 — Configuracién del comando de operacion

Es el método correspondiente a los comandos de funcionamiento y parada del motor (es decir, el
modo en que el Convertidor pondra en marcha y parara el motor). Las dos operaciones basicas
corresponden a las teclas RUN y STOP/RESET del Operador digital, o bien a una de las entradas
multifuncionales de los terminales del circuito de control.

Para seleccionar el comando de operacion, especifique el valor adecuado en el parametro n003:
0 = las teclas RUN y STOP/RESET del Operador digital estan habilitadas.
1 = Entradas multifuncionales a través de los terminales del circuito de control.

El siguiente diagrama muestra coémo conectar un interruptor para poner en marcha directa/parar el
motor, con el “control de 2 hilos”. Configure el pardmetro n003=1. Para habilitar un interruptor separado
para rotacién inversa en el terminal de control S2, configure el parametro n051=2 y el parametro n050=1

(en realidad, estos son los valores preconfigurados de fabrica para los parametros n051 y n050).

My —#—()
MARCHA oo S1
DIRECTA/ PARADA : S
INVERSA/PARADA SC

Paso 7 — Configuracion de la referencia de frecuencia

Es el método para seleccionar el origen del comando de velocidad del motor. La configuracion prede-
terminada es para el Operador digital. La referencia de frecuencia también puede proceder del poten-
ciometro del Operador digital, de un potenciometro externo, de una salida analdgica de un autémata

programable o de hasta 8 velocidades preprogramadas guardadas en el convertidor y seleccionadas
a través de las entradas multifuncionales.

Por ejemplo, para aceptar la referencia de frecuencia de un potenciémetro externo, o bien de la salida

analdgica de 0-10 V de un autémata programable, configure el parametro n004=2.

N
oo Ny s yy
/// (Alimentacion /// @
de configura-
: cion de
Referencia de frecuencia
frecuencia de (0a+10V) ;1R2 V, 20 mA)
velocidad maestra
FC(OV)

2K€Q

ES-11



Listara

pida de parametros

Parametro
NO

Descripcion

Rango

Valor predeterminado

noo1

Acceso al parametro:

1: acceso limitado al parametro

4: acceso pleno al parametro

12:inicializar parametro predeterminado de
fébrica

0ai3

n002

Seleccion de modo de control:
0: Modo de control V/f
1: Modo de control vectorial

0,1

n003

Comando Run

0: operador digital RUN, STOP/RESET
1: terminal del circuito de control run/stop
2: comunicaciones (MEMOBUS)

3: comunicaciones (opcional)

n004

Seleccion de la referencia de frecuencia:
operador digital (potenciémetro)

referencia de frecuencia 1 (n024)

terminal del circuito de control (0 a 10 V)
terminal del circuito de control (4 a 20 mA)
terminal del circuito de control (0 a 20 mA)
terminal del circuito de control

(referencia de tren de pulsos)
comunicaciones (MEMOBUS)

: circuito del Operador digital (0 to 10 V)

: circuito del Operador digital (4 to 20 mA)
comunicaciones (opcional)

ar@N=O

© o NP

no11

Frecuencia de salida maxima

50 a 400 Hz

50 Hz

n012

Tensién maxima de salida

0,1 a 255 V (categoria 200 V)
0,1a510 V (categoria 400 V)

200 (categoria 200 V)
400 (categoria 400 V)

n019

Tiempo de aceleracion 1

0,0 a 6000 seg.

10 seg.

n020

Tiempo de deceleracion

0,0 a 6000 seg.

10 seg

n024

Referencia de frecuencia 1

0,0 2 400 Hz

6 Hz

n025-n031

Referencia de frecuencia 2 -8

0,0 2 400 Hz

0 Hz

n036

Corriente nominal del motor

Segun el modelo

Del 0 al 150% de la corriente
de salida nominal del
convertidor

n050-n056

Entrada multifuncional (S1-S7)

0a35

n057

Salida multifuncional (MA-MB-MC)

Oa21

n066

Salida analdgica multifuncional (AM-AC)
0: salida de frecuencia (10 V/frec. max.)
1: corriente de salida (10 V/corriente nominal

del convertidor)

0a6
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n080 Frecuencia de portadora 1a4(25-10kHz) Segun el modelo
7a9
(proporcional a la frecuencia
de salida)
n089 Corriente de freno de inyeccion de c.c. 0a 100% 50%
n090 Freno de inyeccién de c.c. a la parada 0,0 a 25,5 seg. 0,5 seg.
n091 Freno de inyeccién de c.c. al inicio 0,0 a 25,5 seg. 0,0 seg.
n092 Prevencion de bloqueo durante deceleracién: 0.1 0
0: habilitada
1: inhabilitada

Nota:  Consulte la lista completa en el manual del usuario
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6. Lista de parametros completa

Ne de para- Descripcion Config. de N° de paréa- Descripcion Config. de
metro fabrica metro fabrica
n001 Acceso de parametro 1 n022 Tiempo de deceleracion 2 10,0s
n002  |Seleccién de modo de control 0 n023  |Configuraciones de la curva S 0

(Nota 1, 4)
n003  [Comando RUN 0 n024  (Referencia de frecuencia 1 6,00Hz
Referencia de frecuencia maestra
n004  |Seleccion de referencia de fre- 1 n025 |Referencia de frecuencia 2 0,00Hz
cuencia
n005 |Configuracién de método de pa- 0 n026  [Referencia de frecuencia 3 0,00Hz
rada
1006 Prohibicién de marcha inversa 0 n027 Referencia de frecuencia 4 0,00Hz
2 Ref i fi i H.
007  |Configuracion de tecla Stop 0 n028 eferencia de frecuencia 5 0,00Hz
2 Ref i fi i H.
n008  |Seleccion de referencia de fre- 1 no2s eferencia de frecuencia 6 0.00Hz
cuencia en modo Local
n030  |Referencia de frecuencia 7 0,00Hz
n009 Método de configuracion de re- 0
ferencia de frecuencia desde el
Operaldor digitalu ! n031 Referencia de frecuencia 8 0,00Hz
n010  [Deteccion de fallo de contacto 0 2 F i i H:
del Operador digital n03; recuencia de jog 6,00Hz
no11 Frecuencia de salida max. 50,0Hz n033 Limite superior de la referencia 100%
de frecuencia
n012  [Tension max. 200V n034  |Limite inferior de la referenciade | 0%
(Nota 2) frecuencia
n013  |Frecuencia de salida de tension [ 50,0Hz n035  |Seleccion de unidad de configu- 0
de max. racion/visualizacion para refe-
rencia de frecuencia
n014 Frecuencia de salida media 1,3Hz
(Nota 4) n036 |Corriente nominal del motor (Nota 3)
n015 Tension de frecuencia de salida 12,0v N N
media (Nota 2, 4) n037 Seleccion de proteccion 0
termoelectrénica del motor
n016 Frecuencia de salida min. 1,3Hz
(Nota 4) n038 Configuracion de constante de 8min
tie'm_po de proteccion termoelec-
n017  |Tension de frecuencia de salida | 12,0V trénica del motor
min. (Nota 2, 4) Ny N N
n039 Configuracion de operacion 0
n018  |Seleccién de unidad de configu- 0 del ventilador
racion de tiempo de aceleracion/ ) N
deceleracion n040  [Deteccion de rotacion del motor 0
no19 Tiempo de aceleracion 1 10,08 n041 Tiempo de aceleracion 3 10,0s
n020 Tiempo de deceleracion 1 10,0s n042 Tiempo de deceleracion 3 10,0s
n021 Tiempo de aceleracion 2 10,0s
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Ne de para- Descripcion Config. de Ne de para- Descripcion Config. de
metro fabrica metro fabrica
n043 Tiempo de aceleracion 4 10,0s n063 Deteccion SI-T/V7 W-DT 0
n044 Tiempo de deceleracion 4 10,0s n064 Seleccion de deteccion de pérdi- 0

da de referencia de frecuencia
n045  |Volumen de paso de bias de re- | 0,00Hz n065 |Tipo de salida de monitorizacion 0
ferencia de frecuencia
(Comando UP/DOWN 2)
n066 Seleccién de elemento de moni- 0
n046 Tasa de acel/decel de bias de 0 torizacion
referencia de frecuencia
(Comando UP/DOWN 2) n067 Ganancia de monitorizacion 1,00
e - 0
no47 gzl,? cécelﬁ;}aiedrg?g?es:ngge&ae n068  |Ganancia de referencia de fre- 100%
frecuencia cuencia anal6gica (entrada de
ion desde el Operador)
(Comando UP/DOWN 2) tension
n048  |Valor de bias de referencia de 0,0% no69 S'ifasl O,dgeigaef(eerri?gfadfef;‘éﬁ‘;%”ncia 0%
frecuencia
(Comando UP/DOWN 2) desde el Operador)
n049  |Nivel de limite de fluctuacion de 1,0% no7o ??"f'ﬁ"?e ge ft:empc;\dg f":"I de| 0.10s
referencia de frecuencia analdgi- eicz ?er?tlraadg d:igﬁsi%lﬁ 3e§d°é
ca (Comando UP/DOWN 2) gl Operador,
n050  |Seleccion de entrada multifun- 1 § N
: ; no71 Ganancia de referencia de fre- 100%
cional 1 (terminal $1) cuencia analdgica (entrada de
n051 Seleccion de entrada multifun- 2 corriente desde el Operador)
cional 2 (terminal S2) n072  |Bias de referencia de frecuencia 0%
n052 Seleccion de entrada multifun- 3 gg:%leﬁao(gg:ra%ﬁ)de corriente
cional 3 (terminal S3)
n053  |Seleccion de entrada multifun- 5 no7s %?Qf;ﬁ'gfj g: }}ZE’L”;?E 2."”'2@? 0.10s
cional 4 (terminal S4) gica (entrada de corriente desde
— - el Operador)
n054  |Seleccién de entrada multifun- 6
cional 5 (terminal S5) n074  |Ganancia de referencia de 100%
frecuencia de tren de pulsos
n055 Seleccién de entrada multifun- 7
cional 6 (terminal S6) n075  |Bias de referencia de 0%
N - frecuencia de tren de pulsos
n056  |Seleccion de entrada multifun- 10
cional 7 (terminal S7) n076  |Constante de tiempo de filtro 0,10s
— - de frecuencia de tren de pulsos
n057  |Seleccion de salida 0
multifuncional 1 n077  |Funcién de entrada analégica 0
multifuncional
n058 Seleccion de salida 1
multifuncional 2 n078  |Seleccion de sefial de entrada 0
N - analégica multifuncional
n059  |Seleccion de salida 2
multifuncional 3 n079  |Valor de bias de referencia de 10%
N N frecuencia (FBIAS)
n060  |Ganancia de referencia de fre- 100%
cuencia analbgica n080  |Seleccion de frecuencia portadora| (Nota 3)
n061 Bias de referencia de frecuencia 0%
analdgica n081 Método de recuperacion de pérdi- 0
da momentéanea de alimentacion
n062 Constante de tiempo de filtro para [  0,10s

referencia de frecuencia analdgica
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Ne de para- Descripcién Config. de Ne de para- Descripcion Config. de
metro fabrica metro fabrica
n082 Intentos de rearranque automatico 0 n104 Constante de tiempo de com- 0,3s

pensacion de par (Nota 4)
no83 Salto de frecuencia 1 0,00Hz n105 Pérdida de entrehierro para (Nota 3)
compensacion de par
n084 Salto de frecuencia 2 0,00Hz
n106 Deslizamiento nominal del motor| (Nota 3)
n085 Salto de frecuencia 3 0,00Hz
n107 Resistencia linea a neutro del motor| (Nota 3)
n086 Rango de salto de frecuencia 0,00Hz
n108 Inductancia de fuga del motor (Nota 3)
n087 Seleccion de funcién de tiempo 0
de operacion acumulado n109 Limitador de tensién de com- 150%
pensacion de par
n088 Tiempo de operacién acumulado OH
n110 Corriente en vacio del motor (Nota 3)
n089 Corriente de freno de inyeccion 50%
de c.c. n111 Ganancia de compensacion de 0,0s
deslizamiento (Nota 4)
n090 Tiempo de freno de inyeccion de 0,5s
c.c. ala parada n112 Constante de tiempo de com- 2,0s
pensacion de desplazamiento (Nota 4)
n091 Tiempo de freno de inyeccion de 0,0s
c.c. al arranque n113 Compensacion de deslizamiento 0
durante operacion regenerativa
n092 Prevencion de bloqueo durante 0
deceleracion n114  |Contador de detecciéon de BUS 2
I-TIVT
n093 Nivel de prevencion de bloqueo 170%
durante aceleracion n115 Prevencion de bloqueo superior 0
a la velocidad bésica durante el
n094  |Nivel de prevencion de bloqueo | 160% funcionamiento
durante funcionamiento
n116 Tienjpo de aceleracién{decele- 0
n095  |Nivel de deteccion de frecuencia| 0,00Hz racion durante prevencion de
bloqueo
n096  [Seleccion de funcion de 0 n117 Seleccién de funcién de detec- 0
deteccion de sobrepar 1 cion de subpar 1
n097 Seleccion de funcion de detec- 0 n118 Nivel de deteccion de subpar 10%
cion de sobrepar/subpar 2
n098  [Nivel de deteccién de sobrepar 160% n119  |Tiempo de deteccion de subpar 01s
n099  |Tiempo de deteccién de sobrepar | 0,1s n120  |Referencia de frecuencia 9 0,00Hz
n100  |Seleccién de memorizacion de 0 n121 Referencia de frecuencia 10 0,00Hz
frecuencia de salida de retencion
N N n122 Referencia de frecuencia 11 0,00Hz
n101 Tiempo de deceleracion de bus- 2,0s
queda de velocidad
n123 Referencia de frecuencia 12 0,00Hz
n102 Nivel de operacion de busqueda 150%
de velocidad n124 Referencia de frecuencia 13 0,00Hz
n103 Ganancia de compensacion de par 1,0
n125 Referencia de frecuencia 14 0,00Hz
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Ne de para- Descripcion Config. de Ne de para- Descripcion Config. de
metro fabrica metro fabrica
n126 Referencia de frecuencia 15 0,00Hz n148 Memorizacién de parametros en 0

deteccion de UV
n127 Referencia de frecuencia 16 0,00Hz n149 Escala de entrada de tren de pul- 2500
sos (25kHz)
n128 Seleccién de control PID 0
n150  |Seleccién de frecuencia de sali- 0
da de monitorizacion de pulsos
n129 Ganancia de realimentacion PID 1,00
n151 Deteccion de superacion de 0
n130  |Ganancia proporcional (P) 1,0 tiempo MEMOBUS
n152 Unidad de monitorizacién de fre- 0
n131 Tiempo de integral (I) 1,0s cuencia y referencia de frecuen-
cia MEMOBUS
n132  (Tiempo de derivada (D) 0.00 n153  [Direccion esclava MEMOBUS 0
n133  |Ajuste de offset de PID 0% n154  |Seleccion de BPS MEMOBUS 2
n134 1_eigmrie(ale superior de valores de in-|  100% n155 Seleccion de paridad MEMOBUS 0
n135 Constante de tiempo de retardo 0,0s n156 Tiempo de espera de transmisién 10ms
primario para salida PID
n136  |Seleccion de deteccion de pérdi-| 0 n157  |Control RTS 0
da de realimentacion PID
n158 Tension max. (Motor 2) 200V
n137  [Nivel de deteccién de pérdida de 0% (Nota 2)
realimentacién PID
n159 Frecuencia de salida media 12,0V
n138 Tiempo de deteccion de pérdida 1,0s (Motor 2) (Nota 2,3)
de realimentacién PID
— N n160  |Frecuencia de salida min. 12,0V
n139 Seleccion de Auto-tuning 0 (Motor 2) (Nota 2,3)
n140 Frecuencia de salida max. 50,0Hz n161 Corriente nominal del motor (Nota 2, 3)
(Motor 2) ' ' (Motor 2)
n141 Seleccion de termistor PTC 0 n162 Deslizamiento nominal del motor [ (Nota 2, 3)
(Motor 2)
n142 Tiempo del filtro de temperatura 02s n163 Ganancia de salida PID 1,0
del motor
n143 Leer entrada de secuencia dos 0 n164 Seleccion de valor de realimen- 0
veces tacion PID
y N " n165 Seleccion de proteccion de so- 0
nia4 g:r:jaeng:gdeaaumento de distan 1.00 brecalentamiento de resistencia
de freno tipo montaje externo 8
n145 Seleccion bidireccional 0 N B )
n166  [Nivel de deteccion de fase abier- 0%
ta de entrada
n146  |Seleccién de offset de frecuencia 0
n167 Tiempo de deteccion de fase 0Os
n147  |Frecuencia de salida de tension | 50,0Hz abierta de entrada
max. (Motor 2) " i .
n168 Nivel de deteccién de fase abier- 0%

ta de salida
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N° de para- Descripcion Config. de

metro fabrica

n169 Tiempo de deteccion de fase 0,0s
abierta de salida

n170 Seleccion de operacion de co- 0
mando ENTER (comunicacion
MEMOBUS)

n171 Limite superior de bias de 0,0%
referencia de frecuencia
(comando UP/DOWN 2)

n172 Limite inferior de bias de 0,0%
referencia de frecuencia
(comando UP/DOWN 2)

n173 Ganacia proporcional de 83
freno de inyeccion de c.c. (0,083)

n174 Constante de tiempo de integral 25
de freno de inyeccién de c.c. (100ms)

n175 Seleccion de reduccién de fre- 0
cuencia portadora a baja veloci- | (Nota 5)
dad

n176 Seleccion de funcién de rdy (listo)
copia constante

n177  |Prohibicién de seleccion 0
de lectura constante

n178 Histérico de fallos -

n179 Ne de version de software -

Entradas multifuncionales

Valor Funcién
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~No o s w

®

12
13
17

Inversa/Parada

Fallo externo (NA)

Fallo externo (NC)

Reset de fallo

Referencia de multivelocidad 1
Referencia de multivelocidad 2
Referencia de multivelocidad 3

Comando JOG
Base block externo (NA)
Base block externo (NC)
Seleccion Local/Remoto
Nota: En el manual de usuario encontrara
de los valores de configuracion

Nota: En el manual de usuario encontrara

una lista completa

1. No inicializado mediante inicializacion
de constante.

2. El limite superior del rango de

configuracion y la preconfiguracion de

fabrica son el doble para la Clase 400V.

Depende de la capacidad del

Convertidor.

Consulte el manual de usuario.

Cuando la seleccién del modo de

control (n002) se modifica la

preconfiguracion de fabrica se

corresponde con el modo de control.

Consulte el manual de usuario

Habilitado (1) para convertidores

de 55 kWy 7,5 kW

«

>

o

Salidas multifuncionales

Valor Funcién

0 Salida de fallo

1 Durante salida

2 Frecuencia alcanzada

6 Monitorizando sobrepar (NA)
12 Modo RUN
13 Convertidor listo
15 Subtensién en curso

Funciones de salida analégica
Valor Funcién

0 Frecuencia de salida

1 Corriente de salida

un listado completo



Ejemplo de configuraciéon de parametros

prom [0 ) - B

—=_ w2

Cancela RELLAMT
los datos T *
seleccionados e

e T )

En aproximadamente 1 s.

Secuencia
de teclas

Indicador

Ejemplo
de display

Explicacion

E00

Pulse varias veces la tecla Modo hasta que se ilumine
el indicador PRGM.

Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar el
nimero de parametro.

Pulse la tecla Enter.
Se visualizaran los datos del numero del parametro

Utiice las teclas Mas o Menos para configurar los
datos. En ese momento, el display parpadeara.

Pulse la tecla Enter para introducir el valor
seleccionado, tras lo cual se iluminara el display de
datos. (ver nota 1)

En aprox. 1s

EEIEEEE

Se mostrara el nimero de parametro.

Nota 1: Para cancelar el valor seleccionado, pulse la tecla Modo. Se visualizara el parametro.

Nota 2: Existen parametros que no pueden modificarse mientras el Convertidor esta en

funcionamiento. Consulte la lista de parametros. Si se intentan modificar dichos parametros, el

display de datos no cambiara al pulsar las teclas Mas o Menos.
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7. Monitorizaciones

El V7 permite monitorizar diversas situaciones, como por ejemplo la corriente de salida y el
estado de las entradas multifuncion. Estas monitorizaciones se indican mediante "U-".

Secuencia
de teclas

Indicador
display

Ejemplo de

Explicacion

EOO

u-ol

Pulse varias veces la tecla Modo hasta que se flumine
el indicador PRGM.

Utilice las teclas Mas o Menos para seleccionar el
numero de monitorizacion.

IMNTRI

Pulse la tecla Enter.
Se visualizaran los datos del nimero de

Pulse la tecla Enter o la tecla Modo.
Se mostrara el nimero de monitorizacion.

referencia de frecuencia

N° cons- Nombre Uni- | Descripcion
tante dad
U-01 Referencia de frecuencia Hz La referencia de frecuencia puede monitorizarse.
(FREF)"! (Idéntico a FREF)
u-02 Frecuencia de salida Hz La frecuencia de salida puede monitorizarse.
(FouT)"! (Idéntico a FOUT)
U-03 Corriente de salida A La corriente de salida puede monitorizarse.
(out)! (Idéntico a IOUT)
uU-04 Tension de salida \ La tensién de salida puede monitorizarse.
U-05 Tension de c.c. \% La tension de c.c. del circuito principal puede monitorizarse.
U-06 Estado de terminal de - El estado del terminal de entrada de los terminales del
entrada circuito de control puede monitorizarse.
u-07 Estado de terminal de = El estado del terminal de salida de los terminales del
salida circuito de control puede monitorizarse.
uU-08 Monitorizacién de par % La cantidad de par de salida puede monitorizarse. Cuando
se selecciona el modo de control V/f se visualiza “---* .
U-09 Histérico de fallos - Muestra los ultimos cuatro fallos del histérico de fallos.
(ultimos 4 fallos)
U-10 Ne° de software - Es posible verificar el n® de software
U-11 Potencia de salida™ KW Puede verificarse la potencia de salida.
uU-12 Monitorizacion de offsets de Hz Los offsets de frecuencia puede monitorizarse.
frecuencia
U-14 Cadigo ASCII desde el PLC - Se visualiza el codigo ASCII desde el PLC
U-15 Error de recepcion de datos - Es posible verificar el contenido de errores de recepcion de
datos de las comunicaciones MEMOBUS. (el contenido del
n° de registro de transmisién 003DH es idéntico)
U-16 PID Retroalimentacién % Entrada 100(%) Frecuencia de salida méx. o equivalente.
u-17 Entrada PID % +100(%). Donde la frecuencia de salida max. =100%
U-18 Salida PID % +100(%). Donde la frecuencia de salida max. =100%
u-19 Monitorizacién de bias de % +100(%). Donde la frecuencia de salida max. =100%

*1 EI'LED indicador de estado no esta en ON.

*2 En modo de control vectorial se visualiza “---".
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Estado de terminal de entrada/salida

Estado de terminal de entrada
IR ENN]

(ARXRERX]

t—

Terminal $1 “cerrado”
Terminal S2 “cerrado”
Terminal S3 “cerrado”
Terminal S4 “cerrado”
Terminal S5 “cerrado”
Terminal S6 “cerrado”
: Terminal S7 “cerrado”
No se utiliza

Estado de terminal de salida

()t
RN

1: Terminal P2-PC “cerrado”

No se utiliza

Display de error de recepcion de datos

[ I N |
XX EX
;5 7 : Error CRC
Fallo de longitud de datos
No se utiliza
\————————————— 1: Error de paridad

Error de over run
: Error de trama

: Tiempo superado
No se utiliza

 S— 1: Terminal MA-MC “cerrado”
1: Terminal P1-PC “cerrado”
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8. Fallos y alarmas

Visualizacion | Nombre y significado del fallo Posible causa y solucion
de fallos

ocC Sobrecorriente Verifique la salida para comprobar que no se
La corriente de salida es superior al |haya producido un cortocircuito o un error de
250% de la corriente nominal del puesta a tierra. La carga es demasiado grande:
Convertidor. redlizcala o utilice un Convertidor mas grande.

Compruebe el valor FLA (amperaje a plena car-
ga) del motor y comparelo con el ajuste de V/f
del Convertidor.

ov Sobretension La inercia de carga es demasiado grande y el
La tensién del bus de c.c. ha excedi- |motor esta regenerando. Incremente el tiempo
do del nivel de deteccién. de deceleracion (n020 6 n022).

Conecte una resistencia de freno externa y con-
figure el parametro n092 a 1. Verifique la resis-
tencia de freno y el cableado.

uv1 Subtension del circuito principal [Compruebe la tension y las conexiones de la
La tension del bus de c.c. esta por  [fuente de alimentacion. Compruebe que la ali-
debajo del nivel de deteccion. mentacién del Convertidor utilizado sea la co-

rrecta. Verifique interrupciones o caidas de la
alimentacion principal.

OH Sobrecalentamiento de la unidad [Consulte las directrices y recomendaciones del
La temperatura interior del Converti- [manual de instalacién. Compruebe el ventilador
dor ha superado 110 °C. (si procede). Compruebe las caracteristicas de

V/f o reduzca la frecuencia portadora.

oL1 Sobrecarga del motor Compruebe la carga y reduzcala.

El Convertidor protege al motor contra |Compruebe las caracteristicas de V/f (Vmax y
sobrecargas basandose en el célculo  [Fmax). Incremente la velocidad de funciona-
de la temperatura interna 12t mediante {Miento del motor. Incremente los tiempos de
la configuracion del parametro n036. ~|aceleracion/deceleracion.

EF Fallo externo Compruebe el cableado del terminal de control.
Se ha producido un fallo externo. Se ha configurado una entrada digital multifun-

cional como 3 6 4. La sefial RUN debe retirarse
antes de poder resetear la entrada.

SER Error de secuencia Compruebe la secuencia y asegurese de que el

(parpadea) |El convertidor ha recibido sefial del co- |comando de seleccién de LOCAL / REMOTE o
mando de selecciéon LOCAL / REMO- [el comando de seleccién de comunicaciones /
TE o del comando de seleccion de circuito de control no esta configurado durante
comunicacion /circuito de control du-  (la operacion.
rante la operacion.
bb Base block externo Compruebe el cableado del terminal de control.
(parpadea) |Se ha especificado un comando ba- |Una entrada digital multifuncional ha sido confi-
seblock externo. gurada como 12 6 13.
EF Error de secuencia Se ha aplicado simultdneamente la sefial RUN
(parpadea) |Se ha producido un error de secuencia.|directa e inversa. Compruebe la secuencia y
asegurese de que Run FORWARD y REVER-
SE no estén configurados al mismo tiempo.

Nota: Consulte en el manual del usuario la lista completa de cédigos de fallo.
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VARISPEED V7

Guide de démarrage rapide

. Installation

. Céblage

. Bornes de circuit de contréle

. Utilisation par 'opérateur

. Etapes de démarrage

. Liste compléte des paramétres
. Moniteurs

. Erreurs et alarmes
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1. Installation

A | THEHES
‘ |
— = || 0]
i o L ‘
i ‘
/N F— | = J
L ow | o Il
w em|| o |
Tension Modele Dimensions (mm) Conseil d’alimentation
nominale V7AZ T H P 11 GE H2 MCCB (A) | Cable (mm?)
0P 68 28 7 56 5 5
P2 68 28 7 5 5
0P4 68 28 08 5
—— 0P7 68 28 28 10
2T0r(|)p\r}ase P5 08 28 1 20
c.a. 2P2 08 28 40 20 35
4P0 40 28 43 128 5 30 55
5P5 0 260 70 164 4 8 50
7P 0 260 70 164 44 8 60
0P 68 28 76 56 5
OP: 68 28 7 5
. 2 68 28 31 0
'\gggt’\?hase 0P 08 28 40 20 35
ca. P5 08 28 56 20 55
2P2 40 28 3 128 40 55
4P0 70 28 0 158 50
40P2 0 28 92 5 5
40P4 0 28 10 5 5
40P7 0 28 40 5 5
R 41P5 28 56 96 5 0
Triphase 22P2 28 5 % 5 0
400Vea. 43P0 40 28 7 28 5 0
44P0 40 28 4 28 5 0
45P5 0 260 70 64 44 8 0 55
47P5 0 260 70 64 44 8 0 55
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Caractéristiques du filtre d’entrée

poonoooanno

o

|

) @ !
LH | —y—1
[=r=
Modéle Filtre Dimensions (mm)
v7Az 3G3MV- i L H Y X d
B
P2 PFI2010-SE | 82 | 194 | 50 | 62 | 181 | 53
P4
1P5
105 PFI020SE | 111 | 169 | 50 | o1 156 | 53
4P0 | PFI2080.SE | 144 | 174 | 50 | 120 | fe1 | 53
=
e PFI2050-SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 264 | 60
o5
oP: PFI1010-SE | 71 169 | 45 | 51 156 | 53
0F.
0P7
EL— PFHM020SE | 111 | 169 | 50 | ot 156 | 53
2P2 | PFM030-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
2P0 | PFI1040-SE | 176 | 174 | 50 | 150 | 161 | 5.0
402
A | PFIR00SSE | 111 | 164 | 45 | o 156 | 53
40P7
41P5 | PFI3010-SE | 111 | 169 | 45 | o1 156 | 53
42P2
43P0
Aoro— PFI020-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
455 | PRI030SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 288 | 60
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Installation CEM

L1 L2 L3 PE
I Cable blindé
Panneau de
Plaque
de montage
en métal
Filtre
Protections
au sol
enlevez
la peinture)
Protections R
au sol (enlevez g%’ﬂg
la peinture)

CIMR-V7AZ40P2 a 47P5
CIMR-V7AZ20P1 a 27P5
Dimensions de montage

30 mm*
ou plus

-

o

Cable moteur
20 m max.

30 mm*
ou plus

7

o8
O
(|
B

*: Taille du variateur 5,5 /7,5 kW espace

min.

FR-4

Cable blindé
Panneau de commande e
=) & Plaque
de montage
en métal
Protections
?:nls:\}ez Protections
au sol
Ia peinture) (enlovez
la peinture)
Filtre
Cable
blindé
Protections au sol
(enlevez la peinture)

Cable moteur
20 m max.

CIMR-V7AZBOP1 a B4P0

AIR
100 mm
ou plus

100 mm
ou plus é

1




2. Cablage

Bokine dinductanc .. Relisdosucherge Résistance e oinage

(en option) {en opton)

vor orte
Barre de court-cicuit "1 5 1
ﬂo@ -
MccB .ﬂ +1 o= g1 $
Alimentation o o—M-o diii i
Pour modéle 6%
(mnnnphasé ) -] > sn2 um
UtiisezRLT etsn2.) 1 g

| A
Tvese °
52 O] Misealaterre
s3 e e
oS, Sore de contact |
e ss multfonction
I 4 étapes mullples 2 ——me bse Panne ZW V ca, 1Aou l
| [ U S % Vea. 1Acumons |
i2 |
- f: I
A P |
——————— . _bindee | relocoupleurmutforcion
Train dimpulsions T dimptsns e . 50mAoumoins |

FREQUENCE ACCEPTEE

P RPrerence (max. 33 hz)
37 Aimonaton
210
T ien 12U MY
@3 v 10V (0 O
4520mA0 20mh
Y Ylesoohms)

Reférence de féquence

s
|
|
|
|
|
|

Communications

RS-485/422
max. 19.2 kbps

|
|
|
fabome |
(oW 20chmy) | & | * Fréquence de sorie |
e
) |

Moniteurfmpuision analogique
Moniteur séfectionnable

=

st
T ;{> =0~y ~—= Sortie moniteur
! v (:)ana\o jque
& Reisarcede Fé l SaeVee @may

Cable blindé & paire torsadée

3 :LLes bomes du circuit de controle sont livrées avec un isolement de base (classe de protection 1,
catégorie de surtension I Un isolement supplémentaire peut s'avérer nécessaire dans le
produit final afin que celui-ci soit conforme aux exigences C

*1. Enlevez la barre de court-circuit lors du raccordement de la bobine d'inductance en c.c.
*2. Charge minimale autorisée : 5V c.c., 10 mA (comme valeur de référence).

MA Sortie de contact
Ellﬂlﬁ: Fal

Connecteurs terre
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3. Bornes de circuit de controle

Symbole Nom Fonction Niveau du signal
Entrée S1 Entrée Définie par le paramétre n50
multifonction 1 Sélection par défaut : Avant/arrét Photocoupleur
S2 Entrée Définie par le paramétre n51 Isolement,
multifonction 2 Sélection par défaut : Inverse/arrét 8mAa24\Veoc.
S3 Entrée Définie par le paramétre n52
multifonction 3 Sélection par défaut : Remarque : NPN
_ Er'reu_r externe. _ estle p &
S4 Entr.ee ] D?ﬁnlel parle pgrametre n53 par défaut de ces
multifonction 4 Sélection par défaut : bormes.
Réinitialisation erreur.
S5 Entrée Définie par le paramétre n54
multifonction 5 Sélection par défaut : Référence Aucune
de vitesse & étapes multiples 1 alimentation
S6 Entrée Définie par le paramétre n55 externe n'est
multifonction 6 Sélection par défaut : Référence nécessaire.
de vitesse a étapes multiples 2 Consultez les
S7 Entrée Définie par le parametre n56 connexions
multifonction 7 Sélection par défaut : Commande illustrées a la page
pas a pas suivante.
SC Commun d'entrée Commun pour S1a S7
de séquence
RP Entrée de train de Signal d’entrée du train Max. 33 kHz
référence de vitesse d'impulsions
maitresse
FS Alimentation de la Alimentation c.c. pour le réglage de 20mAa12Vcec.
référence de fré- la référence de fréquence
quence
FR Entrée de réfe- Borne d’entrée pour le réglage de 0a10Vc.c 20 kQ
rence de fréquence la référence de fréquence
FC Commun de réfé- Commun pour ['utilisation de la 4a20mA
rence de fréquence référence de fréquence 0420 mA
Sortie MA Sortie multifonction :
NON Définie par le paramétre n57 Sortie relais
mB Sortie multifonction : Sélection par défaut : Panne 1Amax.a30Vc.c.
NC et250V ca.
MC Commun de sortie Commun pour ['utilisation de MA
multifonction et MB
P1 Sortie 1 du Définie par le paramétre n58
photocoupleur Sélection par défaut : Sortie de
FONCTIONNEMENT photocoupleur ,
P2 Sortie 2 du Définie par le paramétre n59 50A max
photocoupleur Sélection par défaut : a+48Veceec.
FREQUENCE ACCEPTEE
PC Commun de sortie Commun pour P1 et P2
du photocoupleur
AM Sortie moniteur Définie par le paramétre n65
analogique Sélection par défaut : fréquence 2mA max. a0
de sortie al0Vecce.
AC Commun de moni- Commun pour l'utilisation AM

teur analogique
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Choix de la méthode d’entrée

Lorsque vous connectez des entrées sequentielles
(S1a87)

avec transistor, tournez l'interrupteur rotatif SW1
en fonction de la polarité (OV commun : c6té NPN,
+24 V. commun : c6té PNP).

Réglage par défaut : c6té NPN

Choix de la méthode d’entrée de séquence

Si vous utilisez SW1, I'entrée NPN ou PNP est sélectionnable de la maniére suivante.

El
:~'J o

|
i
@ P 8
|
|

(paramétre par défaut) — — :I
L : %%!K
L - I
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4. Utilisation par
'opérateur

Indicateurs de.
/a valeur

i Ajusteur
surveiliée

de PREQUENCE

Touches de
fonctionnement

Présentation Nom Fonction
ooeg Affichage des Affiche les données pertinentes, telles que la référence de fréquence,
( ] données la fréquence de sortie et les valeurs définies des parameétres.

Ajusteur FREQ

Définit la référence de fréquence dans une plage entre 0 Hz et la
fréquence maximale.

Voyant FREF

La référence de fréquence peut étre surveillée ou définie quand ce
voyant est allumé.

Voyant FOUT

La fréquence de sortie du variateur peut étre surveillée quand ce
voyant est allumé.

Voyant IOUT

Le courant de sortie du variateur peut étre surveillé quand ce
voyant est allumé.

Voyant MNTR

Les valeurs définies dans U-01 & U-19 sont surveillées quand ce
voyant est allumé.

Voyant FIR

Le sens de rotation peut étre sélectionné quand ce voyant est
allumé pendant le fonctionnement du variateur via la touche RUN.

Voyant LO/RE

Le fonctionnement du variateur via I'opérateur numérique ou selon les
parameétres définis peut étre sélectionné quand ce voyant est allumé.
Remarque : Le statut de cet indicateur ne peut étre surveillé que
lorsque le variateur fonctionne. Toute entrée de commande RUN
est ignorée quand ce voyant est allumé.

Voyant PRGM

Le paramétre dans n01 a n179 peut étre défini ou surveillé quand
ce voyant est allumé.

Remarque : Pendant le fonctionnement du variateur, les
parametres peuvent seulement étre surveillés et il n'est possible de
modifier que certains parametres. Toute entrée de commande RUN
est ignorée quand ce voyant est allumé.

Touche Mode

Commute les voyants de réglage et de surveillance de maniére
séquentielle. Le parametre en cours de réglage est annulé en cas
d'actionnement de cette touche avant I'entrée du paramétre.

Touche
Augmenter

Augmente les numéros de surveillance multifonction, les numéros
de paramétres et les valeurs de définition des paramétres.

Touche Diminuer

Diminue les numéros de surveillance multifonction, les numéros de
parametres et les valeurs de définition des paramétres.

Touche Entrée

Entre les numéros de surveillance multifonction, les numéros de
paramétres et les valeurs de données internes aprés leur définition
ou modification.

Touche RUN

Démarre le variateur quand il fonctionne avec I'opérateur
numeérique.

Bouton STOP/
RESET

Arréte le variateur sauf si le paramétre n07 n’est pas configuré pour
désactiver la touche STOP.




5. Etapes de démarrage

Les sept étapes suivantes décrivent les opérations minimales recommandées
afin que le V7 puisse contrdler un moteur connecté en mode de configuration
standard et pour permettre une utilisation aisée le plus rapidement possible :

Etape 1 — vérifications initiales
1-1) Vérifiez que I'alimentation recoit la bonne tension.
CIMR-V7AZ2 : triphasé 200 a 230 V c.a.

CIMR-V7AZB : monophasé 200 a 240 V c.a. (cable R/L1 et S/L2)
CIMR-V7AZ4 : triphasé 380 a 460 Vc.a.

1-2) Veillez a ce que les bornes de sortie du moteur (U/T1, V/T2, W/T3) soient correctement
connectées au moteur.

1-3) Veillez a ce que les bornes du circuit de contrdle et I'appareil de controle soient correctement
cablés.

1-4) Veillez a ce que toutes les bornes de contréle soient hors tension.

1-5) Affectez le statut sans charge au moteur (c-a-d. pas connecté au systéme mécanique)

Etape 2 — Connexion de I'alimentation et vérification de I’état de

I'affichage
2-1) Lorsque les vérifications de I'étape 1 sont terminées, connectez 'alimentation.
2-2) Apres la mise sous tension, I'affichage se présente comme suit :
voyant RUN : clignote
Voyant ALARM : éteint
Voyants réglage/surveillance : FREF, FOUT ou IOUT est allumé.
Affichage des données : affiche les données correspondant au voyant allumé.

Lorsqu’une erreur s’est produite, les détails de I'erreur s’affichent. Dans ce cas, consultez le

manuel de I'utilisateur et prenez les mesures nécessaires.
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Etape 3 — Initialisation des paramétres

Pour initialiser les paramétres du variateur aux valeurs par défaut définies en usine, définissez le
paramétre n001 = 12.

Le V7 acceptera ainsi les commandes MARCHE/ARRET pour ce que nous avons appelé le « controle
a2 cables », c-a-d. 1 cable pour la commande MARCHE/ARRET d’un moteur et 1 cable pour la
commande MARCHE/ARRET d’un moteur.

Séquence Voyant Exemple Explication
des d’affi-
opérations chage

Sous tension

Appuyez plusieurs fois sur la touche Mode jusqu’a ce que le
voyant PRGM s’allume.
Appuyez sur la touche Entrée. Les données de n001

s'affichent.
Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer pour attribuer la

valeur 12 a n001. L'affichage s'allume.
Appuyez sur la touche Entrée pour saisir la valeur définie et

I'affichage des données s’allumera.

Le chiffre du paramétre s'affiche.
a0 1

Etape 4 - Définir le courant nominal du moteur

iAE

En approx.
1s.

EEEEIEE

Ce parameétre est utilisé pour la fonction thermique électronique de détection de surcharge du moteur (OL1). Lorsqu'il est
correctement paramétré, le V7 empéche un moteur surchargé de briler.

Vérifiez la valeur du courant nominal (en ampeéres) sur la plaque d’identification du moteur et saisissez-la pour le
parametre n036. L’exemple ci-dessous illustre la saisie de la valeur 1,8 Amp.

Séquence Voyant Exemple Explication
des d’affi-
opérations chage

Affiche le numéro du parametre.

Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer jusqu’a ce que n036
s'affiche.

Appuyez sur la touche Entrée. Les données de n036
s'affichent.

Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer pour définir le
courant nominal du moteur. L'affichage clignotera.

Appuyez sur la touche Entrée pour saisir la valeur définie et
I'affichage des données s’allumera.

Le chiffre du paramétre s'affiche.

En approx.
1s.

ElEEHE

Etape 5 - Définir la fréquence nominale du moteur

Il s’agit de la fréquence maximale a laquelle peut tourner le moteur. Elle permet également au V7 de
controler correctement le moteur. Vérifiez la fréquence nominale (en Hz) sur la plaque d’identification
du moteur et saisissez-la pour les paramétres n011.
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Etape 6 — Définir la commande de fonctionnement

Il s’agit de la méthode de commande de marche et d’arrét du moteur (c-a-d la maniére dont le
variateur démarrera et arrétera le moteur). Les deux opérations de base sont pour les touches RUN et
STOP/RESET de I'opérateur numérique ou pour I'une des entrées multifonctions via les bornes du

circuit de contréle.

Pour définir la commande de fonctionnement, saisissez la valeur adéquate pour le paramétre n003:
0 = les touches RUN et STOP/RESET de I'opérateur numérique sont activées.
1 = Entrées multifonctions via les bornes du circuit de controle.

Le diagramme ci-dessous illustre la maniére de connecter un interrupteur pour démarrer/arréter le
moteur en avant en mode « contréle par 2 cébles ». Définissez le paramétre n003=1. Pour activer un
autre interrupteur pour le fonctionnement en marche arriére sur la borne de contréle S2, définissez le
parametre n051=2, parameter n050=1 (il s’agit en fait de la valeur définie par défaut en usine pour
n051 et n050).

L ——(V)

MARCHE oo 51
AVANT/ARRET - .
INVERSER/ o gé

ARRETER

Etape 7 — Définir la référence de fréquence

Il s’agit de la méthode de sélection de la source pour la commande de vitesse du moteur. Le
paramétrage d’usine s’applique a 'opérateur numérique. La référence de fréquence peut également
provenir du potentiométre de I'opérateur numérique, d’'un potentiométre externe, d’'une sortie
analogique d’un API ou de 8 vitesses maximum pré-programmées dans le variateur et sélectionnées
via les entrées multifonctions.

Par exemple, pour accepter la référence de fréquence en provenance d’un potentiométre externe ou
d’une sortie analogique de 0-10 V d'un API, définissez le paramétre n004=2.

M
60— N s 9
/// (Alimentation /// @
du
y ey paramétrage
Réference A de fréquence
de fréquence (0a+10V) |+12v, 20mA)
I FR
de la vitesse
maitre FC(OV)

2K€Q
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Apercu de la liste des paramétres

Parametre
N°

Description

Range

Défaut (par)

noo1

Accés aux parametres :

1: Accés limité au paramétre

4: Accés complet au paramétre

12: Initialisation du parameétre en usine

0a13

n002

Sélection du mode de controle :
0: mode de contréle V/f
1: mode de contréle vectoriel

0.1

n003

Commande d'exécution

0: EXECUTION, MARCHE/ARRET de
'opérateur numérique

1: Marche/arrét de la borne du circuit de contréle

2: Communications (MEMOBUS)

3: Communication (option)

n004

Sélection de la référence de fréquence :

0: Opérateur numérique (potentiométre)
Référence de fréquence 1 (n024)

Borne du circuit de controle (0 a 10 V)
Borne du circuit de contrdle (4 & 20 mA)
Borne du circuit de contrdle (0 & 20 mA)
Borne du circuit de controle

(référence du train d'impulsions)
Communications (MEMOBUS)

Circuit de I'opérateur numérique (0 & 10 V)
Circuit de I'opérateur numérique (4 a 20 mA)
: Communication (option)

arw@N

© o NP

no11

Fréquence de sortie maximale

50 a 400Hz

50Hz

n012

Tension de sortie maximale

0,1a 255V (classe 200 V)
0,1a510V (classe 400 V)

200 (classe 200 V)
400 (classe 400 V)

n019

Temps d'accélération 1

0,0 & 6000 sec

10s

n020

Temps de décélération

0,0 & 6000 sec

10 sec

n024

Référence de fréquence 1

0,0 & 400Hz

6Hz

n025-n031

Référence de fréquence 2 -8

0,0 & 400Hz

OHz

n036

Courant nominal du moteur

Dépend du modele

0 a 150% du courant de
sortie nominal du variateur

n050-n056

Entrée multifonction (S1-S7)

0a35

n057

Sortie multifonction (MA-MB-MC)

0az21

n066

Sortie analogique multifonction (AM-AC) :
0: Fréquence de sortie (10 V/max, fréq.)
1: Courant de sortie

(10 V/courant nominal du variateur)

0a6

n080

Fréquence porteuse

1a4 (2,5-10 kHz)
7a9
(Proportionnellement a la
fréquence de sortie)

En fonction du modéle
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n089 Courant de freinage injection c.c. 0a100% 50%
n090 Freinage c.c. a injection a l'arrét 0,0 a 25,5 sec 0,5 sec
n091 Freinage c.c. a injection au démarrage 0,0 a 25,5 sec 0,0 sec
n092 Protection anticalage lors de la décélération 0,1 0
0: Activée
1: Désactivée
Note : Consultez le manuel de I'utilisateur pour la liste compléte.
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6. Liste compléte des paramétres

N° de Description Réglage N° de Description Reglage
paramétre par défaut paramétre par defaut
n001 Accés aux paramétres 1 n022 Temps de décélération 2 10,0 s
n002  |Sélection du mode de contrdle 0 n023  |Sélection des courbes en S 0
(Note1, 4)
n003 |Commande RUN 0 n024  |Référence de fréquence 1 (Réfé- | 6,00Hz
rence de fréquence maitresse)
n004 Sélection de la référence de fré- 1 n025 |Référence de fréquence 2 0,00Hz
quence
n005  [Sélection de la méthode d'arrét 0 n026  |Référence de frequence 3 0,00Hz
n006  |Marche inversée interdite 0 n027  |Reférence de fréquence 4 0,00Hz
n007 |Sélection du bouton STOP 0 n028 |Référence de fréquence 5 0,00Hz
n008  |Sélection de la référence de fré- 1 n029  |Reférence de fréquence 6 0,00Hz
quence en mode local
Réfé fré 7 H.
n009 Méthode de réglage de la référen- 0 n030 éférence de fréquence 0.00Hz
ce depuis 'opérateur numérique
n031  |Référence de fréquence 8 0,00Hz
n010  |Détection d'un contact incorrect 0
de I'opérateur numérique
P ur numeniqu n032  |Fréquence pas a pas 6,00Hz
no11 Fréquence de sortie max. 50,0Hz
n033  |Limite supérieure de la référence 100%
n012  |Tension maxi. 200v de fréquence
Note 2
( ) n034  |Limite inférieure de la référence 0%
n013  |Fréquence de sortie de tension 50,0Hz de fréquence
max.
% n035  |Réglage/affichage de la sélection 0
n014  |Fréquence Fréquence de sortie (ljl'ci':i) gg:&tsn%%ur la référence de
n015  |Tension de fréquence de sortie 12,0V n036 | Courant nominal du moteur (Note 3)
moyenne (Note 2,4)
n037  [Sélection de la protection du 0
n016 Fréquence de sortie min. 1,3Hz moteur thermique électronique
(Note 4)
n038 |Réglage de la constante de 8 min
n017  [Tension de fréquence de sortie 12,0V temps de la protection du moteur
min. (Note 2,4) thermique électronique
n018  |Sélection de I'unité de réglage 0 n039  |Sélection du fonctionnement du 0
pour le temps d’accélération/ ventilateur
décelération
n040  |Sens de rotation du moteur 0
n019  [Temps d'accélération 1 10,0 s
n041 Temps d'accélération 3 10,0s
n020 Temps de décélération 1 10,0 s
n042 [Temps de décélération 3 10,0s
n021 Temps d'accélération 2 10,0 s
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N° de Description Réglage N° de Description Réglage
paramétre par défaut paramétre par défaut
n043 Temps d'accélération 4 10,0 s n063 Détection SI-T/V7 W-DT 0
n044  |Temps de décélération 4 100s n064  [Sélection de la référence de fré- 0
quence. Sélection de la détection
) — de perte
n045  |Nombre d’étapes de polarisation 0,00Hz
de la référence de fréquence i i
(commande UPIDOWN 2) n065 |[Type de sortie moniteur 0
n046  |Niveau d'accél/décél. de la polari- 0 n066  |Sélection élément moniteur 0
sation de la référence de fréquence
de UP/DOWN 2
(commande ) n067  |Gain moniteur 1,00
n047  |Sélection du mode de fonctionne- 0
ment de la polarisation de la réfe- n068 |Gain de référence de fréquence 100%
rence de fréquence (commande analogique (entrée de tension de
UP/DOWN 2) I'opérateur)
n048  |Valeur de polarisation de la réfé- 0,0% n069 |Polarisation de la référence de 0%
rence de fréquence (commande fréquence analogique (entrée de
UP/DOWN 2) tension de I'opérateur)
n049  |Niveau limite de fluctuation de la 1,0% n070  |Constante de temps du filtre pour | 0,10's
référence de fréquence analogique la référence de fréquence
(commande UP/DOWN 2) analogique (entrée de tension de
I'opérateur)
n050  |Sélection de l'entrée 1
multifonction 1 (borne S1) n071 Gain de référence de fréquence 100%
analogique (entrée de courant de
n051 Sélection de I'entrée 2 I'opérateur)
multifonction 2 (borne S2)
n072  |Polarisation de la référence de 0%
n052 |Sélection de I'entrée 3 fréquence analogique (entrée de
multifonction 3 (borne S3) courant de 'opérateur)
n053 Sélection de I'entrée 5 n073  |Constante de temps du filtre pour | 0,10 s
multifonction 4 (borne S4) la référence de fréquence
analogique (entrée de courant de
n054 Sélection de I'entrée 6 I'opérateur)
multifonction 5 (borne S5)
n074  |Gain de la référence de 100%
n055 |Sélection de I'entrée 7 fréquence du train d'impulsions
multifonction 6 (borne S6)
n075  |Polarisation de la référence de 0%
n056 |Sélection de I'entrée 10 fréquence du train d'impulsions
multifonction 7 (borne S7)
n076 | Constante de temps du filtre de la 0,10s
n057 | Sélection de la sortie multifonction 1 0 fréquence du train dimpulsions
— - - - n077  |Fonctionnement de I'entrée ana- 0
n058  |Sélection de la sortie multifonction 2| 1 logique multifonction
At n " " n078  [Sélection du signal de I'entrée 0
n059  |Sélection de la sortie multifonction 3| 2 analogique multifonction
n060  |Gain de la référence de fréquen- | 100% n079  |Valeur de polarisation (FBIAS)de |  10%
ce analogique la référence de fréquence
n061 Polarisation de la référence de 0% n080  |Sélection de la fréquence porteuse| (Note 3)
fréquence analogique
n062 |Constante de temps du filtre pourla| 0,10's no81  |Méthode constante de perte 0

référence de fréquence analogique

de puissance temporaire
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N° de Description Réglage N° de Description Réglage
paramétre par défaut paramétre par défaut
n082 |Tentatives de reprise automatique 0 n104 [Constante de temps de la com- 0,3s
pensation de couple (Note 4)
nos3 Fréquence de saut 1 0,00Hz n105 |[Perte de fer de la compensation | (Note 3)
de couple
n084 Fréquence de saut 2 0,00Hz
n106  |Glissement nominal du moteur (Note 3)
n085 Fréquence de saut 3 0,00Hz
n107 |Résistance ligne-a-neutre du mo-| (Note 3)
eur
n086 |Gamme de fréquences de saut 0,00Hz
n108 |Inductance de fuite du moteur (Note 3)
n087  |Sélection du temps de fonction- 0
nement cumule n109  |Limiteur de tension de compen- 150%
sation du couple
n088 [Temps de fonctionnement cumulé OH
n110  [Courant hors charge du moteur | (Note 3)
n089  |Courant de freinage c.c. a injection|  50%
n111  |Gain de compensation par com- 00s
n090 Temps de freinage c.c. a injection 05s binaison (Note 4)
alan
n112 Consta_nte de temps deg la com- 20s
n091 Temps de freinage c.c. a injection 00s pensation par combinaison (Note 4)
au démarrage
n113 Compensation par combinaison 0
n092 Protection anticalage pendant 0 au cours de la rétroaction
I'accélération
n114  |Compteurs de détection du BUS 2
n093  |Niveau de protection anticalage 170% STV
pendant I'accélération - -
n115  [Protection anticalage au-dessus 0
n094  |Niveau de protection anticalage 160% ;ﬁ_e vitesse tde base durant le fonc-
pendant le fonctionnement fonnemen
n095 |Niveau de détection de fréquence| 0,00Hz n116 | Temps d'accélération/décélération 0
pendant la protection anticalage
n096 |Sélection de la fonction 1 0 n117  |Sélection de la fonction 1 0
de détection de surcouplage de détection de sous-couplage
n097  |Sélection de fonction 2 de détec- 0 n118  [Niveau de détection de 10%
tion de surcouplage/sous-couplage sous-couplage
n098 Niveau de détection de surcouplage| 160% n119  |Temps de détection de 0,1s
sous-couplage
n099 [Temps de détection de surcouplage| 0,1s n120  |Référence de fréquence 9 0,00Hz
n100 fsr:l'ice"r‘]’c”e"jessac;‘r‘{;gge'dn“;;ﬁ‘:gn 0 n121  |Référence de fréquence 10 0,00Hz
n101 Temps de décélération de la re- 20s n122  |Référence de fréquence 11 0,00Hz
cherche de vitesse
n102  |Niveau de fonctionnement de la 150% n123  |Référence de fréquence 12 0.00Hz
recherche de vitesse
n124 Référence de fréquence 13 0,00Hz
n103 Gain de compensation de couple 1,0
n125 Référence de fréquence 14 0,00Hz
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N° de Description Réglage N° de Description Réglage
paramétre par défaut paramétre par défaut
n126 Référence de fréquence 15 0,00Hz n148 [Mémorisation des paramétres 0
lors de détection UV
n127 - |Reférence de fréquence 16 0,00Hz n149  |Mise a réchelle de I'entrée du 2500
train d'impulsions (25kHz)
n128  |Sélection du contréle PID 0
n150 |Sélection de la fréquence de la 0
sortie moniteur d'impulsions
n129 Gain de rétroaction PID 1,00
n151 Détection du temps écoulé 0
n130  |Gain proportionnel (P) 1.0 MEMOBUS
n152 Référence de fréquence 0
n131 Temps intégral (1) 10s MEMOBUS et unité du moniteur
de fréquence
n132  |Temps dérivé (D) 0,00 n153  |Adresse esclave MEMOBUS 0
133 |Réglage du décalage PID 0% n154  |Sélection BPS MEMOBUS 2
n134 ;igliées supérieure de valeurs inté-| 100% n155  |Sélection de la parité MEMOBUS 0
n135 |Constante de délai primaire pour | 0,0s n156  |Délai de transmission 10ms
la sortie PID
n136 Sélection de la détection de perte 0 n157 |Controle RTS 0
de la rétroaction PID
n158  [Tension max. (2éme moteur) 200V
n137  |Niveau de détection de perte de 0% (Note 2)
la rétroaction PID
n159  |Fréquence Fréquence de sortie 12,0V
n138 |Temps de détection de perte de 10s (2éme moteur) (Note 2,3)
la rétroaction PID
- N n160  |Fréquence de sortie min. (2éme 12,0V
n139  |Sélection d'autotuning 0 moteur) (Note 2,3)
5 ; 5 n161 Courant nominal du moteur (Note 2,3)
n140 ;rgtqel:]er;ce de sortie max. (2éme | 50,0Hz (2éme moteur)
n141 Sélection de la thermistance PTC 0 n162 Glissement nominal du moteur (Note 2,3)
(2éme moteur)
n142  |Minuterie du filtre de température | 0,2's n163  |Gain sortie PID 1,0
du moteur
n143 Lire I'entrée de séquence deux fois 0 n164  |Sélection de la valeur de 0
rétroaction PID
n144 Gain d'agrandissement de la 1,00 n165 |Sélection de la protection contre la 0
distance d'arrét surchauffe de la résistance de frei-
nage de type montage externe 8
n145  |Sélection bidirectionnelle 0
n166  |Niveau de détection d'entrée en 0%
n146  |Sélection du décalage de 0 phase ouverte
fréquence
q n167  |Temps de détection d'entrée en 0s
n147  |Fréquence de sortie de tension 50,0Hz phase ouverte
max. (2éme moteur,
x ur) n168  |Niveau de détection de sortie en 0%

phase ouverte

FR-17



N° de Description Réglage
paramétre par défaut

n169 Temps de détection de sortie en 00s
phase ouverte

n170  |Sélection de la commande de 0
fonctionnement ENTREE
(communication MEMOBUS)

n171  |Limite supérieure de polarisation | 0,0%
de la référence de fréquence
(commande UP/DOWN 2)

n172  |Limite inférieure de polarisation 0,0%
de la référence de fréquence
(commande UP/DOWN 2)

n173  |Freinage c.c. a injection 83
Gain proportionnel (0,083)

n174  |Constante de temps intégrale du 25
freinage c.c. a injection (100ms)

n175  |Réduction de la sélection de la fré- 0
quence porteuse en vitesse faible | (Note 5)

n176 Sélection de la fonction de copie prét
constante

n177  |Sélection de lecture constante 0
interdite

n178  |Historique des erreurs -

n179  |N° version du logiciel -

Entrées multifonction

Valeur Fonction

2 Inverse/arrét

3 Erreur externe (NO)

4 Erreur externe (NC)

5 Reéinitialisation de I'erreur

6 Référence a étapes multiples 1

7 Référence a étapes multiples 2

8 Référence a étapes multiples 3
10 Commande de marche pas a pas
12 Commande du circuit externe (NO)
13 Commande du circuit externe (NC)
17 Sélection local/a distance

FR-18

Remarque : Consultez le manuel de
I'utilisateur pour la liste complete

. Pas initialisé par l'initialisation
constante.

La limite supérieure de la plage de
réglage et du réglage par défaut est
doublée pour le modéle 400 V.
Dépend de la capacité du variateur.
Consultez le manuel de I'utilisateur.
En cas de modification du mode de
contréle (n002), le réglage par défaut
correpsond au mode de contrble.
Consultez le manuel de I'utilisateur
Activé (1) pour les variateurs 5,5 kW
et 7,5 kW

-

N

«

>

o

Sorties multifonction

Valeur Fonction

0 Sortie erronée

1 Durant la sortie

2 Fréquence acceptée

6 Surcouplage surveillé (NO)
12 Mode d’exécution
13 Variateur prét
15 Sous-tension en cours

Fonctions de sortie analogique
Valeur Fonction

0 Fréquence de sortie

1 Courant de sortie

Remarque : Consultez le manuel de I'utilisateur pour
connaitre toutes les valeurs définies



Exemple de réglage de paramétres

e (I 1] - Fecas (a0 0Y] - e ]
21}
[ 7]

Annule les HIYITOO
données ‘

defmles [__1 [ﬁ

Environ en 1s.

Séquence des Voyant Exemple Explication
opérations d’affichage

Sous tension

Appuyez plusieurs fois sur la touche Mode Jusqu'a ce
que le voyant PRGM s'allume.

Utiisez fa touche Augmenter ou Diminuer pour defiir
le numéro du parametre.

Appuyez sur fa touche Entrée
Les données du numéro de paramétre sélectionné

g
Utilisez la touche Augmenter ou Diminuer pour définir
les données. A ce moment, I'affichage clignote.

Appuyez sur Ta touche Entrée pour saisir 1a valeur
définie et Iaffichage des données s'allumera. (voir
remarque 1)

Le chiffre du paramatre s'affiche.

En approx.
1s

Remarque 1 : Pour annuler la valeur définie, appuyez sur la touche Mode. Le parametre s’affiche.
Remarque 2 : Certains paramétres ne peuvent pas étre modifiés pendant que le variateur fonctionne.

Consultez la liste des paramétres. Si vous essayez de modifier ces paramétres, I'affichage des
données ne changera pas en appuyant sur la touche Augmenter ou Diminuer.
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7. Moniteurs

Le V7 vous permet de surveiller plusieurs situations, telles que le courant de sortie et le
statut des entrées multifonctions. Ces moniteurs sont indiqués par "U-".

Séquence des
opérations

Voyant Exemple

Explication

d’affichage

Sous tension

Abpuyez plusieurs fors sur Ta fouche Mode Jusqu’a oo
que le voyant PRGM s'allume.

Ulilisez I fouche Augmenter ou Diminuer pour d&finir
le numéro de moniteur.

AppuyeZ sur fa fouche Entrée.
Les données du numéro de moniteur sélectionné

s
‘Appuyez sur Ta fouche Entrée ou Mode.
Le numéro de moniteur s'affichera.

N° de Nom Car- Description
constante te
u-01 Référ. de fréquence (FREF) ! Hz La référence de fréquence peut étre controlée.(comme
FREF)
U-02 Fréquence de sortie (FOUT)"! Hz La référence de sortie peut étre contrélée.(comme FOUT)
U-03 Courant de sortie (I0UT)! A Le courant de sortie peut étre controlé. (comme IOUT)
U-04 Tension de sortie Vv La tension de sortie peut étre contrélée.
U-05 Tension c.c. Vv La tension c.c. du circuit principal peut étre controlée.
U-06 Etat de la borne d'entrée - L'état de la borne d’entrée des bornes du circuit de controle
eut étre controlé.
u-07 Etat de la borne de sortie - L'état de la borne de sortie des bornes du circuit de controle
peut étre controlé.
U-08 Surveillance couple % Le volume du couple de sortie peut étre contrélé. Lorsque le
mode Controle V/f est sélectionné, “—-* s'affiche.
U-09 Historique des erreurs - L’historique des quatre derniéres erreurs est affiché.
(4 demiéres erreurs)
U-10 N° logiciel - Le n° de logiciel peut étre vérifié.
U-11 Puissance de sortie 2 KW La puissance de sortie peut étre controlée.
U-12 Surveillance des décalages de Hz Les décalages de fréquence peuvent étre contrélés.
fréquence
U-14 Code ASCII de 'API - Le code ASCII de I'API est affiché.
U-15 Erreur de réception de - Le contenu de 'erreur de réception de données de
données communication MEMOBUS peut étre vérifié. (le contenu du
registre de transmission N° 003DH est identique’
U-16 Rétroaction PID % Entrée 100 (%) Fréquence de sortie max. ou équivalente.
U-17 Entrée PID % +100(%). Ou la fréquence de sortie max. =100%
U-18 Sortie PID % +100(%). Ou la fréquence de sortie max. =100%
U-19 Surveillance de la polarisation % +100(%). Ot la fréquence de sortie max. =100%
de la référence de fréquence

*1 Le voyant DEL d'état n’est pas sur ON.
*2 En mode de contréle du vecteur,”--- est affiché.
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Etat de la borne d’entrée/sortie

1:Laborne S1 est « fermée »
1:Laborne S2 est « fermée »
1:Laborne S3 est « fermée »
1:Laborne S4 est « fermée »
1
1
1

: La borne S5 est « fermée »

: La borne S6 est « fermée »

: La borne S7 est « fermée »
Inutilisé

Etat de la borne de sortie

[N
RN
u—ﬂ : La borne MA-MC est « fermée »
1:Laborne P1-PC est « fermée »

1:Laborne P2-PC est « fermée »

Inutilisé

Affichage de 'erreur de réception de données

{1 (¥}
X ’

)
R

Y=

{
{

1: Eerreur CRC

1: Erreur de longueur de données
1: Inutilisé

1 : Erreur de parité.
1

1

1

: Erreur de surcharge
: erreur de synchronisation
: Temps écoulé

Inutilisé
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8. Erreurs et alarmes

Affichage de | Nom et signification de I'erreur Cause possible et solution
I'erreur

ocC Surintensité Vérifiez s'il n’y a pas un court-circuit ou une
Le courant de sortie est supérieur a |erreur de terre a la sortie. La charge est trop
250 % du courant nominal du varia- |[importante. Diminuez-la ou utilisez un plus
teur. grand variateur. Vérifiez la valeur nominale

FLA du moteur par rapport au variateur et au
paramétre V/F.

ov Surtension L'inertie de la charge est trop importante et le
La tension c.c. du bus a dépassé le [moteur se régénére. Augmentez le temps de
niveau de détection. décélération (n020 ou n022).

Connectez une résistance de freinage externe
et attribuez la valeur 1 a n092. Vérifiez la ré-
sistance de freinage et le cablage.

uv1 Sous-tension du circuit principal [Vérifiez la tension d’alimentation principale
La tension c.c. du bus est inférieure |ainsi que les connexions. Vérifiez que l'ali-
au niveau de détection. mentation est correcte pour le variateur utilisé.

Surveillez les DIP du circuit ou les interrup-
tions.

OH Surchauffe de l'unité Consultez le manuel pour les instructions et re-
La température a l'intérieur du varia- |[commandations d'installation. Controlez le venti-
teur a dépassé 110 °C. lateur (s'il est fixé). Controlez les caractéristi-

ques V/F ou diminuez la fréquence porteuse.
oL1 Surcharge du moteur Veérifiez et diminuez la charge.
Le variateur protége le moteur d'une |Vérifiez les caractéristiques V/f (Vmax et Fmax).
surcharge d'aprés un calcul 12t inter- [Augmentez la vitesse de fonctionnement du mo-
ne sur le paramétre n036. teur. Augmentez les temps d'accélération/décé-
lération.

EF Erreur externe Vérifiez le cablage de votre borne de contréle.

Une erreur externe a été entrée. Une entrée numérique multifonction a été défi-
nie a 3 ou 4. Il faut supprimer le signal de
fonctionnement avant de pouvoir réinitialiser.
SER Erreur de séquence Veérifiez la séquence et assurez-vous que la
(clignote- |Le variateur a regu en cours de fonc- [sélection LOCALE/DISTANTE ou la comman-
ment) tionnement une commande de sélec- |de de sélection du circuit de communication/
tion LOCALE/DISTANTE, ou un controle n’est pas activée pendant le fonction-
signal de commande de sélection du |[nement.
circuit de communication/controle.
bb Etage de sortie bloqué externe Vérifiez le cablage de votre borne de contréle.
(clignote- [Une commande d’étage de sortie blo-|Une entrée numérique multifonction a été défi-
ment) qué externe a été entrée. nie sur 12 ou 13.
EF Erreur de séquence Un signal de fonctionnement avant et inverse
(clignote-  [Une erreur de séquence s’est produite. [a ét¢ demandé en méme temps. Vérifiez la
ment) séquence et assurez-vous que les comman-
des AVANT et INVERSE ne sont pas activées
en méme temps.

Remarque : Consultez le manuel de I'utilisateur pour connaitre toute la liste des codes d’erreur
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1. Installazione

Tensione Modello . L Raccomandazioni per
. Dimensioni (mm) . .
nominale V7AZ l'alimentazione
L A P L1 H1 H2 MCCB (A) Filo (mm2)
oP 68 28 76 6 5
P2 68 28 76 5
0P4 68 28 | 108 5
N P7
Trfase 2 o - W 2%
200 vea. 2P2 08 28 40 20 35
4P0 40 28 43 128 30 55
5P5 0 260 70 164 4 50 8
7P! 0 260 70 164 44 60 8
0P 68 28 76 5
0P: 68 28 7 5
0P 68 28 31 0
';';g‘\’/f:ze BOP 08 28 40 20 35
- B1P5 08 28 56 20 55
2P2 40 28 3 128 40 55
4P0 70 28 0 158 50
40P2 0 28 92
40P4 o] 28 10
40P7 [i] 28 40
Trifase 41P5 28 5 96 0
42P2 28 5 96 0
400 Vc.a. 43P0 40 28 2 28 0
44P0 40 28 4 28 0
45P5 0 60 7 64 4 0 55
47P5 0 60 70 64 44 0 55
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Caratteristiche del filtro di ingresso

o

i~
2

% ——1}

b

Q e
v
Ee——
Modello Filtro Dimensioni (mm)
viAz 3G3MV- A L P v X d
5
P2_| prioto-sE | 82 | 194 | 50 | e2 | 181 | 53
Z
P5
25 | PRiozosE | 111 | 169 | 50 | 91 | 156 | 53
4P0_| PFI2030-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
5
= PFI2050-SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 264 | 6,0
op
0P PFITO10-SE | 71 | 169 | 45 | 51 | 156 | 53
2
0P PFM020-SE | 111 | 169 | 50 | 91 | 16 | 53
2P2 | PFIT030-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
4P0_| PFIM040-SE | 175 | 174 | 50 | 150 | 161 | 5.0
40P2
A | PFIZ00sSE | 111 | 164 | 45 | 91 | 156 | 53
40P7
41P5 | PFI3010-SE | 111 | 169 | 45 | 91 | 156 | 53
42P2
4920 | PRIR020SE | 144 | 74 | 50 | 120 | 161 | 53
A | PFI030SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 288 | 60
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Installazione secondo le normative EMC

L1 L2 L3 PE

| Cavo schermato

N _.PE
Cavo schermato

Quadro

Filtro

Collegamenti di
messa a terra
(eliminare qualsiasi
traccia di vernice)

Piastra
metallica

Quadro <
(] [ Piastra
metallica
di montaggio
Collegamenti
di messa a i -
terra elmi- ologamnt
nare qualsiasi (eliminare
traccia di qualsiasi
vernice) raccia di
vernice)
Filtro /
Cavo -
sehermato Collegamenti di messa a
terra (eliminare qualsiasi
traccia di vernice)

CIMR-V7AZ40P2 ... 47P5
CIMR-V7AZ20P1 ... 27P5
Dimensioni di montaggio

30 mm*
o piu

*: Spazio minimo per inverter da 5,5/7,5 kW
m

50 mi

-4

j@ﬁ

Cavo del
motore
20 m max.

30 mm*
o pit

o8
O
(|
B

Cavo del

CIMR-V7AZBOP1 ... B4PO

Aria

100 mm
o piu

100 mm
o piu

1




2. Cablaggio

Reatanza c.c. Relé di protezione Resistenza di frenatura
(opmna\e) delterminale  (opzionale)

Vol [
Barra di ortociruito *1 ———,
ﬂ o @ -

Alimentazione ] H + = !
—3 oM@ AL H

Per monofase: - I

( UnizareRl1 e ) s —6oMQsn2 um
i ~

|
| > 1 Messaatera
Lo [Roioe 0 271352 N —m b — 1
gresso
o P |
frene i1 5 Uscta 3 contato
buiveloct : multifunzione
| bz — oo u |
Conando inferore
| oG 55 PN 6, 1hoiterore |
| ! sc 53 |
e — A S B H |
e sl d coega- | t5 | Uscia fotoaccoppiata |
== e srermatry| g multiunzion
1™ igresso atrono i mpulsi i h H ,S0mAo |
le P mento (max. 33 kHz) i3 inferiore |
18 P ‘[ Ahmem«z\ow G |
5 : 2
H PR
13 133 SEC & e 3 |
Pyl 2 i
1= | f |
[ : ;
| ‘ ' ’
1 ; : |
| 4 i |
P — T *; Uscita analogica |
} MEMOBLS 3 < T i l @m mnmtnmggw - |
RS-485/422 i . é ¢ terminazione '
| e 1szioes ist (1RW, 120 0hm) ¢ } Froquenza di o |
iz i Monitoraggio analogicola
| £ H impulsi selezionablle |

—+ Schemato Cavo a doppini intrecciati schermato

er i terminali del circuito di controllo viene fornito solo un isolamento di base (classe di
protezione 1  categoria di sovratensione ll). Il prodotto finale potrebbe richiedere un isolamento
aggiuntivo per essere conforme allo standard CE.

*1. Rimuovere la barra di cortocircuito prima di collegare una reattanza c.c.
*2. Carico minimo consentito: 5 V.., 10 mA (come valore i rferimento).

MA Uscita a contatto
%m.ﬂ . FC
51

Terminali del circuito
di controllo

Terminali del circuito
principale

Terminali di messa a terra
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3. Terminali del circuito di controllo

Simbolo Descrizione Funzione Livello del segnale
Ingresso | S1 Ingresso multifunzione? | impostato mediante il parametro n50
Impostazione predefinita: Avanti/Arresto | Fotoaccoppiatore
S2 Ingresso multifunzione 2 | impostato mediante il parametro n51
Impostazione predefinita: Indietro/Arresto | 8 mA a 24 Vc.c.
S3 Ingresso multifunzione 3 | Impostato mediante il parametro n52
Impostazione predefinita: Errore esterno | Nota: limpostazione
S4 Ingresso multifunzione 4 | Impostato mediante il parametro n53 predefinita di questi
Impostazione predefinita: Ripristino dopo | terminali & NPN.
errore
s5  |Ingresso multifunzione 5 | Impostato mediante il parametro n54 Non & necessaria al-
Impostazione predefinita: Multivelocita di | cuna alimentazione
riferimento 1 esterna.
s6 | Ingresso multifunzione 6 | impostato mediante il parametro n55 Fare riferimentoai
Impostazione predefinita: Multivelocita di | collegamenti illustrati
riferimento 2 nella pagina
s7 | Ingresso multifunzione 7 | mpostato mediante il parametro n56 seguente.
Impostazione predefinita: Comando JOG
sC Comune ingressi digitali | Comune per $1 ... S7
RP | Ingresso atreno di Segnale di ingresso a treno di impulsi 33 kHz max.
impulsi per la velocita di
riferimento
FS Alimentazione analogica | Alimentazione c.c. perimpostazione della | 20 mA a 12 Vc.c.
di ingresso frequenza di riferimento
FR |Ingresso frequenzadi | Terminale di ingresso per impostazione |0 ... 10 Vc.c., 20 kQ
riferimento della frequenza di riferimento
FC Comune frequenza di Comune per l'utilizzo della frequenza di |4 ... 20 mA
riferimento riferimento 0..20 mA
Uscita MA Uscita multifunzione: NA
MB Uscita multifunzione: Impostata mediante il parametro n57 Uscita a rele
NC Impostazione predefinita: Errore 1 Amax. a30Vcce
MC | Comune uscita Comune per l'utilizzo di MA ed MB 250 Ve.c.
multifunzione
P1 Uscita multifunzione Impostata mediante il parametro n58
Impostazione predefinita: IN MARCIA Uscita fotoaccoppia-
P2 Uscita multifunzione Impostata mediante il parametro n59 ta, 50 A max. a
Impostazione predefinita: +48 Vc.c.
RAGGIUNGIMENTO FREQUENZA DI
RIFERIMENTO
PC Uscite digitali Comune per P1 e P2
AM | Uscita analogica di Impostata mediante il parametro n65
monitoraggio Impostazione predefinita: Frequenza 2 mA max.,
di uscita 0..10Ve.ec.
AC Comune uscita analogi- | Comune per I'utilizzo di AM

ca di monitoraggio
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Selezione del metodo di ingresso

@ -

Quando si collegano gli ingressi (S1 ... S7), ruotare
il selettore SW1 in base alla polarita (comune 0 V:
lato NPN, comune +24 V: lato PNP)

Impostazione di fabbrica: lato NPN

Selezione del metodo di ingresso sequenza
Mediante SW1 & possibile selezionare I'ingresso NPN o PNP come illustrato di seguito

= ! -
@ | sl o
(Impostazione |

predefinita) i :[EEE’ A
R " i\/. |
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4. Utilizzo della console

R . Display dati
di programmazione
parametri da Potenziometro
monitorare
Tasti funzione
Aspetto Nome Funzione
ooEg Visualizza dati rilevanti, quali frequenza di riferimento, frequenza di
( ] Display dati uscita e valori impostati per parametri.

Potenziometro
FREQ

Imposta la frequenza di riferimento all'interno della gamma
compresa tra 0 Hz e la frequenza massima.

Spia FREF

Quando questa spia & accesa, & possibile monitorare o impostare
la frequenza di riferimento.

Spia FOUT

Quando questa spia & accesa, & possibile monitorare la frequenza
di uscita dell'inverter.

Spia IOUT

Quando questa spia & accesa, & possibile monitorare la corrente di
uscita dell'inverter.

Spia MNTR

Quando questa spia & accesa, vengono monitorati i valori impostati
nei parametri U-01 ... U-19.

Spia F/IR

Quando questa spia & accesa, & possibile selezionare la direzione
di rotazione se l'inverter & stato azionato tramite il tasto RUN.

Spia LO/RE

Quando questa spia & accesa, & possibile selezionare se il
funzionamento dell'inverter & controllato mediante la console di
programmazione o in base ai parametri impostati.

Nota: mentre l'inverter & in funzione, lo stato di questa spia pud
essere solo monitorato. Qualsiasi comando di marcia viene
ignorato se questa spia & accesa.

Spia PRGM

Quando questa spia & accesa, & possibile impostare o monitorare i
parametri n01 ... n179

Nota: mentre l'inverter & in funzione, i parametri possono essere solo
monitorati e solo alcuni di essi possono essere modificati. Qualsiasi
comando di marcia viene ignorato se questa spia & accesa.

Tasto di selezione
modalita

Scorre in sequenza le spie di impostazione e monitoraggio. La
pressione di questo tasto prima dell'invio dell'impostazione cancella
le modifiche apportate al parametro.

Tasto di Incrementa i numeri di monitoraggio multifunzione, i numeri dei

incremento parametri e i valori impostati dei parametri.

Tasto di Decrementa i numeri di monitoraggio multifunzione, i numeri dei

decremento parametri e i valori impostati dei parametri.

Tasto di invio Conferma i valori di monitoraggio multifunzione, i numeri dei
parametri e i valori dei dati interni dopo che sono stati impostati o
modificati.

Tasto RUN Avvia la marcia dell'inverter quando viene azionato mediante la

console di programmazione

Tasto STOP/
RESET

Arresta l'inverter a meno che il parametro n07 non sia impostato
per la disabilitazione del tasto STOP.




5. Passaggi iniziali

Nei sette passaggi riportati di seguito vengono descritte le operazioni
minime consigliate da eseguire per consentire all'inverter V7 di controllare
un motore collegato nella configurazione tipica, in modo da rendere l'inverter
operativo nel minor tempo possibile.

Passaggio 1 - verifiche iniziali
1-1) Verificare che la tensione di alimentazione sia appropriata.
CIMR-V7AZ2: trifase a 200 ... 230 Vc.a.

CIMR-V7AZB: monofase a 200 ... 240 Vc.a. (terminali R/L1 e S/L2)
CIMR-V7AZ4: trifase a 380 ... 460 Vc.a.

1-2) Verificare che i terminali di uscita del motore (U/T1, V/T2, W/T3) siano collegati al motore.

1-3) Verificare che i terminali del circuito di controllo e il dispositivo di controllo siano cablati in modo
corretto.

1-4) Verificare che tutti i terminali di controllo siano disattivati.

1-5) Fare girare il motore a vuoto, ossia non collegato al sistema meccanico.

Passaggio 2 — Collegamento dell'alimentazione e verifica dello stato
visualizzato
2-1) Dopo avere effettuato le verifiche descritte nel passaggio 1, collegare I'alimentazione.

2-2) Dopo l'accensione sul display viene riportato il seguente stato:
Spia RUN: lampeggiante
Spia di allarme: spenta
Spie dei parametri da impostare/monitorare: FREF, FOUT o IOUT accesa
Display dati: visualizzazione dei dati relativi alla spia accesa.

Se invece si e verificato un errore, il display visualizzera i dettagli relativi all'errore. In tal caso,

fare riferimento al manuale per I'utente e adottare I'azione appropriata.
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Passaggio 3 - Inizializzazione dei parametri

Per inizializzare i parametri dell'inverter sui valori predefiniti di fabbrica, impostare il parametro n001
su 12. In questa configurazione l'inverter V7 accetta i comandi di avvio/arresto in base al controllo a 2
fili, dove 1 filo viene utilizzato per I'invio del comando di marcia avanti/arresto e I'altro per il comando
di marcia indietro/arresto del motore.

Sequenza Esem- Spiegazione
tasti pio di

visualiz-

zazione

Accensione

Premere ripetutamente il tasto di selezione modalita fino
n DD I all'accensione della spia PRGM.
Premere il tasto di invio per visualizzare i dati relativi a n001.

Premere il tasto di incremento o decremento per impostare il

parametro n001 su 12 sul display.
| 2 Premere il tasto di invio per memorizzare il valore impostato e

visualizzarlo sul display.

Viene visualizzato il numero del parametro.
a0 |

Passaggio 4 — Impostazione della corrente nominale del motore

Dopo circa
1s

BEEREE °

Questo parametro viene utilizzato per la funzione termica elettronica di rilevamento di sovraccarico del motore (OL1). Una
corretta impostazione impedisce il danneggiamento dell'inverter V7 a causa di un sovraccarico.

Leggere il valore della corrente nominale (in ampere) sulla targhetta del motore e immetterlo nel parametro n036. Nel
seguente esempio viene immesso un valore di 1,8 A.

Sequenza E_Se"'_" Spiegazione
tasti piodi

visualiz-

zazione

Visualizza il numero del parametro.

Utilizzare il tasto di incremento o decremento per visualizzare il
parametro n036.
Premere il tasto di invio per visualizzare i dati relativi a n036.

Premere il tasto di incremento o decremento per impostare la
corrente nominale del motore. Il display lampeggia.

Premere il tasto di invio per memorizzare il valore impostato e
visualizzarlo sul display.

Viene visualizzato il numero del parametro.

Dopo circa
1s

AEERRE °

Passaggio 5 — Impostazione della frequenza nominale del motore
L'impostazione della frequenza massima di funzionamento del motore consente all'inverter V7 di
controllare correttamente il motore. Leggere il valore della frequenza nominale (in Hz) sulla targhetta

del motore e immetterlo nel parametro n011.
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Passaggio 6 — Impostazione del metodo di controllo

L'impostazione determina il metodo utilizzato per inviare i comandi di marcia e arresto del motore,
ossia la modalita utilizzata dall'inverter per avviare e arrestare il motore. Le due modalita di base pre-
vedono I'utilizzo dei tasti RUN e STOP/RESET della console di programmazione o di uno degli

ingressi multifunzione tramite i terminali del circuito di controllo.

Per impostare il metodo di controllo, immettere il valore appropriato per il parametro n003:
0 = mediante i tasti RUN e STOP/RESET della console di programmazione.

1 = mediante ingressi multifunzione tramite i terminali del circuito di controllo.

Il seguente schema illustra come collegare un interruttore per avviare/arrestare il motore in marcia
avanti utilizzando il metodo di controllo a 2 fili. Impostare il parametro n003 su 1. Per consentire I'uso
di un altro interruttore per la marcia indietro sul terminale di controllo S2, impostare il parametro n051

su 2 e il parametro n050 su 1, impostazioni che corrispondono a quelle predefinite di fabbrica.

§ oMy —#—(V)

—
MARCIA AVANTI/
ARRESTO —5% 51
MARCIA : .
INDIETRO/ - 52
ARRESTO sC

Passaggio 7 — Impostazione della frequenza di riferimento
Consente di selezionare la provenienza del comando di velocita del motore, che, per impostazione pre-

definita, & la console di programmazione. La frequenza di riferimento pud provenire anche dal potenzio-
metro esterno sulla console di programmazione, da un'uscita analogica di un PLC o da una delle 8
velocita predefinite memorizzate nell'inverter e selezionabili mediante gli ingressi multifunzione.

Ad esempio, per consentire I'impostazione della frequenza di riferimento mediante un potenziometro
esterno o l'uscita analogica a 0-10V di un PLC, impostare il parametro n004 su 2.

N
o oy w
. Q)
(alimentazione
Frequenza di analogica:

riferimento della (0..+10V) ;;{2 V; 20 mA)
velocita master
FC(OV)

2K€Q
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Elenco dei parametri ad accesso rapido

Parametro Descrizione Gamma Impostazione predefinita
N.

n001 Accesso ai parametri: 0..13 1
1: Accesso limitato ai parametri

4: Accesso completo ai parametri

12: Inizializzazione parametri di fabbrica

n002 Selezione modalita di controllo: 0,1 0
0: Controllo V/f
1: Controllo vettoriale

n003 Comando di marcia 0..3 [

0: Mediante i tasti RUN e STOP/RESET della
console di programmazione

1: Marcia/arresto mediante il terminale del

circuito di controllo

2: Comunicazione (MEMOBUS)

3: Comunicazione (scheda opzionale)

n004 Selezione della frequenza di riferimento 0..9 1

Console di programmazione (potenziometro)

Frequenza di riferimento 1 (n024)

Terminale del circuito di controllo (0 ... 10 V)

Terminale del circuito di controllo (4 ... 20 mA)

Terminale del circuito di controllo (0 ... 20 mA)

Terminale del circuito di controllo

(treno di impulsi)

Comunicazione (MEMOBUS)

: Circuito della console di programmazione
.10 V)

arONO

N o

8: Circuito della console di programmazione
(4 ... 20 mA)
9: Comunicazione (scheda opzionale)
011 Frequenza di uscita massima 50 ... 400 Hz 50 Hz
no12 Tensione di uscita massima 0,1 ... 255 V (classe 200 V) |200 (classe 200 V)
0,1...510 V (classe 400 V) |400 (classe 400 V)
no19 | Tempo di accelerazione 1 0,0...6000 s 10s
n020  |Tempo di decelerazione 0,0...6000 s 10s
n024 Frequenza di riferimento 1 0,0 ... 400 Hz 6 Hz
N025-n031 Frequenza di riferimento 2-8 0,0 ... 400 Hz 0 Hz
n036 Corrente nominale del motore In base al modello 0 ... 150% della corrente di
uscita nominale dell'inverter
N050-n056 Ingresso multifunzione (S1-S7) 0..35 -
nos7 Uscita multifunzione (MA-MB-MC) 0..21 1

n066 Uscita analogica multifunzione (AM-AC):
0: Frequenza di uscita (10 V/freq. max)
1: Corrente di uscita

(10 V/corrente nominale dell'inverter)

IT-12



Frequenza portante

In base al modello

1..4(2,5-10kHz)
n080
7.9
(proporzionale alla
frequenza di uscita)
n089 Corrente di frenatura ad iniezione c.c. 0...100% 50%
n090 Tempo di frenatura ad iniezione c.c. all'arresto  |0,0...25,5 s 0,5s
n091 Tempo di frenatura ad iniezione c.c. all'avvio 0,0..255s 0,0s
n092 Prevenzione dello stallo durante la 0,1 0
decelerazione
0: abilitata
1: disabilitata
Nota:  per I'elenco completo fare riferimento al manuale per I'utente.
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6. Elenco dei parametri completo

i N. para- Descrizione Imposta-
N. para- Descrizione Imposta- . -
metro Zzione di metro zione di
fabbrica fabbrica
n001  |Accesso ai parametri 1 n022 [Tempo di decelerazione 2 100s
n002 |Selezione modalita di controllo 0 n023 |Selezione curvaa S 0
(note 1e4)
n003 |Comando di marcia 0 n024  |Frequenza di riferimento 1 6,00 Hz
(frequenza di riferimento master)
n004 |Selezione frequenza di riferimento 1 n025 |Frequenza di riferimento 2 0,00 Hz
n005  |Selezione metodo di arresto 0 n026 |Frequenza di riferimento 3 0,00 Hz
n006 |Marcia indietro inibita 0 n027 |Frequenza di riferimento 4 0,00 Hz
n007 |Selezione tasto STOP 0 n028 |Frequenza di riferimento 5 0,00 Hz
n008 |Selezione frequenza di riferimento in 1 n029 |Frequenza di riferimento 6 0,00 Hz
modalita locale
n009  |Impostazione frequenza di riferimento 0 n030  [Frequenza di riferimento 7 0,00 Hz
dalla console di programmazione
1 |F i riferi 0,00 Hz
n010  [Rilevamento segnalazione di errori 0 no3 requenza diriferimento 8
della console di programmazione
n032 |Frequenza di jog 6,00 Hz
n011  |Frequenza di uscita massima 50,0 Hz
n033  Limite superiore frequenza di 100 %
n012  |Tensione massima 200V riferimento
(nota 2)
n034  |Limite inferiore frequenza di riferimento 0%
n013  |Frequenza di uscita in tensione 50,0 Hz
massima n035  [Selezione unita di misura di 0
- : impostazione/visualizzazione per
n014  |Frequenza di uscita media (; ’ostaHf) frequenza di riferimento
1015  |Tensione della frequenza 120V n036 |Corrente nominale del motore (nota 3)
di uscita media (note 2 e 4)
n037  [Selezione protezione termica 0
n016  [Frequenza di uscita minima 1,3Hz elettronica del motore
(nota 4)
n038  |Impostazione costante di tempo per 8 min
n017  [Tensione della frequenza 120V protezione termica elettronica del
di uscita minima (note 2 e 4) motore
n018 |Selezione unita di misura di impostazio- 0 n039 [Selezione funzionamento 0
ne del tempo di accelerazione/decelera-| della ventola di raffreddamento
zione
n040 |Direzione di rotazione del motore 0
n019  [Tempo di accelerazione 1 100s
n041  [Tempo di accelerazione 3 100s
n020 |Tempo di decelerazione 1 100s
n042 [Tempo di decelerazione 3 100s
n021  [Tempo di accelerazione 2 100s
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N. para- Descrizione Imposta- N. para- Descrizione Imposta-
metro Zzione di metro Zzione di
fabbrica fabbrica
n043 | Tempo di accelerazione 4 100s n063 |Rilevamento SI-T/V7 W-DT 0
n044 | Tempo di decelerazione 4 100s n064 |Selezione rilevamento perdita della fre- 0
quenza di riferimento
n045  |Quantita di incremento/decremento di 0,00 Hz 065 |Tipo di uscita di monitoraggio 0
polarizzazione della frequenza di riferi-
mento (comando UP2/DOWN2)
n066 |Selezione parametro da monitorare 0
n046 |Velocita di accelerazione/decelerazio- 0
ne di polarizzazione della frequenza di " .
riferimento (comando UP2/DOWN2) n067  |Guadagno monitoraggio 1,00
n047  |Selezione modalita di funzionamento di 0 n068  |Guadagno della frequenza di riferimen- | 100 %
polarizzazione della frequenza di riferi- to analogica (ingresso in tensione da
mento (comando UP2/DOWN2) console di programmazione)
n048 | Valore di polarizzazione della frequenza [ 0,0 % n069  |Polarizzazione della frequenza di riferi- 0%
di riferimento (comando UP2/DOWN2) mento analogica (ingresso in tensione
da console di programmazione)
n049  Livello limite di variazione della frequen-| 1,0 %
za di riferimento analogica (comando n070 |Costante di tempo del filtro della fre- 0,10s
UP2/DOWN2) quenza di riferimento analogica (ingres-
S0 in tensione da console di
n050  |Selezione ingresso multifunzione 1 1 programmazione)
(terminale S2)
n071  |Guadagno della frequenza di riferimen- | 100 %
n051 |Selezione ingresso multifunzione 2 2 to analogica (ingresso in corrente da
(terminale ST) console di programmazione)
n052 |[Selezione ingresso multifunzione 3 3 n072  |Polarizzazione della frequenza di riferi- 0%
(terminale S3) mento analogica (ingresso in corrente
da console di programmazione)
n053 [Selezione ingresso multifunzione 4 5
(terminale S4) n073 |Costante di tempo dell filtro della fre- 0,10s
quenza di riferimento analogica (ingres-
n054 |Selezione ingresso multifunzione 5 6 S0 in corrente da console di
(terminale S5) programmazione)
n055 |Selezione ingresso multifunzione 6 7 n074  |Guadagno della frequenza 100 %
(terminale S6) di riferimento a treno di impulsi
n056 |Selezione ingresso multifunzione 7 10 n075  |Polarizzazione della frequenza 0%
(terminale S7) di riferimento a treno di impulsi
n057 |Selezione uscita multifunzione 1 0 n076  |Costante di tempo del filtro X 0,10s
della frequenza a treno di impulsi
n058 |Selezione uscita multifunzione 2 1 n077  |Funzione ingresso analogico 0
multifunzione
n059  (Selezione uscita multfunzione 3 2 n078 |Selezione segnale di ingresso analogi- 0
co multifunzione
n060 |Guadagno della frequenza di riferimen- | 100 % - —
to analogica n079  [Valore di polarizzazione della frequenza 10 %
di riferimento (FBIAS)
n061  |Polarizzazione della frequenza di riferi- 0%
mento analogica n080 |Selezione frequenza portante (nota 3)
n062 [Costante di tempo del filtro della 0,10s n081 | Metodo inerziale dopo 0

frequenza di riferimento analogica
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N. para- Descrizione Imposta- N. para- Descrizione Imposta-
metro Zzione di metro Zzione di
fabbrica fabbrica
n082  [Numero di tentativi automatici 0 n104 [Costante di tempo di compensazione 03s
della coppia (nota 4)
n083  |Frequenza di salto 1 0,00 Hz n105 |Perdita nel ferro per compensazione di | (nota 3)
coppia
n084 [Frequenza di salto 2 0,00 Hz
n106 |Scorrimento nominale del motore (nota 3)
n085 [Frequenza di salto 3 0,00 Hz
n107 |Resistenza da linea a neutra del motore| (nota 3)
n086 [Gamma frequenza di salto 0,00 Hz
n108 [Induttanza di dispersione del motore (nota 3)
n087  [Selezione tempo di funzionamento cu- 0
mulativo n109 |Limitatore di tensione per compensazio-| 150 %
ne di coppia
n088  [Tempo di funzionamento cumulativo OH
n110  |Corrente a vuoto del motore (nota 3)
n089 |Corrente di frenatura ad iniezione c.c. 50 %
n111  [Guadagno di compensazione dello 00s
scorrimento (nota 4)
n090 [Tempo di frenatura ad iniezione c.c. 05s
allarresto n112  |Costante di tempo di compensazione 20s
dello scorrimento (nota 4)
n091 Temp(_) di frenatura ad iniezione c.c. 00s
alavvio n113  |Compensazione dello scorrimento 0
durante rigenerazione
n092  |Prevenzione dello stallo 0
durante decelerazione n14  |Contatore di rilevamento SI-TV7 BUS 2
n093 |Livello di prevenzione dello stallo 170 %
durante accelerazione n115  |Prevenzione dello stallo oltre velocita di 0
base durante marcia
n094 |Livello di prevenzione dello stallo duran-| 160 %
te marcia n116 | Tempo di accelerazione/decelerazione 0
durante prevenzione dello stallo
n095 [Livello di rilevamento frequenza 0,00 Hz
n117  |Selezione funzione di rilevamento 0
sottocoppia 1
n096  |Selezione funzione di 0
rilevamento sovracoppia 1 n118  |Livello di rilevamento sottocoppia 10 %
n097  |Selezione funzione di rilevamento so- 0
vracoppia/sottocoppia 2 n119 | Tempo di rilevamento sottocoppia 01s
n098 |Livello di rilevamento sovracoppia 160 % 1120 |Frequenza di riferimento 9 0,00 Hz
n099 | Tempo di rilevamento sovracoppia 01s n121  [Frequenza di riferimento 10 0,00 Hz
n100 S:III%?:R: sial]}{:ntazgi;g;%ﬁequenza 0 n122  |Frequenza di riferimento 11 0,00 Hz
n101 | Tempo di decelerazione durante ricerca 20s n123  |Frequenza di riferimento 12 0,00 Hz
della velocita
n102  |Livello di funzionamento 150 % 24 [Frequenza di iferimento 13 0,00 Hz
durante ricerca della velocita
n125  |Frequenza di riferimento 14 0,00 Hz
n103  |Guadagno di compensazione della 1,0

coppia
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N. para- Descrizione Imposta- N. para- Descrizione Imposta-
metro Zzione di metro Zzione di
fabbrica fabbrica
n126  |Frequenza di riferimento 15 0,00 Hz n148 [Salvataggio dei parametri in caso di sot-| 0
totensione
127 |Frequenza di riferimento 16 0,00 Hz n149  |Scala ingresso a treno di impulsi 2500
(25 kHz)
n128 |Selezione controllo PID 0
n150 |Selezione frequenza 0
dell'uscita di monitoraggio a impulsi
n129  |(Guadagno per retroazione PID 1,00
n151  |Rilevamento timeout MEMOBUS 0
n130 |Guadagno proporzionale (P) 1,0
n152  [Unita di misura della frequenza di moni- 0
n131  [Tempo integrale (1) 10s toraggio e di riferimento MEMOBUS
n153  |Indirizzo slave MEMOBUS 0
n132  [Tempo derivativo (D) 0,00
n154  |Selezione velocita di trasmissione ME- 2
n133  |Regolazione offset PID 0% OBUS
n134  |Limite superiore dei valori integrali 100 % n155 | Selezione parita MEMOBUS 0
n135 |Costante di tempo di ritardo del primo 00s n156 | Tempo di attesa trasmissione 10ms
ordine per uscita PID
n157 |Controllo RTS 0
n136 [Selezione rilevamento di perdita di re- 0
troazione PID
n158 [Tensione massima (secondo motore) 200V
n137  [Livello di rilevamento perdita di retroa- 0% (nota 2)
zione PID
n159  |Frequenza di uscita media (secondo 120V
n138  [Tempo di rilevamento perdita di retroa- 10s motore) (note 2e 3)
zione PID
n160 |Frequenza di uscita minima 120V
n139  [Selezione autotuning 0 (secondo motore) (note 2 e 3)
n161 |Corrente nominale del motore (note 2 e 3)
n140  |Frequenza di uscita massima 50,0 Hz (secondo motore)
(secondo motore)
n162 [Scorrimento nominale del motore (note 2e 3)
n141 [Selezione termistore PTC 0 (secondo motore)
n142 |Temporizzatore del filtro di temperatura 02s 163 (Guadagno delfuscita PID 10
del motore
n164 |Selezione valore di retroazione PID 0
n143  |Doppia lettura della sequenza di ingres- 0
so
n165  |Selezione protezione da surriscalda- 0
n144  [Guadagno di ingrandimento della di- 1,00 mento d‘eBIIa resistenza di frenatura
stanza di arresto esterna
n145  [Selezione funzionamento bidirezionale 0 n166  [Livello di rilevamento fase aperta dellin-| 0 %
gresso
n146 | Selezione offset della frequenza 0 n167  |Tempo di rilevamento fase aperta Os
dellingresso
n147  |Frequenza di uscita in tensione massi- | 50,0 Hz ‘ .
a n168 |Livello di rilevamento fase aperta 0%

ma (secondo motore)

dell'uscita
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N. para- Descrizione
metro

Imposta-
Zzione di
fabbrica

n169  [Tempo di rilevamento fase aperta
dell'uscita

00s

n170 |Selezione di funzionamento da coman-
do di invio (comunicazione MEMOBUS)

n171  |Limite superiore di polarizzazione
della frequenza di riferimento
(comando UP2/DOWN2)

0,0%

n172  [Limite inferiore di polarizzazione
della frequenza di riferimento
(comando UP2/DOWN2)

0,0%

n173  |Guadagno proporzionale
della frenatura ad iniezione c.c.

83
(0,083)

n174  |Costante di tempo integrale per
frenatura ad iniezione c.c.

25
(100 ms)

n175  [Selezione di riduzione della frequenza
portante a basse velocita

0
(nota 5)

n176  [Selezione funzione di copia
costante

rdy

n177  |Lettura costante inibita

n178  |Storico errori

n179  |Versione del software

Ingressi multifunzione
Valore Funzione
2 Marcia indietro/Arresto
Errore esterno (NA)

4 Errore esterno (NC)
5 Ripristino dopo errore
6 Multivelocita di riferimento 1
7 Multivelocita di riferimento 2
8 Multivelocita di riferimento 3

10 Comando JOG

12 Blocco delle basi esterno (NA)
13 Blocco delle basi esterno (NC)

17 Selezione della modalita locale/remota

Note: fare riferimento al manuale per

I'utente per un elenco completo.

1. Non inizializzato durante
l'inizializzazione delle costanti.

. Il limite superiore della gamma di
impostazione e l'impostazione di fab-
brica sono doppi per la classe a 400 V.

. Dipendente dalla potenza dell'inverter.
Fare riferimento al manuale per
l'utente.

4. Se il parametro di selezione della
modalita di controllo (n002) viene
modificato, I'impostazione di fabbrica
corrisponde alla modalita selezionata.
Fare riferimento al manuale per
l'utente.

5. Abilitato (1) per inverter da 5,5 e 7,5 kW.

N

w

Uscite multifunzione

Valore Funzione
0 Uscita di errore
1 Uscita di funzionamento
2 Raggiungimento frequenza di riferimento
6 Sovracoppia monitorata (NA)
12 Modalita di marcia
13 Inverter pronto
15 Presenza di sottotensione

Funzioni dell'uscita analogica
Valore Funzione

0 Frequenza di uscita

1 Corrente di uscita

Nota: fare riferimento al manuale per I'utente per un elenco completo
dei valori di impostazione.
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Esempio di impostazioni dei parametri

|

Il valore impostato
viene cancellato

=

Dopocirca 1's

Sequenza
tasti

Esempio di
visualizzazione

Spiegazione

Accensione

Premere ripetutamente il tasto di selezione modalita
fino all'accensione della spia PRGM.

Premere il tasto di incremento o decremento per
impostare il numero del parametro.

Premere 1l tasto di invio.
Viene visualizzata limpostazione del parametro
selezionato.

Utilizzare il tasto di incremento 6 decremento per
impostare i dati mentre il display lampeggia.

Premere 1l tasto d1 Invio per memorizzare 1 valore
impostato e visualizzarlo sul display (vedere nota 1).

Dopo circa

BEEERER

1s

Viene vi il numero del parametro.

Nota 1: per cancellare il valore impostato, premere il tasto di selezione modalita. Verra visualizzato il

numero del parametro.

Nota 2: alcuni parametri non possono essere modificati mentre l'inverter € in funzione. Fare

riferimento all'elenco dei parametri. Se si cerca di modificare tali parametri, il valore visualizzato non
cambia nonostante venga premuto il tasto di incremento o decremento.
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7. Monitoraggio

L'inverter V7 consente di monitorare varie condizioni, quali la corrente in uscita e lo stato de-
gli ingressi multifunzione. Questi parametri da monitorare sono identificati dal prefisso "U-".

Esempio di
visualizzazione

Sequenza
tasti

Spia

Spiegazione

Accensione

Premere ripetutamente il tasto di selezione modalita fino
all'accensione della spia PRGM.

Premere 1l tasto di incremento o decremento per impostare 1
numero del parametro da monitorare.

Premere il tasto di invio.
Viene I

del p da

Premere il tasto di invio o di modalita.
Viene visualizzato il numero del parametro da monitorare.

N. Nome Mo- | Descrizione
costante dulo
U-01 Frequenza di riferimento Hz E possibile monitorare la frequenza di riferimento.
(FREF)"! (Come FREF)
u-02 Frequenza di uscita Hz E possibile monitorare la frequenza di uscita.
(FouT)™! (Come FOUT)
U-03 Corrente in uscita A E possibile monitorare la corrente in uscita.
(out)”! (Come 10UT)
U-04 Tensione di uscita Vv E possibile monitorare la tensione in uscita.
U-05 Tensione c.c. E possibile monitorare la tensione c.c. del circuito principale.
U-06 Stato dei terminali di ingresso | - E possibile monitorare lo stato dei terminali di ingresso del
circuito di controllo.
u-07 Stato dei terminali di uscita - E possibile monitorare lo stato dei terminali di uscita del
circuito di controllo.
u-08 Monitoraggio della coppia % E possibile monitorare il valore della coppia in uscita. Se &
selezionata la modalita di controllo V/f, viene visualizzato "-—".
U-09 Storico errori (ultimi 4 errori) - Vengono visualizzati gli ultimi quattro errori.
u-10 Versione software - E possibile verificare la versione del software.
U-11 Potenza in uscita 2 KW E possibile monitorare la potenza in uscita.
U-12 Offset della frequenza Hz E possibile monitorare gli offset della frequenza.
U-14 Codice ASCII dal PLC - E possibile visualizzare il codice ASCIl inviato dal PLC.
U-15 Errore di ricezione dati - E possibile verificare il contenuto degli errori di ricezione dei
dati di comunicazione MEMOBUS.
(Stesso contenuto del registro di trasmissione n. 003DH).
u-16 Retroazione PID % Viene immesso il 100 % della frequenza massima di uscita o
il valore equivalente.
U-17 Ingresso PID % +100(%), dove 100 %=frequenza massima di uscita.
U-18 Uscita PID % +100(%), dove 100 %=frequenza massima di uscita.
U-19 Polarizzazione della % +100(%), dove 100 %=frequenza massima di uscita.
frequenza di riferimento

*1 La spia di stato non & accesa.

*2 In modalita di controllo vettoriale viene visualizzato "---".
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Stato dei terminali di ingresso/uscita

Stato dei terminali di ingresso
IREN]
'

[
[ XRX]

: Il terminale S1 & "chiu:
: Il terminale S2 & "chiuso".

Il terminale S3 & "chiuso".
Il terminale S4 & "chiuso".
Il terminale S5 & "chiu
Il terminale S6 & "chiuso".
: Il terminale S7 & "chiuso".
Non utilizzato

Stato dei terminali di uscita

()t
RN

S 1: 1l terminale MA-MC & "chiuso".
1: Il terminale P1-PC & "chiuso".

1: 1l terminale P2-PC & "chiuso".

Non utilizzato

Visualizzazione errore di ricezione dati

{1 (¥}
X ’

)
R

R

{
{

: Errore CRC

: Errore di lunghezza dati
: Non utilizzato

Errore di parita

: Errore di overrun

: Errore di frame

: Timeout

Non utilizzato
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8. Errori e allarmi

Visualizza- Nome e significato dell'errore Possibile causa e soluzione
zione
dell'errore
oc Sovracorrente Controllare I'uscita per rilevare eventuali cortocircuiti
La corrente in uscita supera del 250 % la |o errori di messa a terra. Il carico & troppo grande, ri-
corrente nominale dell'inverter durlo o utilizzare un inverter pit potente. Verificare i
valori di correzione nominale del motore rispetto
allinverter e allimpostazione V/.
ov Sovratensione L'inerzia del carico & troppo grande e il motore & in
La tensione del bus in corrente continua |fase di rigenerazione. Aumentare il tempo di decele-
ha superato il livello di rilevamento. razione (n020 o n022).
Collegare una resistenza di frenatura esterna e im-
postare il parametro n092 su 1. Controllare la resi-
stenza di frenatura e il cablaggio.
uvi Sottotensione del circuito principale |Controllare la tensione e i collegamenti della rete di
La tensione del bus in corrente continua |alimentazione principale. Verificare che I'alimenta-
& inferiore al livello di rilevamento. zione utilizzata per l'inverter sia adeguata. Verificare
l'assenza di cadute di tensione o di erogazione nella
rete di alimentazione principale.
OH Surriscaldamento unita Fare riferimento alle istruzioni e ai suggerimenti di
La temperatura interna dell'inverter ha  |installazione contenuti nel manuale per l'utente.
superato i 110 °C. Controllare la ventola di raffreddamento (se installa-
ta). Verificare le caratteristiche V/f o ridurre la fre-
quenza portante.
oL1 Sovraccarico motore Controllare e ridurre il carico
L'inverter sta proteggendo il motore Verificare le caratteristiche V/f (Vmax e Fmax).
dal sovraccarico in base al valore %t cal-  |Aumentare la velocita di marcia del motore.
colato internamente a partire dall'imposta- |Aumentare i tempi di accelerazione/
zione del parametro n036. decelerazione.
EF Errore esterno Controllare il cablaggio dei terminali del circuito di
Si & verificato un errore esterno. controllo. Un ingresso digitale multifunzione e stato
impostato su 3 0 4.
E necessario disattivare il segnale di marcia prima di
ripristinare questo errore.
SER Errore di sequenza Verificare la sequenza per garantire che durante
(lampeggiante) L'inverter ha ricevuto un comando di il funzionamento non venga inviato un comando
selezione della modalita locale/remota [di selezione della modalita locale/remota o un
o un segnale di selezione della prove- [segnale di selezione della provenienza come co-
nienza come comunicazione o circuito [municazione o circuito di controllo..
di controllo durante il funzionamento.
bb Blocco delle basi esterno Controllare il cablaggio dei terminali del circuito di
(lampeggiante) [Si & verificato un blocco delle basi ester-|controllo. Un ingresso digitale multifunzione & sta-
no. to impostato su 12 0 13.
EF (lampeg- |Errore di seq | segnali di marcia avanti e indietro sono stati atti-
giante) Si ¢ verificato un errore di sequenza. |vati contemporaneamente. Verificare la sequenza
per garantire che i comandi di marcia aventi e in-
dietro non vengano attivati contemporaneamente.

Nota: fare riferimento al manuale per l'utente per un elenco completo dei codici di errore.
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1. Instalacao

~ Modelo " ~ Recomendagdes de
Tenséo Dimensdes (mm) "
inal V7AZ alimentagéo
nomina W H D Wi H1 H2 MCCB (A) Fio (mm?)
0P 68 28 76 6 5
P2 68 28 76 5
0P4 68 28 | 108 5
Tritasico a o T :
200 VAC 2P2 08 28 20 0 35
4P0 40 28 43 128 5 0 55
5P5 0 260 70 164 4 50 8
7P! 0 260 70 164 44 60 8
0P 68 28 76
OP: 68 28 7
Monofasico 0P 68 28 31
BOP 08 28 40 35
200 VAC B1P5 08 28 56 55
2P2 40 28 3 128 4 55
4P0 70 28 0 158 50
40P2 0 28 92 5
40P4 0 28 10 5
40P7 0 28 40 5
Trifésico 4155 28 5 %
42P2 28 5 96
400 VAC 43P0 40 28 4 28
44P0 0 28 4 28
45P5 0 260 7 64 4 3 55
47P5 0 260 70 64 44 30 55
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Especificagoes dos filtros de entrada

i~
2

% ——1}

b

O
[ n) Tn fitl
CHo —y—
y—
Modelo Filtro Dimensoes (mm)
viaz 3G3MV- w L H v X d
5
P2_| prioto-sE | 82 | 194 | 50 | e2 | 181 | 53
Z
P5
25 | PRiozosE | 111 | 169 | 50 | 91 | 156 | 53
4P0_| PFI2030-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
55
= PFI2050-SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 264 | 6,0
op
0P PFITO10-SE | 71 | 169 | 45 | 51 | 156 | 53
2
0P 1 PFM020-SE | 111 | 169 | 50 | 91 | 1%6 | 53
2P2 | PFIT030-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
4P0_| PFIM040-SE | 175 | 174 | 50 | 150 | 161 | 5.0
40P2
A PFIZ00sSE | 111 | 164 | 45 | 91 | 156 | 53
40P7
41P5 | PFI3010-SE | 111 | 169 | 45 | 91 | 156 | 53
42P2
4920 | PRIR020SE | 144 | 74 | 50 | 120 | 161 | 53
A | PFI030SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 288 | 60
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Instalagao do EMC

L1 L2 L3 PE
M Cabo blindado
Painel de controlo ol
& 5 Placa de
fixacdo de
metal
Filtro
Terra de
protecgdo
(remover
a tinta
N7 Series existente)
Iverter
Terra de
. Cabo
protecgdo
(remover a blindado
tinta existente)

CIMR-V7AZ40P2 a 47P5
CIMR-V7AZ20P1 a 27P5

Dimens6es de montagem

30 mm*
(1,18 pol.)
ou mais

-

o

7

=]

Cabo do motor
Max. 20 m

30 mm*
(1,18 pol.)
ou mais

|

*: Tamanho do variador 5,5 /7,5 kW min.

espago 50 mm
PT-4

N __PE
& Cabo blindado

Painel de controlo e
(] [5) Placa de
fixagao de
metal
erra de
protecgdo Terra de
(remover a protecgéo
inta (remover a
existente) tinta
existente)
Filtro
Cabo
blindado
Terra de protecgéo
(remover a tinta existente)
Cabo do motor
Méx. 20 m

CIMR-V7AZBOP1 a B4P0

100 mm (3,94 pol.)
ou mais

1




2. Ligacgoes

ReacrDC - Rolgdosobrecarga Resitniade fenagem
(opcional) o terminal (opcional)

ol

2 a

almentagao

Para monofasica
Utiize RIL e SIL2.

[~ e
i DRPARAGEM
| N \ .) Ligar aterra
s3 e
lee S . R |
054
(== it e anaco |
mul-
et " 250uAC 1 Acumencs 2l
2 V00 Acumeres |
—_— | saida do fotoacoplador
I 163 i = [ multifuncéo I
| Enirada por rem doimpusos e o e il 2 [ +48vDC 50 mAoumenos |
| 34 eferéncia (ax. 33 iz) IR |
I ] i * R ] |
] e H
5 R Deficio d v i3
Ig TP e camiiionn g |
(3 el v [
| | |
(BN ! |
t B D‘ |
) [
| Comunicagses gt l > ! l @mumlur analogio |
HENORLS i H [5 Resisténda do eminal OVDC |
| ks o Seops Pl e (12 oom) G Frequéncia de saida |
| T T Monitor analégicolde impuisos
| 32— Monitor seleccionavel |

=4 Biindado —5= Condutor de pares entrancados biindado

 Apenas ¢ formecido o isolamento base (classe de protecgdo 1, categoria Il para sobretenséo)
para os terminais do circuito de controlo. Pode ser necessario isolamento adicional no produto
final para estar de acordo com os reqisitos CE:

*1. Abarra de curto-circuito deve ser removida quando ligar um Reactor DC
*2. Carga minima permitida: 5 VDC, 10 mA (como valor de referéncia).

MAIMBIMC] Saida de contacto

}_Terminais do cicuio de conirolo d) d 000000000
Tt { 0000000

MA MB MC

Terminais de terra
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3. Terminais do circuito de controlo

Simbolo Nome Funcgéo Nivel do sinal
Entrada S1 Entrada Definida pelo parametro n50
multifungées 1 Predefinicdo Directo/Paragem Fotoacoplador
S2 Entrada Definida pelo parametro n51 Isolamento,
multifungdes 2 Predefinicdo Inverso/Paragem 8 mA a 24 VDC
S3 Entrada Definida pelo parametro n52
multifuncées 3 Predgfiniqéo Falh? externa. Nota: A definigio
S4 Entrgda ~ Deﬂmd.a.p?lo parametro n53 predefinida para
= Irgnultlfungoes 4 Preggflnlgao Rea[me de falha. estes terminais &
ntrada Definida pelo parametro n54
multifuncdes 5 Predefinigao Velocidade de NPN.
referéncia multi-step 3 . -
S6 Entrada Definida pelo parametro n55 N&o & necessaria
multifungdes 6 Predefinigao Velocidade de qualquer fonte de
referéncia multi-step 3 alimentagéo
S7 Entrada Definida pelo parametro n56 externa.
multifungdes 7 Predefinicdo Comando da Consultar as
. ligagdes
regulacéo ponto a ponto apresentadas na
SC Comum de entrada Comum de S1 até S5 péagina seguinte.
RP Referéncia de Sinal da entrada de trem de Max. 33 kHz
velocidade principal impulsos
da entrada de trem
FS Fonte de alimenta- Fonte de alimentagao DC para 20mA a 12VDC
¢éo da frequéncia utilizagao na frequéncia de
de referéncia referéncia
FR Entrada de frequén- Terminal de entrada para utili- 0 a10VDC 20kQ
cia de referéncia zagao da frequéncia de refe-
réncia
FC Comum da Comum para utilizagdo da 4a20mA
frequéncia de frequéncia de referéncia 0a20mA
referéncia
Saida MA Saida multifungoes:
NO Definida pelo parametro n57 Saida do relé
MB Saida multifungdes: Predefinigdo Falha max. de 1A a 30
NC VDC e 250 VAC
MC Comum de saida Comum para utilizagdo MA e
multifungdes MB
P1 Saida do Definida pelo parametro n58
fotoacoplador 1 Predefinicdo RUNNING Saida do
P2 Saida do Definida pelo parametro n59 fotoacoplador,
fotoacoplador 2 Predefinicao max. de 50A a
FREQUENCY AGREED +48VDC
PC Comum da saida Comum de P1 e P2
do fotoacoplador
AM Saida do monitor Definida pelo parametro n65
analdgico Predefinigao frequéncia max. de 2mA de 0
de saida a 10vVDC.
AC Comum do monitor Comum para utilizagdo de AM

analdgico
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Seleccionar o método de entrada

Quando ligar as entradas sequenciais (S1 a S7)
com transistor, rode o interruptor rotativo SW1
consoante a polaridade (comum 0V: lado NPN,
comum +24 V: lado PNP).

Definigdo de fabrica: lado PNP

swi

Seleccionar o método de entrada de sequéncia

Ao utilizar SW1, é possivel seleccionar a entrada tipo NPN ou PNP conforme mostrado abaixo.

El
:~'J o

|
i
© P 8
|
i

(Predefinicao) —_—— %
| EE} R
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4. Operagao

oo r ,57

{iicadoroncel G5 e
R

Reguador do
QUENCIA

Teclas de
operagao

Aspecto

Nome

Fungao

Visor de apresen-
tagcdo de dados

Apresenta de dados importantes, tais como a frequéncia de refe-
réncia, a frequéncia de saida e valores dos parametros definidos.

Regulador de Define a frequéncia de referéncia num intervalo entre OHz e a frequéncia

FREQ maxima.

Indicador FREF E possivel monitorizar ou definir a frequéncia de referéncia quando este
indicador esta iluminado.

Indicador FOUT E possivel monitorizar ou definir a frequéncia de saida do Variador quando

este indicador esta iluminado.

Indicador IOUT

E possivel monitorizar ou definir a corrente de saida do Variador quando
este indicador esta iluminado.

Indicador MNTR

Os valores definidos em U-01 até U-19 sao monitorizados enquanto este
indicador estiver iluminado.

Indicador F/R

E possivel seleccionar a direcgdo o sentido de rotagdo quando este
indicador esta iluminado ao utilizar o Variador recorrendo & tecla RUN.

Indicador LO/RE

E possivel seleccionar o funcionamento do Variador utilizando a Consola
digital ou de acordo com os parametros definidos quando este indicador
esta iluminado.

Nota: Sé é possivel monitorizar o estado do indicador quando o Variador
esta em funcionamento. Qualquer entrada do comando RUN ¢ ignorada
quando este indicador estd iluminado.

Indicador PRGM

E possivel monitorizar ou definir os parametros de n01 a n79 quando este
indicador esté iluminado.

Nota: enquanto o Variador esta em funcionamento, os parametros apenas
podem ser monitorizados e apenas alguns podem ser alterados. Quaquer
entrada do comando RUN € ignorada quando este indicador estd iluminado.

Tecla de modo

Alterna entre os indicadores de itens do monitor e de definicdo em
sequéncia. O parametro que esta a ser definido é cancelado se esta tecla
for premida antes de introduzir a definigao.

Tecla de Incrementa os nimeros do monitor multi-fungdes, numeros dos parametros

incrementar e valores de parametros definidos.

Tecla de Decrementa os niimeros do monitor multi-fungdes, nimeros dos parametros

decrementar e valores de parametros definidos.

Tecla Enter Introduz os nimeros do monitor multi-fungées, nimeros dos parametros e
valores de dados internos ap6s defini¢do ou alteragao.

Tecla RUN Inicia o funcionamento do Variador quando esta a funcionar com a Consola
digital.

Tecla STOP/ Para o Variador a menos que o parametro nO7 néo esteja definido para

RESET desactivar a tecla STOP.




5. Passos de inicializagao

Os sete passos seguintes descrevem as operagdes minimas recomen-
dadas para permitir ao V7 controlar um motor ligado numa configuragao
tipica, para permitir o funcionamento mais rapido no tempo mais curto:

Passo 1 - verificag6es iniciais
1-1) Verifique se a fonte de alimentagdo possui a tenséo correcta.
CIMR-V7AZ2: Trifésica de 200 a 230VAC

CIMR-V7AZB: Monofasica de 200 a 240VAC (Fio R/IL1 e S/L2)
CIMR-V7AZ4: Trifasica de 380 a 460VAC
1-2

Certifique-se de que os terminais de saida do motor (U/T1, V/T2, W/T3) estdo ligados ao motor.

1-3

Certifique-se de que os terminais do circuito de controlo e o dispositivo de controlo estdo ligados
correctamente.

1-4

Certifique-se de que todos os terminais de controlo estdo desactivados.

1-5) Defina o estado do motor para sem carga (ex.: sem estar ligado ao sistema mecanico)

Passo 2 - Ligar a fonte de alimentacao e verificar o estado do visor
2-1) Apos realizar as verificagdes no passo 1, ligue a fonte de alimentagao.
2-2) Depois da ligagéo, é apresentado o seguinte ecréa:

Indicador RUN: a piscar

Indicador ALARM: desligado

Indicadores de monitorizagédo/definigdo: FREF, FOUT ou IOUT esta iluminado.

Visor de apresentagdo de dados: apresenta os dados correspondentes ao indicador iluminado.

Quando ocorre uma falha, os detalhes da falha s&o apresentados. Neste caso, consulte o

manual do utilizador e tome as medidas necessarias.
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Passo 3 - Inicializar os parametros

Para inicializar os parametros para os predefinidos de fabrica, defina o parametro n001 = 12.

Este procedimento parametriza o V7 para aceitar os comandos de ARRANQUE/PARAGEM
conhecidos por “controlo a 2 fios”, ou seja, 1 fio para o comando DIRECTO/PARAGEM do motor e
um fio para o comando INVERSO/PARAGEM do motor.

de teclas

Ligado

Prima a tecla de modo repetidamente até que o indicador
PRGM fique iluminado.
Prima a tecla Enter. Sao apresentados os dados de n001.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de decrementar para
definir n001 para 12. O visor fica iluminado.

Prima a tecla Enter para que o valor definido seja introduzido e
o visor de apresentacao de dados fique iluminado.

O numero do parametro é apresentado.

Em aprox.
1s.

EEEEHE

Passo 4 — Definir a corrente nominal do motor

Este parametro € utilizado para a fungéo térmica electrénica de detecgdo de sobrecarga do motor (OL1). Ao parametrizar
correctamente esta definigao, o V7 protege um motor em sobrecarga de queimar.
Consulte a indicagdo de corrente nominal (em amperes) na placa de identificagdo do motor e introduza estas informagdes

no parametro n036. O exemplo abaixo mostra a introdugéo de um valor de 1,8 A.

de teclas de visor

Apresenta o nimero do parametro.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de decrementar até
que seja apresentado o parametro n036.
Prima a tecla Enter. Sdo apresentados os dados de n036.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de decrementar para defi-
nir a corrente nominal do motor. O visor é apresentado a piscar.
Prima a tecla Enter para que o valor definido seja introduzido e
o visor de apresentacdo de dados fique iluminado.

O numero do parametro é apresentado.

Em aprox.
1s.

ElEEEEE

Passo 5 — Definir a frequéncia nominal do motor

Trata-se da frequéncia maxima de funcionamento do motor e permite ao V7 controlar de forma
correcta o motor.

Consulte a indicagao de frequéncia nominal (em Hz) na placa de identificagdo do motor e introduza
estas informagdes no parametro n011

PT-10



Passo 6 — Definir o comando de operagao

Trata-se do método de comandos para arranque e paragem do motor (ou seja, 0 modo como o
Variador arranca e para o motor). As duas operagdes basicas sdo executadas utilizando as teclas
RUN e STOP/RESET na Consola digital ou utilizando umas das entradas multi-fungdes através dos

terminais do circuito de controlo.

Para definir o comando da operacéo, introduza o valor apropriado no parametro n003:
0 = As teclas RUN e STOP/RESET na Consola digital sao activadas.

1 = Entradas multi-fungdes através dos terminais do circuito de controlo.

O diagrama abaixo mostra como ligar um interruptor para arrancar/parar o motor na direcgéo directa
de funcionamento no “controlo a dois fios”. Defina o parametro n003=1. Para activar um interruptor
em separado para rotagdo inversa no terminal de controlo S2, defina o parametro n051=2, parametro

n050=1 (trata-se na realidade da predefinicdo de fabrica de n051 e n050).

L —#—(\)

e oo 51
DIRIPARAGEM - .
FUNC - gé

INV/PARAGEM

Passo 7 — Definir a frequéncia de referéncia

Trata-se do método de selecgédo da origem para o comando de velocidade do motor. A predefinicao
de fabrica destina-se a Consola Digital. A frequéncia de referéncia também pode ser dada a partir do
potenciémetro na consola digital, de um potenciémetro externo, uma saida analégica a partir de um
PLC ou até 8 velocidades pré-programadas existentes no variador e seleccionadas através das
entradas multifungdes.

Por exemplo, para aceitar a frequéncia de referéncia de um potenciémetro externo ou de uma saida

analdgica de 0-10V a partir de um PLC, defina o pardmetro n004=2.

M
Sty @
(Alimentacao
x oy da definicao de
Frequéncia de frequéncia
referéncia da (0a+10V) £12v20ma)
velocidade
rincipal FC(ov)
prncip: 2KQ

PT11



Breve lista de parametros

Parémetro
N°

Descrigao

Intervalo

Predefinicao

noo1

Acesso a parametros:

1: Acesso limitado a parametros
4: Acesso total a parametros
12: Inicializagao dos parametros

0a13

n002

Selecgdo do modo de controlo
0: Modo de controlo de V/F
1: Modo de controlo de vectores

0.1

n003

Comando Executar

0: Consola digital EXECUTAR, PARAGEM/

REARME

1: Executar/paragem de terminal de circuitos de
controlo

2: Comunicagdes (MEMOBUS)

3: Comunicagdes (opgéo)

n004

Seleccao de referéncia de frequéncia de
referéncia:

Consola digital (potenciémetro)

Frequéncia de referéncia 1 (n24)

Terminal do circuito de controlo (0 a 10V)
Terminal do circuito de controlo (4 a 20mA)
Terminal do circuito de controlo (0 a 20mA)
Terminal de circuitos de controlo
(referéncia Pulstrain)

Comunicagdes (MEMOBUS)

Circuito da consola digital (0 a 10V)
Circuito da consola digital (4 a 20 mA)
Comunicagéo (opgao)

arON2Q

©oND

no11

Frequéncia maxima de saida

50 a 400Hz

50Hz

n012

Tensdo maxima de saida

0,1 a 255V (classe de 200V)
0,1 a 510V (classe de 400V)

200 (classe de 200V)
400 (classe de 400V)

n019

Tempo de aceleragéo 1

0,0 a 6000 seg

10 seg

n020

Tempo de desaceleragao

0,0 a 6000 seg

10 seg

n024

Frequéncia de referéncia 1

0,0 a 400Hz

6Hz

n025-n031

Frequéncia de referéncia 2 -8

0,0 a 400Hz

OHz

n036

Corrente nominal do motor

Em fung&o do modelo

0 a 150% da corrente de
saida nominal do variador

n050-n056

Entrada multifungées (S1-S7)

0a35

n057

Saida multifungdes (MA-MB-MC)

Oa21

n066

Saida analégica multifungdes (AM-AC):

0: Frequéncia de saida (10V/Max, freq.)

1: Corrente de saida (10V/Corrente nominal
do variador)

0a6
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Frequéncia portadora

1a4(25- 10kHz)

Em fungao do modelo

n080
7a9
(Proporcional a freq. de
saida)
n089 Corrente de frenagem por injeccao de CC 0a 100% 50%
n090 Frenagem por injeccdo de CC na paragem 0,0 a25,5seg 0,5 seg
n091 Frenagem por injeccao de CC no arranque 0,0 a25,5seg 0,0 seg
n092 Prevencao cgn_!ra frenagem durante a 0,1 0
desaceleragao:
0: Activada
1: Desactivada
Nota:  Consulte o manual de utilizador para obter a lista completa.
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6. Lista completa de parametros

A i3 ia Ne do para- Descrigao Definigdo
Ne do para- Descrigédo Definigao e
metro de fabrica meiro de fabrica
n001 Acesso a parametros 1 n022 Tempo de desaceleragéo 2 10,0s
n002 Selecgédo do modo de controlo 0 n023 Selecgdo da curva S 0
(Notat, 4)
noo3 Comando RUN 0 n024 Frequéncia de referéncia 1 (Fre- 6,00Hz
quéncia de referéncia principal)
n004 Frequéncia de referéncia 1 n025 Frequéncia de referéncia 2 0,00Hz
Selecgdo
noo5 Selecgao do método de paragem 0 n026 Frequéncia de referéncia 3 0,00Hz
noo6 Execugo inversa nao permitida 0 n027 Frequéncia de referéncia 4 0,00Hz
noo7 Selecggo da tecla de paragem 0 n028 Frequéncia de referéncia 5 0,00Hz
noos Frequéncia de referéncia 1 n029 Frequéncia de referéncia 6 0,00Hz
Selecgdo em modo local
Fi énci éncia 7 Hz
009 Definicdo da frequéncia de 0 n030 requéncia de referéncia 0,00
referéncia -
Método da Consola Digital n031 Frequéncia de referéncia 8 0,00Hz
n010 Detecgéo do contacto em falha da 0
Consg]i Digital n032 Frequéncia da regulagéo ponto a 6,00Hz
ponto
no11 Frequéncia de saida méxima 50,0H - . -
quend ! X “ n033 Limite superior da frequéncia de 100%
referéncia
n012 Tens&o max. 200V
(Nota 2) n034 |Limite inferior da frequéncia de 0%
referéncia
n013 Frequéncia de saida da 50,0Hz
tensdo maxima n035 Definir/visualizar a selecgéo da 0
unid. para frequéncia de referéncia
n014 Frequéncia de saida média 1,3Hz
(Nota 4) n036 Corrente nominal do motor (Nota 3)
015 Fi éncia de saida de tensa 12,0V
" mrzgil;encla © saida cefensao (Nobé 24) n037 Selecgéo de protecgdo do motor 0
. termo-electronico
016 Fi éncia de saida mini 1,3H;
" fequencia de saida minima (Nb&ai) n038 Definigéo da constante temporal 8 min.
de prqte_cg:éo do motor termo-
n017  |Tenso da frequéncia de saida 12,0V electronico
ini Nota 2,4, :
minima (Nof ) n039 Seleccionar operagéo do 0
n018  |Selecgso da definicio da unidade 0 ventiiador de amefecimento
de t d l 0/ le-
r:géeom o de aceleragaoldesacele n040 Direcgéo da rotagéo do motor 0
n019 | Tempo de aceleragéo 1 10,0 n041  |Tempo de aceleragéo 3 10,0s
n020 | Tempo de desaceleragéo 1 10,0 n042  |Tempo de desaceleragéo 3 10,0s
n021 Tempo de aceleragéo 2 10.0s n043  |Tempo de aceleragdo 4 10,0s
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Ne do para- Descrigéo Definicéo Ne do para- Descrigédo Definicéo
metro de fabrica metro de fabrica
n044 Tempo de desaceleragédo 4 10,0s n064 Selecgéo da detecgdo de perdas 0

da frequéncia de referéncia
n045 Influéncia da frequéncia de refe- 0,00Hz n065 Tipo de saida do monitor 0
réncia no valor do passo (comando
UP/DOWN 2
n066 Selecgéo de item do monitor 0
n046 Influéncia da frequéncia de refe- 0
réncia no intervalo de aceleragdo/ "
desaceleragao (comando UP/ n067 | Ganho do monitor 1,00
068 Ganho da frequéncia de referénci 100%
no47 lrgmé:gi: geal ;'ggégg; gsorzfg- 0 " anaé?o(g)iog (;en!z?aetjr:;?e fensgodo 0
operagao (comando UP/DOWN 2) operador)
n069 Ganho da frequéncia de referéncia 0%
n048 Valor da influéncia da frequéncia 0,0% analogico (en?rada de tensdo do °
g% r\ilfﬁrezb?cla (comando UP/ operador)
n049 Nivel limite de oscilagdo da fre- 1,0% noo Cop St'antje de ften:|p0_ do ﬁltr') dafre-] 0,105
vel li scila  fre- B quéncia de referéncia analégico
(queﬂdaddeul’g%fg\\;\illﬁ g;\aloglca (entrada de tens&o do operador)
(comando
— N n071 Ganho da frequéncia de referéncia | 100%
n050 Selecgéo de entrada multi- 1 analégico (entrada de corrente do
fungdes 1 (terminal S1) operador)
no51 Selecgéo de entrada multi- 2 n072 Influéncia da frequéncia de refe- 0%
fungdes 2 (terminal S2) réncia analégico (entrada de cor-
rente do operador)
n052 Selecgéo de entrada multi- 3
fungdes 3 (terminal S3) n073 Constante de tempo do filtro dafre-|  0,10s
— - quéncia de referéncia analégico
n053 Selecgéo de entrada multi- 5 (entrada de corrente do operador)
fungdes 4 (terminal S4)
n074 Ganho da frequéncia de referéncia|  100%
n054 Selecgdo de entrada multi- 6 do trem de impulsos
fungdes 5 (terminal S5)
n075 Influéncia da frequéncia de refe- 0%
n055 Selecgéo de entrada multi- 7 réncia do trem de impulsos
fungdes 6 (terminal S6)
n076 Constante de tempo de filtro da 0,10s
n056 Selecgéo de entrada multi- 10 frequéncia do trem de impulsos
fungdes 7 (terminal S7)
n077 Fung&o de entrada analdgica 0
n057 Selecgdo da saida multi-fungéo 1 0 multi-funcdes
058 | Selecgdo da saida mul-fungao 2 1 no78 fﬁeg'iecac‘?f;‘%lﬁf’fj',”ged: eniradaana- | 0
lecca i Iti-funca 2 n079 Valor de influéncia da frequéncia 10%
n059 Selecgdo da saida multi-funcéo 3 de referéncia (FBIAS) o
n060 Ganho da frequéncia de referéncia [ 100% n08o Selecgéo da frequéncia da porta- (Nota3)
analégico lora
n061 |Influéncia da frequéncia de refe- 0% n081  |Perda de poténcia temporaria 0
réncia analégico Meétodo Ridethrough
n062 %’Qﬁlﬁz ddee !r?erfrelegndc%ﬁg{\%gz;riza 0,10s n082  |Tentativas de repeticio automatica 0
n063 Detecgao SI-TV7 W-DT 0 n083 Frequéncia de salto 1 0,00Hz
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Ne do para- Descrigéo Definicao Ne do para- Descrigédo Definigao
metro de fabrica metro de fabrica
n084 Frequéncia de salto 2 0,00Hz n106 Patinagem nominal do motor (Nota3)
n085 Frequéncia de salto 3 0,00Hz n107 Resisténcia da fase do motor (Nota3)
n086 Intervalo de frequéncias de salto 0,00Hz n108 Indugéo de fuga do motor (Nota3)
n087 Selecgéo da fungéo de tempo de 0 n109 Limitador de tens&o de 150%

operagao cumulativo compensagéo de binario
n088 Tempo de operagdo cumulativo OH n110 Corrente sem carga do motor (Nota3)
n089 Corrente de frenagem por injecgéo 50% n111 Ganho de compensagéo de 0,0s
de DC patinagem (Notad)
n090 Tempo de frenagem por injecgdo 0,5s. n112 Constante de tempo de 2,0s
de DC na paragem compensagao de patinagem (Notad)
n091 Tempo de frenagem por injecgdo 0,0s n113 Compensagao de patinagem du- 0
de DC no arranque rante a operagéo de recuperagao
n092 Preveng&o contra paragem 0 n114 Contador de detecgdo do BUS 2
durante a desaceleragao SI-TV7 W-DT
n093 Nivel de preveng&o contra 170% n115 Preveng&o contra paragem acima 0
paragem durante a aceleragéo da velocidade base durante a
operagao
n094 Nivel de preveng&o contra 160%
paragem durante a operagdo n116 Tempo de aceleragdo/desacelera- 0
G&o durante a prevengao contra
n095 Nivel de detecg@o de frequéncia 0,00Hz paragem
~ . n117 Selecgéo de fungéo de perda de 0
n096 Detecgéo de excesso de binario 0 binario 1
Selecgdo da Fungéo 1
N ~ — n118 Nivel de detecg&o de perda de 10%
n097 Fung&o de selecgdo de detecgdo 0 binario
de excessolperda de binario 2
N — n119 Tempo de detecgdo de perda de 0,1s
n098 Nivel de detecg@o de excesso de 160% binario
binario
— n120 Frequéncia de referéncia 9 0,00Hz
n099 Tempo de deteccéo de excesso de 0,1s
binario
n121 Frequéncia de referéncia 10 0,00Hz
n100 Selecf;éq de guarda retencéo da 0
frequéncia de salda n122 Frequéncia de referéncia 11 0,00Hz
n101 Tempo de desaceleracéo da pes- 2,0s
quisa de velocidade n123 Frequéncia de referéncia 12 0,00Hz
. = R "
n102 dNév‘?égiigggreaqao de pesquisa 150% n124 Frequéncia de referéncia 13 0,00Hz
n103 Ganho de compensag&o do binrio| 1,0 n125 Frequéncia de referéncia 14 0,00Hz
n104 Constante de tempo de 0,3s n126 Frequéncia de referéncia 15 0,00Hz
compensagdo do binrio (Notad)
n105 Perdas no entreferro na (Nota3) n127 Frequéncia de referéncia 16 0,00Hz

compensagdo do binario
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Ne do para- Descricao Definigdo Ne do para- Descricao Definigdo
metro de fabrica metro de fabrica
n128 Selecgéo do controlo PID 0 n150 Selecgéo da frequéncia de saida 0

do monitor de impulsos
n129 Ganho de realimentagéo do PID 1,00 n151 Detecgsio de expirago de tempo 0
do MEMOBUS
n130 Ganho proporcional (P) 1,0
n152 Frequéncia de referéncia do 0
N - MEMOBUS e unidade de monitori-
n131 Tempo de integragéo (1) 1,0s zagéo de frequéncia
P n153 Enderego secundario do 0
n132 Tempo de derivagdo (D) 0,00 MEMOBUS
n133 Ajuste de calibragéo do PID 0% n154 Selecgéo do BPS do MEMOBUS 2
n134 Limite superior dos valores de 100% n155 Selecgéo de paridade do 0
integragao MEMOBUS
n135 Constante de tempo de atraso 0,0s n156 Tempo de espera de transmissao 10ms
principal de saida do PID
n136 Selecgdo da deteccdo de perda de 0 n157 Controlo RTS 0
realimentagdo do PID
n158 Tensao maxima (2° motor) 200V
n137 Nivel de detecgéo de perda de 0% (Nota 2)
realimentagdo do PID
n159 Frequéncia de saida Frequéncia 12,0v
n138 Tempo de detecgéo de perda de 1.0s de saida (2° motor) (Nota 2,3)
realimentagéo do PID
n160 Frequéncia de saida minima 12,0V
n139 Selecgéo de ajuste automéatico 0 (2° motor) (Nota 2,3)
n140 Frequéncia de saida maxima 50,0Hz n161 (;cgn'entte nominal do motor (Nota 2.3)
(2° Motor) (2° motor)
n141 Selecgao do termistor do PTC 0 n162 Pfgtinagem nominal do motor (Nota 2,3)
(2° motor)
n142 Temporizador do filtro de 02s n163 Ganho de saida do PID 1,0
temperatura do motor
Anc n164 Selecggo do valor de 0
n143 Iéﬁtrrgg:s vezes a sequéncia de 0 realimentacao do PID
A n165 Selecgéo da protecgéo de sobrea- 0
n144 Ganho no aumento da distancia de 1,00 quecimento da resisiéncia de fre-
paragem 8
nagem de montagem externa
n145 Selecggo bidireccional 0 ~
n166 Nivel de detecgdo de fase em 0%
malha aberta de entrada
n146 Selecgo de calibragéo de 0
frequéncia n167 Tempo de detecgéo de fase em 0s
malha aberta de entrada
n147 Frgbq_uéncia de saida de tens@o 50,0Hz
maxima (2° motor) n168 Nivel de detecgéo de fase em 0%
malha aberta de saida
n148 Memorizag&o de parémetros com 0
detecgdo de UV n169  |Tempo de detecgdo de fase em 0,0s
malha aberta de saida
n149 Escalonamento da entrada por 2500
trem de impulsos (25kHz)
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Ne do para- Descrigao Definigao
metro de fabrica
n170 Selecgéo de operagéo do 0

comando ENTER (comunicagdo
MEMOBUS)
n171 Limite superior da influéncia da 0,0%
frequéncia de referéncia (comando
UP/DOWN 2)
n172 Limite inferior da influéncia da 0,0%
frequéncia de referéncia (comando
UP/DOWN 2)
n173 Ganho proporcional da frenagem 83
de injecgdo de DC (0,083)
n174 Constante de tempo integral de 25
frenagem de injecgdo de DC (100ms)
n175 Selecgéo para reduzir a frequéncia 0
da portadora a baixa velocidade (Nota 5)
n176 Selecgéo da funcéo de copia da rdy
da constante
n177 Proibi¢o da selecgéo de leitura da 0

constante

n178 Histérico de falhas

n179 N° de vers&o de software

Entradas da multi-funcao
Valor Fungao
2 Inverso/Parar

Falha externa (NO)
Falha externa (NC)
Reposicao de falha
Referéncia multi-passo 1
Referéncia multi-passo 2

~No o s w

8 Referéncia multi-passo 3
10 Comando por impulsos
12 Base block externo (NO)
13 Base block externo (NC)
17 Selecgao local/remota

Nota: Consulte o0 manual do utilizador

para obter uma lista completa

1. Nao inicializado por constante de
inicializagéo.

2. O valor superior da gama e as
definicdes de fabrica sdo multiplicados
por 2 para a classe de 400V.

3. Varia consoante a capacidade do
Variador. Consulte o manual do
utilizador.

4. Quando ¢ alterada a selecgéo do
modo de controlo (n002), a definicdo
de fabrica corresponde a do modo de
controlo. Consulte o manual do
utilizador.

5. Activado (1) para Variadores
de 5,5 kW e 7,5 kW

Saidas da multi-fungao

Valor Fungéo

0 Saida da falha

1 Durante a saida

2 Negociagdo de frequéncia

6 Excesso de binario a ser monitorizado (NO)
12 Modo run
13 Variador pronto
15 Tensé&o em falta

Funcgoes de saida analégica
Valor Fungéo

0 Frequéncia de saida

1 Corrente de saida

Nota: Consulte o manual de utilizador para obter as listagens completa de

conjuntos de valores
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Exemplo de definigcdo de parametros

| =
7]

Cancela L AR
dados ‘

definidos m Iﬁ

Em aproximadamente1s

|

|

Exemplo de visor Explicagao

o

Prima a tecla de modo repetidamente até que o
indicador PRGM fique iluminado.

Sequéncia
de teclas

Utiize a tecla de incrementar ou a tecla de
decrementar para definir o numero do parametro.

a

Prima a tecla Enter.
Sao apresentados os dados do nimero de parametro
seleccionado.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de
E decrementar para definir os dados. Nesta altura, o
visor comeca a piscar.
Prima a tecla Enter para que o valor definido seja
E inraduzkio o 0 visor de apresentaco do dados faue
iluminado. (consulte a nota 1)

'O nimero do parametro & apresentado.

[ Em aprox.
1s

Nota 1: Para cancelar o valor definido prima a tecla de modo. O parametro é apresentado.

Nota 2: N&o é possivel alterar determinados parametros quando o Variador estd em funcionamento.
Consulte a lista de parametros. Quando tentar alterar estes parametros, o visor de apresentagéo de

dados néo se altera ao premir na tecla de incrementar ou na tecla de decrementar.
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7. Monitores

O V7 permite monitorizar varias condi¢des, tais como a corrente de saida e o estado das
entradas multi-fungdes. Estes monitores estao indicados com "U-".

Sequéncia
de teclas

Indi-
cador

Exemplo de visor

Explicagao

Tigado

u-oli

Prima a tecla de modo repetidamente até que o
indicador PRGM figue iluminado.

Utilize a tecla de incrementar ou a tecla de
decrementar para definir o nimero do monitor.

Prima a tecla Enter.
Séo apresentados os dados do niimero do monitor

Prima a tecla Enter ou a tecla de modo.
0 nimero do monitor é apresentado,

N° da Nome Uni- Descricao
constante dade
U-01 Frequencna de referéncia Hz E possivel monitorizar a frequéncia de referéncia.
(FREF)"! (idéntica a FREF)
U-02 Frequéncia de saida Hz E possivel monitorizar a referéncia de saida.
(FouT)"! (Idéntica a FOUT)
U-03 Corrente de saida A E possivel monitorizar a corrente de saida.
(louT)™" (Idéntica a I0UT)
U-04 Tensao de saida v E possivel monitorizar a tensao de saida.
U-05 Tensao DC Vv E possivel monitorizar a tens@o DC do circuito principal
U-06 Estado do terminal de - E possivel monitorizar o estado do terminal de entrada dos
entrada terminais do circuito de controlo
u-07 Estado do terminal de - E possivel monitorizar o estado do terminal de saida dos
saida terminais do circuito de controlo.
U-08 Monitor de binario % O valor do binario de saida pode ser monitorizado. Quando o
modo de controlo V/f esta seleccionado, é apresentado “----“.
U-09 Histérico de falhas - E apresentado o histérico com as ultimas quatro falhas.
(4 ultimas falhas)
U-10 N° de versao de software - E possivel verificar o n° de versao de software.
U-11 Poténcia de saida 2 KW A poténcia de saida pode ser verificada.
U-12 Monitor de calibragéo de Hz E possivel monitorizar as calibragdes de frequéncia.
frequéncia
U-14 Codigo ASCIl do PLC - E apresentado o cadigo ASCII do PLC.
U-15 Erro de recepgao de dados - E possivel verificar o contetido do erro de recepgao de dados
de comunicagdo de MEMOBUS.
(O contetdo do registo de transmissdo n° 003DH ¢ idéntico)
U-16 Realimentagao do PID % Entrada 100(%) Frequéncia de saida maxima ou equivalente.
U-17 Entrada PID % +100(%). Onde a frequéncia de saida maxima =100%
U-18 Saida PID % +100(%). Onde a frequéncia de saida maxima =100%
U-19 Monitor de influéncia da % +100(%). Onde a frequéncia de saida maxima =100%
frequéncia de referéncia

*1 O LED do indicador de estado nao esta ligado.
*2 Quando estiver no modo de controlo de vector, é apresentado "---.
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Estado do terminal de saida/entrada

Estado do terminal de entrada
IR ENN]

Yerarond

t—

1: O terminal S1 esta “fechado”.
1: O terminal S2 esta “fechado”.
1: O terminal S3 esta “fechado”.
1: O terminal S4 esta “fechado”.
1
1
1

: O terminal S5 est4 “fechado”.

: O terminal S6 esta “fechado”.

: O terminal S7 esta “fechado”.
Nao utilizado

Estado do terminal de saida

()t
RN

 S— 1: O terminal MA-MC esta “fechado”.
1: O terminal P1-PC esta “fechado”.

1: O terminal P2-PC esta “fechado”.

Nao utilizado

Visor de erro de recepgao de dados

[ I N |
VO Ve Ve
L——-— : Erro de CRC
Falha no comprimento dos dados
: N&o utilizado
l———————————— 1:Erro de paridade

Erro de sobreposicdo
Erro de estrutura

: Tempo excedido

Néo utilizado
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8. Falhas e alarmes

Visor de Designacao e significado da falha Causa provavel e medida a aplicar
falhas

ocC Sobrecorrente Verifique se ocorreu um curto circuito na saida
A saida de corrente é superior a 250% |ou uma falha na ligagéo a terra. Existe demasi-
da corrente nominal do variador. ada carga, reduza a mesma ou utilize um Varia-

dor mais potente. Verifique a corrente nominal
FLA do motor em comparagédo com a definida
no variador e a definigdo de V/F.

ov Sobretensao A inércia da carga é demasiado grande e o mo-
A tensdo do bus DC excedeu o nivel |tor estd em regeneragdo. Aumente o tempo de
de detecgéo. desaceleragdo (n020 ou n022).

Ligue uma resisténcia de frenagem externa e
defina n092 para 1. Verifique a resisténcia de
frenagem e as ligagdes.

uv1 Subtensao do circuito principal Verifique as ligagdes e a tensdo de alimenta-

A tensdo do bus DC encontra-se abai- |gao. Verifique se esta a ser utilizada a alimenta-
xo do nivel de detecgéo. ¢éo adequada ao Variador.
Efectue a monitorizagéo relativamente a inter-
rupgdes ou falhas de energia.

OH Unidade sobreaquecida Consulte o manual para obter directrizes e re-
A temperatura no interior do variador [comendagdes de instalagéo. Verifique o ventila-
excedeu os 110°C dor de arrefecimento (se aplicavel). Verifique as

caracteristicas de V/f ou reduza a frequéncia da
portadora.

oL1 Sobrecarga do motor Verifique e reduza a carga.

O variador esta a proteger o motor Verifique as caracteristicas de V/f (Vmax e
contra sobrecarga, com base num cal- [Fmax). Aumente a velocidade de funcionamen-
culo I2T interno utilizando a definigao |to do motor. Aumente os tempos de aceleragéo/
n036 desaceleragao.

EF Falha externa Verifique a cablagem do terminal de controlo.
Deu entrada uma falha externa. Uma entrada digital multi-fungao foi definida

para 3 ou 4. O sinal de Run tem de ser removi-
do antes da reposigao.
SER Erro de sequéncia Verifique a sequéncia e certifique-se de que o
(a piscar) |O variador recebeu o comando de se- |comando de selecgdo LOCAL/REMOTO ou de
lecgdo LOCAL / REMOTO ou o sinal |circuitos de comunicag&o/controlo ndo s&o defi-
do comando de selecgdo de circuitos [nidos durante o funcionamento.
de comunicagao/controlo durante o
funcionamento.
bb Base block externo Verifique a cablagem do terminal de controlo.
(a piscar) |Deu entrada um comando de Base Foi definida uma entrada digital multi-fungdes
block externo. para 12 ou 13.
EF Erro de sequéncia Foi aplicado simultaneamente um sinal de fun-
(a piscar) |Ocorreu um Erro de Sequéncia. cionamento directo ou inverso. Verifique a se-
quéncia e certifique-se de que o funcionamento
em DIRECTO e INVERSO nao estéo definidos
ao mesmo tempo.

Nota: Consulte o manual de utilizador para obter as listagens de cédigos de falhas
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1. MoHTaxX

o e O = J
Low [ ]
W e o
Homuransoe | MoACTe Pasmepbi (M) Pekomernyembie
V7AZ HOMUHanb!
HanpsbkeHne W H D W1 H1 H2 MCCB (A) | Mposoa (MM*)
oP 68 28 76 56 8 5 5
0P2 68 28 76 56 8 5 5
0P4 68 28 0 56 5 5
3-chasHoe z 68 28 2 E
200 B~ 5 08 28 9
2P2 08 28 40 9 35
4P0 40 28 43 128 55
5P5 0 260 70 164 4
27P5 0 260 70 164 44 0
BOP 68 28 76 56 5
BOP2 68 28 76 56 5
0P4 68 28 31 56 0
12%83;29 0P 8 28 4 96 35
P5 08 28 56 96 55
2P2 40 28 63 | 128 7 55
4P0 7 28 0 158
40P2 0: 28 92 96 5
40P4 28 1 of 5
40P7 0 28 40 ] 5
21P5 0 28 56 9 0
3-thasHoe 1253 5 - > 2 0
4008~ 43P0 40 | 128 | 143 | 128
44P0 40 28 43 28
45P5 0 | 260 70 64 4 55
47P5 0 | 260 70 64 42 3 55
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TexHU4YecKne XxapaKTepUCTUKN BXoAHOro chunbTpa

o

% ——1}

poonoooanno

o

[ @
CHo —y—
w
Mopens duneTp Pa3mepbl (MM)
vaz 3G3MV- W L H Y X d
5
P2 PFI2010-SE | 82 | 194 | 50 | 62 | 181 | 53
P4
102 PFI2020SE | 111 | 169 | 50 | 91 156 | 53
4P0 | PFI2030.5E | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
5
2 PFI2050-SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 264 | 60
op
0P PFI1010-SE | 71 169 | 45 | 51 156 | 53
0P,
0P | PFI020-SE | 111 | 169 | 50 | o 156 | 53
2P2 | PFI030-SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
2P0 | PFI1040-SE | 175 | 174 | 50 | 150 | 161 | 50
40P2
A | PFIR00SSE | 111 | 164 | 45 | o 156 | 53
40P7
41P5 | PFI3010-SE | 111 | 169 | 45 | o1 156 | 53
42p2
43P0
4300 1 PFIZ020SE | 144 | 174 | 50 | 120 | 161 | 53
4585 | PRI0s0SE | 184 | 304 | 56 | 150 | 288 | 60




MoHTax V7 B cooTBeTCcTBUM C TpebGoBaHusamu AMC

‘OKpaHUPOBaHHbII
kabenb

L1 L2 L3 PE
OKpaHMpoBaHHbI
M Kabens
Naxens
MeTannideckan

NOBEPXHOCTH
(ouvueHHble
oT Kpackw)

3asemnaiowve

MOHTaXHas
nnactuHa

3asemnaroue
nosepxHocT!
(ownentble
ot Kpacku)

Okparmpo-
BaHHbI
kabenb

MaHens ynpasnexna

J|  Merannuueckan
\mwawan

3asemnaowme
noBepxHoCTM
(ouMeHHbIE N0BEPXHOCTI
T Kpackm) (ouMLeHHble
oT Kpackw)
DunbTP)
Fparipo-
BaHbil
3asemnAlouyte NOBEPXHOCTH e

{oMWtLeHHble OT KpackH)

Ka6enb nutaHua
CIMR-V7AZ40P2 ... 47P5 CIMR-V7AZBOP1 ... B4PO
CIMR-V7AZ20P1 ... 27P5
MoHTaxHble pa3mMepbl
30 mm* 30 Mm*
(1,18") (1,18") BoaaywHoe
wnm 6onbe nnu 6onblue NPOCTPAHCTBO
100 MM (3,94")
vnu Gonblue

-

=]

O
O
0

C e

|
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100 mm (3,94")
vnm 6onblue

*: MuHUM. 3a30p AnA uHeepTopa 5,5/ 7,5 kBT i
50 Mm

]
BosayluHoe
npocTpacTeo




2. MNopgknioyeHue uenen

DCpoccans Okonesioo pore  Topuosioi peswcrop
(onwe)  3auTs o neperpyi (onuue)

Mepensiika *1

Hanprretwie
nuTaHnA mMccB

HANDRXEHIS.

[ins oprotpasroro
( Vicronsayiire LY )
si2

|
| g s2 @,J,—‘.h Basemnentie
1 S e |
| = e

H 555 ot
AL gss S o
| = erone o (0G)__ 30B=, 1Awm wersue

MHOTOGyHKUMOHANbHIT
on

MMnynbCHbIA BXOA \p ViHmynocebit CAan C ONTPOHHO/ PA3BA3KON

Q P gnomcg agrorel +48 B=, 50 MA un MeHblwe
. S P
: o ] QP AP
£ e ‘
H P e v 0... 10 B (20 kKOm)
1 ¥ osc S8 oo

7o) [Pl e

I
|
|
I
I
|
|
I
|
|
|
I
I
I
I
I
I
I
I

i P KOHTPONS
MEMOBUS ? &, Oronenmin 07" 10 B= (2 wA)
i eaucroy
o RN T - P o ol
i3 < H—
| BBXOR/MMNYNLCHBIA m,.xon

p BUTaA napa
HbIl Kabenb

+ AR Knioww XS YTPBTEHA MHORYCMOTPSH TONKo 6asoBan usoNALMA
(knacc sawmTbl 1, 3al 1I). AnA

CE B KoHe4Hoi cucTeme,

notpebyetca l.lununHMTeanym u3onAumio.
*1. B cnyyae Apoccena [AONXHa BbiTh CHATA.
*2. MUHUMaNIbHaR AONYCTUMAR Harpyaka: 5 B=, 10 A (cnpanHoe 3navieHie).

MA llMcerTHth BbIXOA
53 .

i@H
?é‘,?;“amn:'ﬁ:”"' 00000000000
Ko caron { 00000000000




3. KnemmbI cxembl ynpaBreHus

O6o3Hau. HassaHvie DyHKUMS YpoBeHb cvrHana
Bxop $1 MHoOrodyHKUMOHaMNLHbIA Bhbibupaetcs napameTpom n50
Bxoa 1 PyHKUMA Mo ymonyaHuto: Bniepen/Cron |BbIxoa ¢ ONTPOHHON
S2 MHorodyHKUMOHaNbHBbIA BbiGupaeTcs napametpom n51 pa3Bsi3kon
BXOA 2 DyHKums no ymonuaHuio: Brepeg/Cron (g A npu 24 B=
S3 MHorogyHKLMOHaNbHbIA Bbibupaetcsi napameTpom n52
Bxod 3 DYHKUMS MO yMONYaHmio: BHelwHsis Mpumeyane: Mo
owvbka. YMOMUaHWIo NSt 3TUX
sS4 MHorodyHKUMOHAMNLHbIA BeiGupaetcs napameTpom n53 BLIXO0B BbIGPAH TUN
Bxoa 4 ®yHKUMA Mo ymonyaHuio: C6poc NPN.
oLmbKM.
S5 MHOrodyHKUMOHAMNLHbIA Bbibupaetcs napameTpom n54 BHELLHWIA VCTOUYHUK
Bxoa 5 DyHKUMA No ymonyaHuio: KomaHpa 1 UTAHIS He TheGyeTcs.
BblGOpa NpeyCcTaHOBNEHHOW CKOPOCTH pedy |
— XeMb! MOAKIHOYEHNS]
S6 MHorogyHKLMOHANbHbIA Bbibupaetcsi napameTpom n55
Bxon 6 DyHKUMSI N0 yMonHaHmio: Komarpa 2 |PMBEACHL! Ha
BbIGOpa NpeayCTaHOBIIEHHOM CKOpoCT [CEAYIOLLEN CTPAHULIE.
S7 MHorodyHKLUMOHamNbHbI BbiGupaeTcs napameTpoM n56
Bxoa 7 DyHKUMS NO ymMon4yaHmio: Komanaa
"TectoBbiin x04" (JOG).
SC O6Luast Lenb AuckpeTHbIX  [OBLLas Lenb Ans Bxoaos S1 ... S7
BXOZIOB
RP VmnynbcHbIN BXOA, 3apanus |Bxoa Ans curHana umnynbCHoi Make. 33 kI'y
OMOpPHOW CKOPOCTU nocrneaoBaTenbHOCTH
FS MuTaHue BXOAa OMOpHOM HanpsbkeHue nuTaHusa NocTosiHHOrO 20 A npu 12 B=
4acTOTbl TOKa A4N1S aHANOroBOro BXoAa 3afjaHust
OMOPHOW YacToTbl
FR Bxop onopHo YacToTbl AHarnorosbiii Bxoz 3agaHus ornopHort |0 ...10 B=, 20 kOm
4acToThI
FC Ob6wwas uenb Bxoda O6Lwas uenb BXoaa OnopHol YacTotel (4 ... 20 MA
OMNOpPHOV YacTOoTh! 0...20 MA
Bbixog MA MHOrodyHKLUMOHaMNLHbIA
BbIXOA: HOPM. Pa30MKH. BbiGupaeTcs napametpom n57 PeneiHblii BbIxon
MB MHOrothyHKUMOHAbHIA DYHKLMS NO YMOHaHMIO: makc. 1 A npu 30 B=
BbIXOZ: HOPM. 3aMKH. HevicnpasHocTb (owwmbka) 1 250 B~
MC ObLwas uenb O6wwas uenb Bbixogos MA n MB
MHOTO(YHKLIVOHATBHBIX
BbIXOZ0B
P1 OnNTPOHHbIiA BbIXOZ, 1 BbibupaeTcs napametpom n58
DyHKUMS NO ymMon4yaHmio: MiHeepTop B |Bbixog ¢ onTpoHHOM
pa6ote (RUNNING) pasBs3kon, makc. 50 A
P2 ONTPOHHBIN BbIXO, 2 BhiG1paeTcs NapaMeTpoM n59 npu +48 B=
DYHKLMS N0 YMONUaHMIO:
Yacrota cornacosaHa
PC O6Lwas Lenb ONTPOHHBIX O6wwas uenb Bbixogos P11 P2
BbIXOZ0B
AM AHarnorosbIf BbIXOL, BbiGupaeTcs napametpom né5
KOHTpONSs DYHKUMSA MO YMOMYaHMIo: Makc. 2 MA npu
BbixogHas Yactota HanpsbkeHu 0 ... 10 B=
AC O6wwas uenb aHanorosoro  (OBLwas uernb Bbixoga AM

BbIX04a KOHTpONs
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HacTtpowka BxogoB

Ecnu kK auckpeTHbiM Bxogam (S1 ... S7)
noaKntoYaeTcA yCTPOUCTBO

C TPaH3MCTOPHLIM BbIXOAOM,
YCTaHOBWTE MOMAPHOCTb C NOMOLLbIO
noBopoTHOro nepekntoyarena SW1 (obwas |
uenb 0B: NPN, obwan uenb +24 B=: PNP).
VcxonHoe (3aBoackoe) 3HadveHne: NPN

BblGop cnoco6a BBoga ANCKPETHbIX CUrHanoB

C nomouybto nepexntoyatens SW1 MoxXHo BbIGpaTh TN AUCKpeTHbIX BX0oA0B (NPN unu PNP).

|
=) !
© | ol
(Monoxeue no 1
YMONYaHMIO) |




4. OpraHbl ynpaBreHus
M MHAUKauumn

Vigukatopb

KOHTPOMMDYeMbX — yuka

napameTpos L perynuposkm
- Sacrorh

HacTpoKu/
ynpasnerun

BHewHuin BuA HasBaHnue DYyHKUMA
VIHOPMALIMOHHbIN | OTODPaXeH!e 3Ha4EHII COOTBETCTBYIOLLMX NapaMeTPOB, HaNpuMep,
navennei OMOPHOM YaCTOTbI, BLIXOAHON HaCcTOTbl M HACTPaMBAEMbIX NapaMeTpoB.
Pyuka perynu- Hactpoiika 3Ha4YeHusi ONopHOW YacToTbl B AManasoHe ot 0 'Ly Ao
poekn FREQ MaKCUMAsIbHOTO 3Ha4EeHUst 4acToTbl.

Wnpukatop FREF

Korfia CBETUTCH 9TOT MHAVKATOP, MOXHO KOHTPORMPOBATH N
HacTpauBaTh ONOPHYHO YacToTy.

Vinavkatop FOUT

KOI'I:la CBETUTCA 3TOT MHAMKATOP, MOXXHO KOHTPONMPOBATL BLIXOAHYH
4acToTy MHBEpTOpa.

Whpukatop TOUT

Korfia CBETUTCH 9TOT MHAVIKATOP, MOKHO KOHTPONMPOBATE BBIXOAHON
TOK UHBEPTOPA.

Whpukatop MNTR

Korfia CBETUTCH 9TOT MHAVIKATOP, KOHTPONMPYHOTCS 3HAUEHNST
napametpos UO1 ... U19.

Whpukatop FIR

Korfia CBETUTCH 9TOT MHAVIKATOP W NHBEPTOP YNPaBIAETCA KNaBULIEN
RUN, MOXHO BbIGpaTh HanpasneHne BpalleHus.

WHpukatop LO/RE

Koraa CBETUTCS 3TOT MHAVKATOP, MOXHO BbIOPaTh NGO yrpaBreHie
VHBEPTOPOM C NOMOLL{b0 Lind)posoii NaHeny ynpasnexns, iuGo paGoty
WHBEPTOpA B COOTBETCTBUM C HACTPOEHHbIMU NapameTpamu.
Mpumeyanue: Koraa vHeepTop paboTaeT B pexiive ynpaeneHus asura-
Ternem, COCTOsIHE STOrO MHAVKATOPa M3MEHNTL Herbasi. Koraa ceeTutcs
3TOT MHAVKATOP, KOMaHAbI, NocTynaloLme Ha Bxog RUN, UrHopupytotcst.

Vinavkatop PRGM

Korna CBETUTCS 3TOT MHAVMKATOp, MOXHO HaCTpauBaTs Unn
KOHTpOnupoBaTk napameTpbl n01 ... n179.

Mpumeyanue: Koraa nHeepTop paGOTaeT B PeX1ME ynpasneHus asura-
Tenem, napameTpbl MOXHO TOMBKO OTOGpaKaTh. V3MEHsTb MOXHO
TOMBKO HEKOTOPBIE 13 HUX. KOrja CBETUTCS 3TOT MHANKATOP, KOMaHBI,
noctynatowme Ha Bxoa RUN, urHopupytotes.

Knaeuwa eibopa

TocrneoBaTenbHbIN nepeGop MHAVKATOPOB HACTPONKM 1 KOHTPOMS

pexuva napameTpos. Ecnm sHaueHme, Bb|6paHHoe [Ans napameTpa, He Gbino
MoATBEPXKAEHO knasuLuen "BBoA", 1 HaxaTa aTa KnasuLua, BbIGpaHHoe
3HayeHne byaeT OTMEHEHO (He BCTYMUT B Cuny).

Knaeuiia YBenuieHne Homepa npy BeIGOPE KOHTPONMPYEMOTO v

yBenuyeHns HacTpanBaeMoro napameTpa, a Takke yBenuyeHne 3HaueHns npu

3HaueHNs! HaCTpOiike NapameTpa.

Knaeuiia YMeHbILEHNE HOMEpPa NPy BEIGOPE KOHTPOTMPYEMOTO WM

y HacTp: 0 NapameTpa, a Takke YMeHbLUEHME 3HaueHNs npn

3HaYeHust HacTpoVike napameTpa.

Knaeuwa seoga

MoaTeepxaenve (BBoa) HoMepa Npu BbIGOPE KOHTPONMPYEMOro N
HacTpaunBaemoro napameTpa, a Takke NoATBEPKAEHNE BbIGPaHHbIX
VN M3MEHEHHBIX 3HAYEHMUIN BHYTDEHHMX NapaMeTpoB.

Knaguwa RUN

3anyck nHBepTopa (gBuratens), koraa oH ynpaensietca ¢ Lindposon
naHeny ynpaeneHmsi.

STOP Knaguwa STOP/
Reser RESET

MpekpalleHre paboTbl MHBEPTOPA (ABUraTens), ecnu Knaeua He
Gbina OTkNIoYeHa napameTpom n07.
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5. MocnepoBaTenbHOCTbL AEUCTBUM ANA ObICTPOro
3anycka

Hwxe onucana pekoMmeHayemMmaa CoKpalleHHasa npouenypa onepaTtnMBHOro

3anycka nHBepTopa V7 ¢ uenbio ynpasneHus ABuratenem, nogknoyYeHHbIM

K MHBEPTOpPY No TUMOBOW CXeMe. I'Ipou,e,qypa COCTOUT N3 CeMM LWaroB:

LWar 1 — NpeaBapuTenbHaa npoBepka
1-1) Y6eauTechb B TOM, YTO HaMpsHKEHWE MUTAHWUS COOTBETCTBYET MOAENM UHBEPTOpA.
CIMR-V7AZ2: 200 ... 230 B~, 3-thasHoe

CIMR-V7AZB: 200 ... 240 B~, 1-¢ha3Hoe (Ha knemmbl R/L1 n S/L2)
CIMR-V7AZ4: 380 ... 460 B~, 3-cpasHoe
1-2) Y6epuTech B TOM, YTO K BbIXOAHbLIM CUIoBbIM knemmam (U/T1, /T2, W/T3) nogkntodeH auraterb.

1-3

MpoBepbTe Lienu, NOAKIIOYEHHbIE K KNeMMaM CXeMbl YNpaBrieHuns, U Lienu ynpasnsioLero
yCTpoWCTBa.
1-4) Y6eanTechb B TOM, YTO Ha KIeMMaXx yrnpaBrieHUst OTCYTCTBYIOT CUrHasbl.

1-5

MepeBeauTe ABUraTerb B XONOCTON PEXUM (OTCOEAMHUTE €70 OT Harpysku).

Lar 2 - Noaa4ya HanpsiXXeHUs NMTaHUA U NPoBepKa COCTOSIHUA aucnnes
2-1) Bbinonnve npeasapuTenbHyto nposepky (Lar 1), nogaite Ha BXoAHbIE CUNOBbIE KIIEMMbI
HanpsbkeHne NUTaHus.
2-2) TMocne BKIKOYEHUS NUTAHWS AUCTINEN BLITMSANT CregyoLym o6pasom:
nHaukaTtop RUN: muraet
nHaukatop ALARM: BbikntoveH
VNHAWMKaTOPbI HACTPONKU/KOHTPONS: cBeTuTCA nHamkatop FREF, FOUT unun IOUT
MHOPMALMOHHBIN Ancnnei: oTobpaxaeT MHPOPMALMIO, COOTBETCTBYHOLLYIO
CBeTSLLEeMYCst MHANKaToOpY
B cnyyae BO3HVKHOBEHWSI HEMCTPABHOCTW OTOGpaxaeTcsi CooTBETCTBYloOLAs MHAOPMALMS

0 HeucnpaBHOCTW. B aToM criyyae cnefyeT BOCnonb30BaThCst PYKOBOACTBOM MO 3KCMyaTaLum

N NPUHATb HeOGXOIJVIMbIe Mepbl.



LWar 3 — UHMumanmsauma napameTpoB

YTo6bl MHWULIMANU3MpoBaTh NapameTpbl NpYBOAA (BepHYTbL 3aBOACKWE 3HAYEHMs ), cneayeT BbibpaTb
napametp n001 = 12.

B pesynbTtaTe nHBepTop V7 nepeipeT B Tak HadbiBaeMblii "2-NPOBOAHBIN" PEXUM yrpaBrieHust.

B aTom pexume ans nogauun komaHa "Xoa"/"Cton" ucnonb3ytotcs ABa curHana (asa npoBoaa): OauH
curHan - komaHga "Bnepen"/"Cton" v oguH curHan - komanga "Hasapg"/"Cron".

Haxumaem- WUnpu- Mpumep MosicHeHne
ble Knasuwwm Katop Aucnnes

Bkniouenne nutanns

HaxmuTe knasuiy "Pexum" HECKONbKO pas, Nnoka He HauyHeT
I cBeTuTbCS nHankatop PRGM.

HaxwmuTe knasuwy "Beopa". Ha ancnnee oto6pasntcs

3HayeHue napameTpa n001.
C NOMOLLbI0 KNaBULL yBENUYEHNS/yMEHbLIEHWS BbIGEPUTE ANst

n001 3Hayerune 12. [incnnei GyaeT cBETUTLCS HENpepbIBHO.

|;| - E
=
(]

Haxmute knasuwy "Beoa”, 4ToBbl NOATBEPANTL YCTAHOBNEHHOE
3HaveHune. ucnneii GyaeT CBETUTLCA HenpepbiBHO.

Byaet oToGpaxeH HoMep napameTpa.
001

Llar 4 — 3apanTe HOMMHaNbHbLIA TOK ABUraTens

Mpn6nus.
yepes 1 ¢

BEEEEE

3T0T NapameTp Mconb3yeTcs (yHKLNEN SNEKTPOHHOI TENMOBOM 3aLNTbI 1 NPeHa3HaueH Ans OGHapyXeHMs
neperpyskvu asuratens (OL1). Ecnv aT0T napameTp 3aiaH NpaBunbHO, MHBEPTOP V7 NPeaoTBpaTUT neperopaxne
[iBMraTens B Criyyae ero neperpyaku.

BeeauTe B napameTp N036 3Ha4YeHNe HOMMHANLHOTO TOKa (B amMnepax), ykasaHHOe Ha NacnopTHoI Tabnuyke Asuratens.
Hwxe nokasaH npumep BBOAA 3Ha4YeHnst 1.8 A.

Haxumaem- WUnan- Mpumep MosicHeHue
ble Knasuwu KaTOE EMc"ﬂeﬂ

OTobpaxaeTtcs HomMep napameTpa.

C NOMOLLBIO KNaBULL YBENUYEHNs/yMEHBLLIEHNS BbIGEpUTE
napameTp n036.

Haxmute knasuwy "Beoa". Ha aucnnee oto6pasutcs
napametpa n036.

C NomoLL{bI0 KNaBULLI yBENMYEHNs/yMEHbLLEHNS 3ajanTe
HOMUHanbHbIV TOK ABUratens. Aucnnen 6yaet muratb.
HaxmuTe knaBuwy "Boa", 4Tobbl NOATBEPANTL
YCTaHOBMEHHOE 3HaueHue. [lucnneil nepectaHeT MuraTb.
Bynet otobpaxeH HoMep napameTpa.

RGIV

Mpn6nma.
yepes 1 ¢

EHEEHE
el

LLar 5 — 3apanTe HOMUHaNbLHYIO YacTOTy ABUraTens

HomuHanbHas yactoTta - 3T0 MakcumarnbHas YacTtoTa, npu KOTOpOl7I MOXeT paﬁOTaTb asuratenb. 310
3HayeHve No3BonseT uHBepTopy V7 KOPPEKTHO ynpaBnaTh ABUraTenem.

Beepaute B napameTp n011 3Ha4eHNe HOMWHANbHOI YacToTbl (B L), ykasaHHOe Ha NacrnopTHO
Tabnuyke asurartens.
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Lllar 6 — Bbi6epuTe cnoco6 nogaun KomaHg

BblﬁepMTe cnoco6 noAa4yu KomaHz Ha 3anyck 1 OCTaHOB Asuratens (T.e., Kak nHBepTop 6y/:(eT 3anyckaTtb
W OCTaHaBnMBaTb [ZLBI/IFaTeJ'Ib). npeﬂyCMOTpeHO ABa OCHOBHbIX cnocoba ynpaeneHus: C NOMOLLbIO
knasvw RUN n STOP/RESET Ha LindpoBoit naHenu ynpasnenusi, mGo ¢ NOMOLLIbIO OHOTO 13
MHOI'Od)yHKLI,l/IOHaJ'IbeIX BXOAOB, T.e., NyTeM No4ayu CUrHana Ha OAHy U3 Knemm Cxembl yrnpaBneHus.

Yro6bI BLIGPaTL CNOCO6 NogaymM KoMaHa, cneayeT BBECTV COOTBETCTBYIOLLEE 3HAUeHNe B NapameTp
n003:

0 = ncnonb3aytoTest knasuwm RUN u STOP/RESET Ha Lindposoit naHenu ynpaeneHus.

1 = MHOroyHKLIMOHamNbHbIE BXOAbI (KNEMMbl CXEMbI yNpaBreHus).

Hwxe nokasaHa "2-npoBofHasn” cxema noaknoYeHns nepekroyartens Ans nogaym komaug "Xon'"/
"Cton" (nBUraTenb BpallaeTcs B NpSMOM HanpaeneHum). YctaHosute napameTtp n003=1. YT1obbl
npeaycMoTpeThb OTAESbHbIV NepeknoyaTens Ana nogadn komarnabl "Xog Hasag" (Ha knemmy S2),
ycTaHosuTe napametp n051=2, napameTtp n050=1 (310 NX 3HAYEHWS NO YMONYAHWIO).

Sianiin’e I SR ®
"Xof o B S1
BMEPE[" : *
"CTON" °—S2
"XOO HA3AL"/ SC
"cTOon"

Lar 7 — 3apanTe cnoco6 BBoAa ONOPHOW YacToThl

BbiGepuTe cnocob BBOAA 3aAaHNs ckopocTu Asuratens. Mo ymonyaHuio BbiGpaHo Mcnonb3oBaHne
LincdpoBoi naHenu ynpasneHusi. [ins BBoAa 3Ha4€HUA OMOPHOMN YacTOTbl TAKKE MOXHO
ncnonb3oBaTk NOTEHUMOMETP Ha LindpoBoit naHenu ynpaBneHus, BHELHUIA NOTEHLMOMETP Unn
curHan aHanorosoro Bbeixoga MJ1K. Kpome Toro, MoxHO npeayctaHoBUTb 8 (OMKCMPOBaHHbIX
3HaAYEHMUIN CKOPOCTM (ONOPHON HaCTOTbI) U BbIGUPaATL MX C MOMOLLIbIO MHOTO(YHKLIMOHAmbHbIX BXOA0B.
Hanpumep, 4To6bl ncnonb3oBaThb Anst BBOAA ONOPHO YacTOTbl BHELUHWI NOTeHUMoOMeTp nnbo
aHanorosebli curHan 0...10B ot MK, yctaHoBuTe napameTtp n004=2.

N FS
/| (Curia yY,
6 o Mgy Gmen  |p—(1w)

OrnopHoW

4acToThbl

Onopran 0..+10B 301 ?\)
M,
yactoTa (OFTEI0E)N 20
(3apanve c

CKOpPOCTYH FC (0B)

P ) 2KQ
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CnncoK OCHOBHbIX NapamMeTpoB

MapameTp
Homep

Onwucanne

[nanasoH 3HaveHuit

3HaueHue No ymonyaHuio

n001

[ocTyn kK napameTpam:

1: OrpaHnyeHHbI JOCTYN K NapameTpam

4: [MonHbIA JOCTYN K NapameTpam

12: hmupnanmsaums napameTpos
(BO3BPAT K 3aBOACKNAM 3HAYEHNSIM)

or0p0 13

n002

Bbli6op meToaa perynmpoBaHnus:
0: Pexwum V/f-perynuposanus
1: PeXvM BEKTOPHOrO ynpasneHus

0,1

n003

Komanga "Xog"

0: Knaeuwwm RUN n STOP/RESET Ha Liudposoit

naHenu ynpasneHusi

1: Mopaya komaHg "Xoa"/"Cton" Ha kKnemmbl
CXeMbl ypaBneHus

2: Nntepdpeiic cesizn (MEMOBUS)

3: OnumoHanbHbIi MHTEpdENC cBA3N

or0p03

n004

Bbi6op criocoba 3aaaHus OnopHON YacToTbl:

0: LUncpposas naHenb ynpasneHus
(noteHunomeTp)

1: OnopHas yactota 1 (n024)

2: Knemma cxembl ynpaenenusi (0 ...10B)

3: Knemma cxembl ynpaeneHusi (4 ...20mA)

4: Knemma cxembl ynpasneruns (0 ...20MA)

5: Knemma cxembl ynpasneHus
(UMNyribcHas NoCNeaoBaTeNBLHOCTb)

6: MHTepdeiic cessn (MEMOBUS)

7: CvrHan undpoBoii NaHenu ynpaeneHns
(0...10B)

8: CurHan umncpoBoW NaHenw ynpaeneHus
(4 ... 20 mA)

9: OnumoHanbHbIN MHTEpPdENiC CBS3N

or0p09

no11

MakcumanbHas BbixoHas yactoTa

ot 50 1o 400 Ny

50 Ny

n012

MakcnmanbHoe BbIXOAHOE HanpshkeHne

0,1 ... 255 B (knacc 200B)
0,1 ... 510 B (knacc 400B)

200 (knacc 200B)
400 (knacc 400B)

n019

Bpems pasroxa 1

0,0 ... 6000 cek

10 cek

n020

Bpemsi TOpMOXKEHUS

0,0 ... 6000 cek

10 cek

n024

OnopHas yactota 1

ot 0,0 go 400 Ny

6y

n025-n031

OnopHas yacTtota 2 -8

ot 0,0 go 400 Ny

0y

n036

HomuHanbHbIid Tok asuratens

3aBucuT oT Mozenn

0 ... 150 % OT HOMUHarLHOro
BbIXOAHOIO TOKa MHBEPTOPa

n050-n056

MHorodyHKUNOHanbHbIN Bxof (S1-S7)

o1 0 go 35

n057

MHorodbyHKUNOHanbHbI Beixoa (MA-MB-MC)

ot 010 21
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1: PyHKUWS OTKIIONEeHa

n066 MHOroyHKLUMOHabHbI @HanorosbIN BbIXOA or0p06 0
AM-AC):
0: BbixogHasi yactota (10B/makc. yactoTa)
1: BbixogHow Tok (10B/HOoMUHanNbHbIN Tok
WHBEpTopa)
n080 Hecyuas yacTora 1...4(25...10ky) 3aBucuT oT Moaenu
oT7p09
(NponopLI. BbIXOHOM
vacrtote)
n089 'TOK TOPMOXEHUSA C NOANUTKOM NOCTOSIHHBLIM ot 0 go 100% 50%
TOKOM
n090 MpoaomkuTenbHOCTL TOPMOXeEHUS ¢ noanuTkon (0,0 ... 25,5 cek 0.5 cek
NOCTOSIHHBIM TOKOM MPU OCTaHOBE
n091 MpopomkuTenbHOCTL TOPMOXeEHUS ¢ noanuTkon (0,0 ... 25,5 cek 0,0 cek
NOCTOSIHHBIM TOKOM NPy 3anycke
n092 MpepnoTepalleHne onpokuabiBaHus potopa npu (0,1 0
TOPMOXKEHNM:
0: BkntoyeHo

anMeHaHMef MonHbIn cnucok npueeneH B PyKOBOﬂCTBe Mo aKcnnyaTaymn.
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6. MonHbIN cNUCOK NapameTpoB

Homep Omncarme VcxonHoe na};gnmnzgpa Onucarive (Sﬁmﬁi)
napametpa (3aBopiCKO€) 3HaueHme
3HaueHne
1001 [locTyn k napaveTpam 1 n022 Bpems TopmoxeHus 2 100¢c
n002  |BbiGop MeTona perynvposaHmst 0 n023  |Buibop S-npocouns 0
(Mpum. 1, 4)
n003  |BuiGop criocoBa nosaum komaHas! "Xon" 0 n024 8222:22 ;Zﬁg:al wacrora) 6,00 My
n004  |Buibop criocoGa 3apaHus onopHoit 1 n025  |OnopHas yactota 2 0,00y
4acToTb!
n005  |BuiGop criocoba ocTaHoBKv 0 n026  |Onopras uactora 3 0,00 Ty
n006 3anper paboTs! 8 0GpaTHOM 0 n027 OnopHast 4actota 4 0,00 My
HanpasneHun
n007  |BbiGop/sanper knaguium "Cron" 0 n028 - |Onopas vactora 5 00ory
n008  |Buibop criocoGa 3apaHus onopHoit 1 n029 |Onoprian vactota 6 00Ty
4aCTOThI B SI0KATbHOM PEXUAME
n030 OnopHast 4actora 7 0,00 My
n009  |Buiop criocoba 3aaaHust onopHoi 0
uacToth! ¢ Livchposoit nareni
ynpaaneuwlj bp n031  |OnopHast yacTota 8 0,00 My
n010  (OGHapyeHve oTCoRAMHEHMS 0 n032  |Yacrora Tecrosoro xona (JOG) 6,001y
LincbpoBoit naHenn ynpasnexust
n011 MakcumarbHasi BbIXOAHas YacTota 50,0 My n033 BepxHsisi rpaHiLia OMOPHOM YacToTbl 100%
n012  |MakcumarisHoe HanpsbkeHue 200B n034  |HwKHAR rpaHuLia ONOPHOM YacToTbl 0%
(Mpum. 2)
n035  |Buibop Luara (aUCKpeTHOCTM) ANst 3a- 0
n013 BblIxoaHas Yactota npu MakcumansHom | 50,0 My, &
HaNpAKEHMM [laHNs/0TOBPaXEHS OMOPHON YaCTOTbI
n014 | Cpemy. BbiogHast vacrora 13T n036  |HomMHanbHbIN Tok ABMraTens (Mpum. 3)
(Mpum. 4)
n037 | BbiGOp 3NEKTPOHHOI TENMOBOIA 3aLLMTLI 0
n015 HanpsbxeHvie npu cpeaHeit BbIXOOHOM 120B ABuratens
yacrore (Mpum. 2, 4)
n038  |BbiGop NOCTOsHHOI BpEMeHy AN are- 8 MuH
n016 MuHumarnbHas BbIXofHas Yactota 1,3y KTPOHHOI TENNOBOI 3aLUMTHLI ABUraTENst
(Mpum. 4)
n039  |BbiGop ynpasrnenvs oxnaxaaroLm 0
no17 HanpsbxeHve np1 MUHAMAnNBLHOR 120B BEHTUMSTOPOM
BbIXO[}HOIA YacToTe (Mpum. 2, 4)
n040 HanpagneHue BpalLLeHus asuratens 0
n018  |Buibop Luara (auUcKpeTHOCTI) ANst 3a- 0
[1aHVISt BPEMEHM Pa3rOHa/ TOPMOXEHNS o s 3 100
n pems pasroHa .0¢
n019  |Bpems pasroHa 1 10,0¢c
n042  |Bpems TopMoxkeHns 3 10,0¢c
n020  |Bpemsi TopmOxKeHUst 1 100c¢
n043  |Bpems pasrona 4 100¢
n021 Bpemsi pasroHa 2 100c¢
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Homep Onwmcarne VicxonHoe Homep Onwmcarne VicxonHoe
napametpa (3aBopckoe) napameTpa (3aBopckoe)
3HaveHe 3HaqeHe
n044 Bpems TopmoxeHus 4 100¢c n064 (OBHapy»eHwe NoTepy OnopHOR 0
acToTb!
n045  |BenuumHa Lwara (AMCKPETHOCTb) 0,00y n065  [Tun Bbixoaa KoHTpors 0
OMOPHOW 4aCTOTbI (KOMa-
HAa 2 "YBenuiuTb"/"YMeHbLLNTD")
n066 BbiGop KoHTponMpyemoro napameTpa 0
n046 CKOPOCTb Pa3roHa/TOpMOXEHMS Npn 0
CMELLIEH OIOPHOI YaCTOTb! (KOMa-
Hclaué"YBE.I'IVI‘-IMpr"f'YMeHbLUM(Tb"} n067  |KoachhmupeHT macwtabuposams 1,00
n047  Bui6op pexvma paBoTe! npu CMeLLeHN 0 n068  |KoadhhuumeHT Maciutabuposanis 100%
OMOPHOVA YaCTOTb (KOMaKda 2 aHANOrOBOTO BXOAA OMOPHOM YACTOTH
'YBennumnTs"/"YMeHbLINTL") (BXOR HaNpsHKeHNs)
n048  |BenuunHa CMeLLIEHVS OMOpHOIA YacTOTbl 0,0% n069  |CMeLueHve aHanoroeoro Bxoda 0%
(komaHAa 2 "YBenuuuT'"/"YMeHBLIMTL") OOPHOI YACTOTbI (BXOZ HAMPSKEHNST)
n049 | MpeaenbHbi ypoBeHb OTKIIOHEHNS 1.0% n070  |MocTosHHas BpemeHy (unstpa 0,10¢c
@HaIOroBOTO CUTHaIa OMIOPHOM HaCcTOTb! aHANOMOBOTO BXOIA OMOPHOV YACTOTH
(komaHaa 2 "YBenuuuTb"/"YMeHbLLNTL") (BXOR HanpsHKEHMs)
n050  |HasHaqene MHOrOMyHKLMO- 1 n071  |KoadbhuumeHT MactuTabuposars 100%
HanbHoro Bxopa 1 (Knemma S1) aHaoroBOTO BXO1A OMOPHOM YaCToTb!
(Bxop Toka)
n051  |HasHaueHme MHOrOYHKLMO- 2
HanbHoro exoaa 2 (Knemma S2) n072  |CMelLeHVe aHarnoroBoro Bxona 0%
OMOPHOI YaCTOTLI (BXOA TOKA)
n052 HasHaueHve MHOroyHKLVO- 3
HaneHoro Bxopa 3 (Knemma S3) n073  |MocTosHHas BpemeHy duntpa 0,10¢
aHaOroBOro BXO/1a OMOPHON HaCTOTb!
n053 HasHaueHve MHOroyHKLVO- 5 (Bxop Toka)
HanbHoro Bxoaa 4 (Knemma S4)
n074 KoacpepuumeHT maciutabuposaHis 100%
n054  |HasHaueH1e MHOrOYHKLIMO- 6 VIMNYTIbCHOTO BXO/Ia OMOPHOIA YacToTb!
HanbHoro Bxoaa 5 (Knemma S5)
n075 CMelLLieHe MMNYTBCHOTO BXoa 0%
n055 HasHaueHve MHOroyHKLMO- 7 OMOPHOI 4aCTOTbI
HarbHoro Bxoaa 6 (Knemma S6)
n076  |MocTosHHasi BpemeHm dunstpa 0,10¢
n056 HasHaueHve MHOroyHKLVO- 10 VIMNYTIbCHOTO BXOZ1a OMOPHOIA YacToTh!
HanbHoro Bxoaa 7 (Knemma S7)
n077 BbI60p hyHKLMM MHOTOChYHKLMO- 0
n057 HasHaueH1e MHOrohyHKLIMOHaNLHOMO 0 HarbHOro aHaroroBoro BXoaa
Bbixoga 1
n078 BbiGop curHana MHorodyHKLMo- 0
n058  |HasHaueHMe MHOrOGyHKLUMOHamMBHOMO 1 HarlbHOro aHaroroBoro BXoAa
Bbixoda 2
n079 BenuumHa cMeLLieH!s ONOPHOI YacToTbl 10%
n059 HasHaueH1e MHOrO(yHKLOHarNBbHOTo 2 (FBIAS)
Bbixoja 3
n080 BbI60p HecyLueit YacToTbl (Mpum. 3)
n060  |KoadpcpmumeHT maciutabuposaHms 100%
aHaIOroBOro BXOA1a OMOPHON HaCTOTb!
n081 Cnoco6 Bo3o6HoBNEHNs paBoTbl nocrne 0
n061  |Cwetuerue aranorosoro exona 0% MIHOBEHHOMO NPONaaaHs MUTaHs
OMOPHOM YaCTOTbI
n082  |Konn4ecTBo NOMbITOK ABTOMATMHECKOMO 0
n062 TMocTosiHHas BpemeHu unbTpa aHa- 0,10¢c nepesanycka
T10rOBOTO BXO[1a OMOPHOI YaCTOTbl
n083 Yacrora nponycka 1 0,00 My
n063  |OGHapyxerue SI-TAV/7 W-DT 0
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Homep Onwmcarne VicxonHoe Homep Onwmcarne VicxonHoe
napametpa (3aBopckoe) napametpa (3aBopckoe)
3HaveHe 3HaveHe
n084 Yactora nponycka 2 0,00 My n104 [NocTosiHHas BpeMeHn Ans 03c
KOMMEHCaLmn MOMEHTa (Mpum. 4)
n08s Hacrora nponycka 3 0007y n105 lNoTepu B cepnedHike Asuratens Ans (Mpum. 3)
[byHKLlVIM KOMneHcauum MoMeHTa
n086  [[uanasoH YacToT nponycka 0,00 My
n106  |HomuHanbHoe ckonbxenne asuratens | (Mpum. 3)
n087 BbI6OP hyHKLMM CyMMAPHOTO BpEMEHM 0
paborts! n107 | ®asHoe conpoTuBreHme Auratens (Mpum. 3)
n0sg Cymmaptioe Bpems paGore! OH n108 MHaykTvBHOCTb paccesHus aguratens | (Mpum. 3)
n089 Tok Np¥ TOPMOXKEHIM C MOAMNTKON 50% n109 o "
rPaHN4UTENb HaNpPSHKEHNS 150%
MOCTORHHLIM TOKOM AN KOMNeHcauum MOMeHTa
n090 [POACIMKNATENBHOCTL TOPMOXEHNS C 05¢
FIOAUATKOT MOCTOSHHbIM TOKOM NP n110 | Tok HeHarpyeHHoro Asuratens (Mpum. 3)
ocTaHose
ni KoathchuumeHT yeunenns ans 00¢
n091 POACIKUATENBHOCTL TOPMOXKEHIS C 00c KOMMEHCALMM CKOMNBKEHNS (Mprm. 4)
MOANUTKOI MOCTOSHHBIM TOKOM MpK
3anycke n112 [MocTosiHHas BpemeHu 20c
KOMMEHCALMN CKOMBKEHNS (Mpum. 4)
n092 BbI60op npenoTBpaLLeHs OnpoKuab- 0
BaHuA poTopa BO BPEMS TOPMOKEHNS n113  |TMposomKUTENLHOCTE TOPMOXKEH!S C 0
TOANMTKOI MOCTOSHHBIM TOKOM NpK
n093 YpoBeHb NPeaoTBPALLEHNS ONPOKUbI- 170% ocTaHoBe
BaHys POTOpa BO BPEMsi pa3roHa
n114 | Cuetunk oBHapyxerus Wbl STV 2
n094  |YposeHb NpenoTepalLieHns 160%
ONPOKMALIBAHIAS POTOPA B PEXUME
n115 BbiGop NpesoTBpaLLEeHst ONpoKkvabI- 0
BaHus B pexvve EpaLLleHMSj co
n095  |YpoBeHb 0BHapyeHsi CornacoBaHms 0,00 My CKOPOCTBIO, MPEBLILLIAIOLLIEN OCHOBHYIO
CKOpOCTH
n116 TPOACMKUATENBHOCTL pasroHa/Topmo- 0
n096  |Buibop chyHKUMM OGHapYHeH!s! 0 PKEHIA BO BPEMA NPEAOTEPALLSHIA
MOBBILLEHHOTO MOMeHTa 1 ONPOKVALIBaHVA PoTOpa
117 [BeiGop dhyHKummM 0BHapyxeHust 0
n097  |BbiGop chyHKLMM OBHapyxeHns 0 n
MOBbILLIEHHOTO/MIOHIDKEHHOTO MOMEHTa 2 TIOHIDKEHHOTO MOMEHTa 1
n098  |YpoBeHb 0B6Hapy>KeHs NOBBLILLEHHOT 160% n18 | Yoeen oGiapykerin NoHIDKEHHOM 10%
MOMeHTa MOMEHTa
n099 Bpems 06HapyeHs NOBbILLIEHHOTO 01c 119 35;’@%6%;’%9"““ TOHIKEHHOMO 01c
MOMeHTa
n100 BbiGop coxpaHeHus yaepxveaemoin 0 n120 Onoprasi uactora 9 0007y
BbIXOIHOI YaCTOTb
n121 OnopHast 4actora 10 0,00 My
n101 Bpems TOPMOXeHMs Npu onpeaeneHm 20¢
CKOpOCTH
n122 OnopHast 4actora 11 0,00 My
n102 Pabouuit ypoBeHb ANs onpeaeneHmns 150%
Gkopocm n123 OnopHast 4acTtora 12 0,00 My
n103 KoahdpuumeHT yeuneHns ans 1,0
KOMMNeHcaLum MoMeHTa n124 OnopHast 4actora 13 0,00 My
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Homep Onwmcarne VicxonHoe Homep Onwmcarne Vicxonroe
napametpa (3aBopckoe) napameTpa (3aBopckoe)
3HaveHe 3HadeHe
n125 OnopHas 4actota 14 0,00 My n147 BblIxoaHas Yactota npu MakcumansHom | 50,0 My
HanpspKeHuu (2-ro aguratens)
n126 Onoprast wactora 15 0007y n148 3anomuHaHve napameTpos npu 0
0BHaPY)KEHNIN MOHIKEHS HANPSHKEHNS!
n127 OnopHast 4actota 16 0,00 My
n149  |Macwra6 Bxoga UMMYNbCHON 2500
rocneaoBaTensHoCTH (25 «u)
n128 Bbi6op MA-perynupoBaHis 0
n150 BbI60p YacTOTbI UMMYMLCHOTO BbIXOAA 0
n129 KoachdpmumeHT nepeaaum uenn 1,00 KOHTpOna
obparHoit cesan MO-koHTYpa
n151 (OBHapyKeHe NPeBbILLEHNS BpeMEHN 0
n130 KoachdpmumeHT nepenaqm npono- 10 ansi cen MEMOBUS
PLMOHATTLHOTO 3BeHa (P-3BEHO)
n152 LWar (ﬂMCerTHOCTb}_ YCTaHOBKM 0
¥ V1 KOHTDOITS! ONOPHOV HaCTOTb! Yepes
n131 Bpems uHTerpupoBanms (I-38eHo) 10c Hrepdeiic MEMOBUS
n132  |Bpems andpepeHLmpoBaHms 0,00 n153 | Agpec BeAOMOro YCTpOIACTBa B CETU 0
(D-3BeHo) MEMOBUS
n133  |Perynuposka cmetueHmns MIA-koHTypa 0% n154  |BbiGop ckopocTu nepeaaqy (BPS) ans 2
cetn MEMOBUS
n134 BepxHee npenenbHoe 3HaueHne 100% 155 Bbi6o
D MPOBEPKYA HETHOCTY [AN1A CETH 0
yHTerpana MEMOBUS
n135 nggz’;zz%;ﬁﬁ“ﬁ%_ﬂg%pa 00¢ n156  |Bpemsa oxuaanua nepeaaqu 10mc
n136 BbiGop oBHapyxeHus notepu curHana 0 n157 Ynpasnenue curHanom RTS 0
obparHoit cesan MD-perynstopa
n137 | YpoBeHs OGHapyKeHus noTepH crHana 0% n158 Makc. HanpspkeHue (2-ro fsuraTensi) FI200 82
obpartHoit cesian MAO-perynsTopa (Mpnw. 2)
M n159 CpeaH. BbixogHast vactota 120B
138 E,E:;‘,’Ifr?ﬁ ﬂ?ﬁgxﬁg?ﬂg TepH oBpaTHofi 10e (2-ro peuratens) (Mpum.2, 3)
o n160 MuHWmanbHas BbIXodHas yactota 12,0B
n139  |BbiGop asTOHACTPOIKM 0 (2-ro perarens) (M2, 3)
n140  |MakcumanbHas BbIxoaHas Yactota 50,0 My, n161 HomMuHanbHbI Tok 2-ro ABurarenst (Mpum.2, 3)
(2-ro peuratens)
a1 BbI6OP TepMOPESICTOPa C MONIOKIAT, 0 n162 HomuHanbHoe CKonbkeHue 2-ro (Mpum.2, 3)
Temn. koach. (PTC) Asnrarens
163 KoathmLMeHT yeumneHns BeIXopHOr 10
n142 TMocTosiHHas BpemeHu unbTpa Bxoaa 02c n
Temneparypb! AsuraTens oamvana MAT-kontypa
_ n164  |BbiGop 3HaueHus curHana obpatHoi 0
n143 Efwo;igé)s CYUTBIBAHNE AUCKPETHBIX 0 cesn MA-perynsopa
165 BblI6op 3aluuTbl OT Neperpesa 0
n144 KoacpcpuumeHT yeuneHus anst 1,00 n
YBENUeHVs npobera npu 0CTaHoBKe AT BHemﬂgm TopMosHoro
peauctopa
n145 PaspelueHue BpaLleHIs B ABYX 0
HarnpasneHusix n166  |YposeHb 0GHapyxeHus 06pbiBa hasbl 0%
10 BXOOYy
n146 BbI60op cMeLLeHs HacToTbl 0
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Homep Onwmcarne VicxonHoe
napametpa (3aBopckoe)
3HaveHe
n167 Bpems 06HapyxeHs 06pbiBa dasbl no Oc

BXony
n168  |YposeHb 0BHapyxeHus obpbiBa thasbi 0%

o BbIxoAy
n169  |Bpems obHapyxeHs obpbisa hasbl Mo 00¢

BbIXOaYy
n170 BbI60p ynpasneHus ¢ ucronb3osaHem 0

komaHabl ENTER (uHTepderic casian

MEMOBUS)
n171 BepxHsa rpaHvLia CMeLLeHs OropHoit 0,0%

4acTOThl (KoMaHza 2 "YsenmumTs"/

"YMeHbLINTL")
n172  |HWKHAR rpaHuLa CMeLLeHs OropHOi 0,0%

YacToTbl (komaHaa 2 "Yeenuiuts"/

"YMEHBLUMTL")
n173 TponopLoHanbHbIA koatduLIMEHT 83

riepeaa4m np1 TOPMOXEHUN C (0,083)

TIOAMMTKO MOCTOSHHBIM TOKOM
n174 [NocTosiHHas BpeMEHI MHTErpUpo- 25

BaHVS [1/151 TOPMOXKEHIS! C NOAMUTKON (100 mc)

MOCTOSIHHBIM TOKOM
n175 BbI6Op CHIBKEHIS HECYLLEi Yac-

TOTbI B 0GNacTu MarbIx ckopocTei (Mpum. 5)
n176 BbI6Op (hyHKLIVIN KONMPOBAHMS KOHCTAHT| rdy
n177 BblI6op 3anpeTa YTeHWst KOHCTaHT 0
n178 | XypHan ownbok -
n179 Bepcys (Homep) nporpamMmbl -

MHorodyHKUMOHaNbHbIe BXOAbI
BbIXOAbi
3HaveHue PyHKUMA

[SNERYENY

o

7

10
12

17
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Brepea/Cron

BHeluHss owwmbka (HOPM.-pa3oMKH. Lienb)
BHeluHss owwmbka (HOPM.-3aMKH. Lienb)
CBpoc ownbku

KomaHga 1 BbiGopa npeaycTaHoBMEHHON CKOPOCTH
KomaHpaa 2 BbiGopa npeaycTaHoBNEHHON CKOPOCTH
KomaHpa 3 BbiGopa npeaycTaHoBREHHON CKOPOCTH

KomaHpga "Tectosbiit xoa" (JOG)

Mpumeyanue: MNonHbIN CNMCOK Napa-
MeTpoB npuBeaeH B PykoBoacTae no
aKkcnnyatauum

1. He nHnumanusupyetcs npu
MHULMAn13aLmnm KOHCTaHT.

2. BepxHss rpaHuua ananasoHa
HaCTPOWKN 1 3HaYEeHUEe NO YMONMYaHUIo
Y MHBEPTOPOB Ha HanpshxeHne 400B
B [jBa pasa BblLLE.

3. 3aBMCUT OT MOLLHOCTM UHBEPTOPA.
CmoTpuTe PykoBOACTBO Mo
aKcnnyaTauuu.

4. B cnyyae nameHeHus pexuma
perynuposaHus (n002)
yCTaHaBIMBAETCs IPUHMMaeMoe Mo
YMOI4aHWIo 3Ha4eHmne,
COOTBETCTBYHOLLEE BbiGpaHHOMY
pexumy perynupoeaHus. CmoTtpute
PyKoBOACTBO MO aKcnnyaTaumm.

5. PaspelueHo (1) ans nHsepTopos
MoLyHocTio 5,5 kBT 1 7,5 kBT

MHorodyHKuMoHanbHbIe

3HayeHne DyHKUMA

0 Bbixop "Owmbka"

1 Bbixop} akTUBHOCTM

2 CornacosaHue 4YacTot

6 OBHapyxeHue NpeBbILLEeHNst MOMEHTa
(HOPM.-pa3oMKH. Lienb)

12 Pexum RUN
13 0TOBHOCTL MHBEPTOPa
15 [MoHWKeHHOE HanpsikeHre

QyHKLlVIVI aHanoroBbIX BbIX0A40B

BHeLLHuiA curHan 6nokMpoBKY BbIXOAA (HOPM.-pa3oMKH. Lienb  3HadeHue  PyHKuusa

BHeLLHuiA curHan 6rokMpoBKY BbIXOAA (HOPM.-3aMKH. Lienb) 0 BbixogHas yactoTa
BbiBop nokanbHOro/AMCTaHLMOHHOTO ynpaBneHus 1 BbixogHoM Tok
MpumeyaHue: TOMNHBbI CMIMCOK BO3MOXHbIX 3HAYEHWUI NpUBEAEH B PykoBOACTBE MO

aKcnnyaTtauun
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Mpnbnuns. yepes 1 ¢

Haxumaemble
Knasuwm

WUnpn-
KaTop

Mpumep aucnnesn

MosicHeHue

Bknioyerure nutanus

FaxMiTe Kasnilly "PexAM” HECKOMIoKO Pas, noka He
HauHeT CBeTUTLCA MHAMKATOp PRGM.

C MOMOLLB10 KITaBUL YBENMHGRVRTY MEHBLIGHIA
BbIBepHTE TPEByeMsiii NapameTp.

FHaxmuTe Knasniuy "BaoA"
ByAeT OTOBpaKeHo 3HaUeHME BLIGPaHHOTO
napaverpa

C NOMOLLb10 KITABULL YBENMHGRVRTY MEHBLIHIA
ycTaHoBUTe TpeGyemoe aHaueHMe. cnneit npu aTom
6ynet murate.

HaxmuTe Knasuiy "BBOA', 4TG5 NOATBEPANTE
BLIGPaHHOE 3HaqeHUe. [MCINeil NepecTaHeT MuraTh.

(cw. np

Mpun6nus.
yepe3s 1c

HEHEHEEE
Bl HE B

Byaet Homep napametpa,

NpumeuaHue 1: YToGbl OTMEHUTL BBEAEHHOE 3HAYEHUE, HAXXMUTE BMECTO Knasuwm "Beog”

knasuwwy "Pexum". ByaeTt oToGpaxeH HoMep napameTpa.
MpumeyaHue 2: HekoTopble NnapameTpbl HEMb3st U3MEHUTb, KOTa MHBEPTOP HaXo4UTCs B pexume
ynpaBrieHus ABuUratenem (CM. Cnucok napameTpos). Mpu NonbITke U3MEHEHWs Takux napamMeTpoB

3HayeHwue, 0T06pa>KaeM0e Ha gucnnee, He U3MEHAETCA NPU HaXXaTun KnasuLl yBEJ'IIA\erHVIﬂ/

YMEHbLUEeHUA.

RU-19



7. KoHTponupyemble napameTpbl

B nHBepTOpe V7 npeagycMoTpeHa BO3MOXHOCTb KOHTPOIS PasfMyHbIX MapaMeTpos,
Hanpvmep, BbIXOOQHOIO TOKa UMM COCTOSHWNSA MHOTO(YHKLIMOHATbHbIX BXOAOB. [ns aTuX
KOHTpONMpyembIX napameTpoB ucnonbayetcs cumson "U-".

Wnan-
KaTop

Haxvmaembie
Knasuwm

Npumep aucnnes

MNosichenne

Brknioyenne nutanmsa

HaxMmWTe KnaBuLLly "PeX/M" HECKOMEKO Pas, roka He
HaUHeT CBETUTLCA MHAUKaTOp PRGM.

IMNTRI

C MOMOLLGIO KNABULL YBENVHeHNATyMEHBLISHA BLIGEPHTE
HOMEp KOHTPONUPYEMOrO NapameTpa.

IMNTRI

HaxmnTe Knasuily "BEoA"
ByneT 0TOBpaXeHo aHaueHHe BLIGPaHHOTO
napaverpa

HaxmuTe Knasuuly "BEOA" Uni Knasilly "Pexum’-
OTOGPAINTCA HOMEp KOHTPONIMPYEMOTO NapameTpa.

Homep HasBaHue En Onucanune
napa- nam.
MeTpa
U-01 OnopHas yacTota (FREF)” m KOHTpOrb 3Ha4eHsi ONOPHOIA HacToTbI.
(kak v npu ucnonb3obaHu FREF)
U-02 BbixoaHas yacToTa y KOHTpOrb 3Ha4eHWs! BbIXOAHOW YacTOThI.
(Foum)! (Kak v npu ucnons3osaHum FOUT)
U-03 BbixoaHoM TOK A KoHTponb 3HaueHUs BbIXOAHOTO ToKa.
(lou)™ (Kak v npu ucnonbs3osaHum IOUT)
U-04 BbixoaHoe HanpsikeHmne B KOHTpOIb 3Ha4eHMs BbIXOAHOTO HANPSHKEHNS.
U-05 HanpsixeHue nocTosHHOro B KoHTponb HanpsikeHUst Ha LUMHE MOCTOSHHOTO ToKa
Toka
U-06 CoCTOsiHWE BXOAHbIX KIEMM - MOXHO KOHTPOMNMPOBATL COCTOSHIE (YPOBEHb CUrHana) Ha
BXO/HbIX KNIEMMaX CXeMbl YNpaBReHms..
u-07 CocTosiHMe BbIXOAHbIX KIeMM - Mo3HO KOHTPONMPOBATL COCTOSHNE (YPOBEHb CUTHANa) Ha
BbIXOAHBIX KNeMMax CXxeMbl ynpaBneHus.
U-08 KoHTponb MomeHTa % MO>HO KOHTPONMPOBATL BEMUYMHY BbIXOAHOTO MOMEHTa Bpa-
BpaLLeHns wenus. Koraa BbiGpaHo V/f-perynuposaHue, oTobpaxaetcs “-----.
U-09 XKypHan owwmbok - MoHO 0T0BpasnTh YeTbIpe NOCHEAHNX OLLIMOKN.
(4 nocnefH1x oLnGkm)
U-10 Bepcus (Homep) nporpammbl - MoxHo 0ToGpasuTL HoMep BepCUM NPOrpaMMHOTO obecneyeHms.
U-11 BbIX0AHas! MOLLHOCTb 2 kBT MoxHO 0T06Pa3NTL BbIXOAHYIO MOLLHOCT.
U-12 KOHTpOJ'Ib BEINNYUH rLl MoxHo KOHTPONMpOBaTb BENMNYUHLI CMELLEHNS HacTOoTbl.
cmegeuwﬂ HacToTbl
U-14 ASClI-kog u3 MK - Oro6paxaetcs ASClI-kog, nonyyeHHbiii n3 MIK.
U-15 Ouwnbka nprema faHHbIX - MoxHo 0To6pa3nTb coaepxaHne oLwmbki nprema AaHHbIX Yepes
nHTepderic casan MEMOBUS.
(coBnaaaer ¢ cofepXMMbIM nepeaatoLero pernctpa 003DH
U-16 ObparHas cBsi3b % 3a 100(%) Np1HMMaETCA MaKC. BLIXOAHAs 4acToTa (M 3KBUB.).
MO-koHTYpa
u-17 Bxop NAJ-perynstopa % 4100(%). 100% COOTBETCTBYET MaKC. BbIXOAHOW YacToTe
U-18 Boixoa MW[-perynaTopa % +100(%). 100% COOTBETCTBYET MaKC. BLIXOJHOM YacToTe
u-19 KoHTponb cmetLenmns % £100(%). 100% COOTBETCTBYET MaKC. BLIXOHOM YacToTe
OMOPHOIA YacToTh!

*1 CBETOANOAHBIN UHAMKATOP COCTOSIHUSA HE CBETUTCS.

*2 B pexxvume BEKTOPHOrO ynpaBneHus otobpaxaetcs "---.
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CocTosiHne BXOOHbIX/BbIXOAHbLIX KNEeMM

CocToAHNE BXOOHbIX KIEMM

[N XN NI
Ve

L———h Llenb knemmbl S1 "3amkHyTa"
1: Lienb knemmbl S2 "3amkHyTa"

: Lenb knemmbl S3 "3amkHyTa"
: Lenb knemmbl S4 "3amkHyTa"
: Lenb knemmbl S5 "3amkHyTa"
1: Lienb knemmbl S6 "3amkHyTa"
1: Llenb knemmbi S7 "3amkHyTa"
He ucnonbayetca

CocToAHME BbIXOOHbIX KNEMM

(1t
RN

1: Lenb knemm P1-PC "3amkHyTta"
1: Llenb knemm P2-PC "3amkHyTa'

He ucnonbayetca

Oucnnen B cnyvae owmbky npvema AaHHbIX

1: Owunbka CRC

1: OwwubKa ANUHbI AaHHbBIX

1: He ucnoneayetca

1: OwmbKa NpoBepKn HYeTHOCTH
1: Owmbka nepenonHeHna

1/

i1

H

Ouwnbka kaapa
Mp e BpeMeHu
e cronb3yeTcA

L——— 1: Llenb knemm MA-MC "3amkHyTa"
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8. Kogbl HencnpaBHoOCTeEN

Koa Heucnpa- [o] [ ocTn ) B HaA NPUYMUHA U CNOCO6 yCTPaHeHUA
BHOCTU

ocC Meperpy3ka no Toky KopoTkoe 3amblkaHue Unv 3amblkaHyie Ha 3eMmo
BbixoaHoi Tok npesbiwaeT 250% ot Ha Bbixofe. YcTpaHuTe. Crimwkom 6onbluas
HOMMHamNbLHOrO Toka MHBEPTOpA. Harpy3ka. YMeHbLUUTE Harpysky Ui ucnonb3ayite

6Gonee MolLHbIN MHBEpTOP. [poBepETe,
COOTBETCTBYET N HOMUHATBHIN TOK ABUraTEnNs
VHBEPTOPY, M MPaBUMBLHO N1 OH YKasaH B
COOTBETCTBYIOLLIEM NapaMeTpe MHBEpTOpa.

ov MoBbIWeHHOe HanpshkeHne CrVILKOM MHEPLIMOHHAs Harpyaka, ABuraTerb
[MpeBbILLEH OMYCTUMbIN YPOBEHbL BXOAT B PEXVM pereHepauui. Yeenuubte Bpems
HanpsbKeHVs! B LLIMHE NOCTOSIHHOTO Toka TopMOXeHns (N020 unn n022).

(ypoBeHb 0GHapYKeHIst NOBBILIEHHOMO MoacoeanHUTE BHELLHMIA TOPMO3HOI PE3NCTop
HanpshkeHus!). 1 yctaHoBuTe n092 = 1. MpoBepkTe TOPMO3HOM
PesncTop 1 ero Lienu.

uvi MoHWKeHHOEe HanpshkeHWe B CUNOBOWA MpoBepkTe HanpsHKeHNe MUTaHUS U BXOAHbIE
uenu cunoBble Lienu. MpoBepsTe, COOTBETCTBYET N
HanpsbxeHue B LUMHE NOCTOSHHOTO TOKa HIbKe [HanpshkeHe NUTaHNS HBEPTOpa TpeGoBaHNAM
[I0MYCTMMOTO YPOBHS! (YPOBHS OBGHAPYXKEHNS | TEXHUHECKOIA IOKYMEHTaLIN.

TNOHVPKEHHOTO HaMPSHKEHNS). Y6eauTech B OTCYTCTBUM NPOBANOB UM
npepbIBaHuii B CETEBOM HaMpPsHKEHNM.

OH lMeperpes moayns O3HaKOMBTECh C YKa3aHUsIMI 1 pekoMeHAaLMAMM
TemnepaTypa BHYTPY MHBEPTOpa NPEBLILLIAET |0 MOHTaXyY B PyKOBOACTBE N0 3KCryaTaLym.
110°C. MpoBepkTe OXNaXAAIOLLMIA BEHTUNSTOP (€CMM OH

ycraHoBneH). Mposepete V/F-xapakTepucTuky unm
YMEHBLLIUTE HECYLLYIO 4acToTy.

oL1 [Buratenb neperpyxeH MpoBepbTe 1 cHu3bTe Harpysky. Mposepste V/F
WHBepTop 3almLLiaeT apuratens o1 xapaktepuctuky (Vmax n Fmax).
neperpy3Kki1, PaccunTbIBas Anst HEro YBenuubTe paboyio HacToTy BpalLieHs ABuraTensi.
BHyTPEHHee 12t ¢ YCMONb30! YBenuubTe BpeMsi pa3roHa/Bpems TOPMOKEHMS.
napametpa n036.

EF BHelwHsAsA ownbka MpoBepbrTe Lienu knemm cxeMbl ynpaenexus. [na
MopaH curHan BHeLUHeN oLwnBKM. MHOTO(YHKLIVIOHAIBHOTO INCKPETHOTO BXOAA BbIG-

para yHkums 3 nnm 4. ATy oLmMBKy MOXHO c6po-
CUTb TOMbLKO MOCHe CHATMS curHana "Xog" (Run).
SER Owwnbka KOMaHAbI AUCKPETHOTO BXOAA MpoBepsTe NPaBUNLHOCTL MOAAYN KOMAH, 1
(muraet)  |B pexvime ynpasrneHus ABuratenem Ha VICKINIO4MTE NOCTYNIEeHne KOMaH/, BbiGopa
VHBEpTOp NOCTyNura koMaHAa BbiGopa MECTHOTO/ANCTAHLMOHHOTO PeskvMa Un BbiGopa
MECTHOIO/ANCTaHLIMOHHOTO PeXMma 1Unm MHTEpdherica CBA3M/CXEMbI YpaBneHus npu
KoMaHza Bbibopa MHTepdbeiica ceaan/cxeMbl |paboTatoLem nHeepTope.
ynpaBneHus.
bb BHewHAA KoMaHAa 6MOKMPOBKM Bbixoaa  |[poBepsTe Lieny KeMM CXeMbl YNpaBreHus.
(muraer) MopaHa BHeLLHsIs koMaHaa Grok1poBKA N5 MHOTOChYHKLIMOHANBHOTO ANCKPETHOTO BXOAA
BbIX0oAa. Bbl6paHa yHkums 12 unn 13.
EF Owmnbka kKoMaHAbI AUCKPETHOrO BXOAA OpHoBpeMeHHO noaaHbl curHars! "Xo Brepea”
(muraer) Owwbka ynpaBneHns Yepes ANCKPETHbIE 1 "Xop Hasap". [MpoBepbTe NPaBUbHOCTL NOAAYMN
BXOfibl. KOMaH, 1 UCKITIOHUTE OIHOBPEMEHHOE
noctynnenue komaHa "Xoa enepen” u "Xog Hasap'".

I'Ipumeqalwle: MonHbI cnncok Koaos owwmbok COAEPXNTCA B PyKOBO,ClCTBe no akcnnyataunn
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OMRON EUROPE B. Wegalaan 67-69, NL-2132 D, Hoofddorp, The Netherlands.
Tel: +31 (0) 23 568 1300 Fax: +31 (0) 23 568 13 88 www.europe.omron.com

Austria
Tel: +43 (0) 180 19 00
www.omron.at

lgium
Tel: +32 (0) 2 466 24 80
www.omron.be

Czech Republic
Tel: +420 234 602 602
Www.omron.cz

Denmark
Tel: +45 43 44 00 11
www.omron.dk

nd
Tel: +358 207 464 200
www.omron.fi

For the Middle East, Africa and other count

Manufacturer

France
[© N Indigo MOESREAEN

www.omronfr T

ermany
Tel: +49 (0) 2173 680 00
www.omron.de

Hungary
Tel: +36 (0) 1 399 30 50
www.omron.hu

Italy
Tel: +39 0232 681
www.omron.it

Netherlands
Tel: +31 (0) 23 568 11 00
www.omron.nl

Norway
Tel: +47 (0) 22 65 75 00
www.omron.no

Poland
Tel: +48 (0) 22 645 78 60
m.pl

Sweden
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
www.omron.se

Switzerland
Tel: +41 (0) 417481313
n.ch

Portugal
Tel: +351 21 942 94 00
www.omron.pt

Russia
Tel: +7 095 745 26 64
www.omron.u

Spain
Tel: +34 913 777 900
www.omron.es

in Eastern Europe, Tel: +31 (0) 23 568 13 00 www.europe.omron.com

'YASKAWA ELECTRONIC CORPORATION

YASKAWA

In the event that the end user of this product is to be the mi
pons sxstems or the manufacture thereof, the export will fall under the relevand regulations as stipulated in the
Foreign Exchange and Foreign Trade Regulations. Therefore, be sure to follow all procedures and submit all rele-

vant documentation according to any and all rules, regulations and laws may apply.
Specifications are subject to change without notice
for ongoing product modifications and improvements.

© 2003 OMRON Yaskawa Motion Control. Al rights reserved.

Turkey
Tel: +90 (0) 216 474 00 40 Pbx.
www.omron.com.tr

United Kingdom
Tel: +44 (0) 870 752 08 61
www.omron.co.uk

ary and said product is to be employed in any wea-

Note: Specifications subject to change without notice.
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